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ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X

Welcome to the InstallShield Wizard for
Torque Tester

The InstallShield(R) Wizard will install Torque Tester on your
computer. To continue, dick Next.

WARNING: This program is protected by copyright law and
international treaties.
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115 Torque Tester - InstallShield Wizard X
License Agreement

Please read the following license agreement carefully.

'To add your own license text to this dialog, specify your license agreement file in the Dialog editor.

Navigate to the User Interface view.

Select the LicenseAgreement dialog.

Choose to edit the dialog layout.

Once in the Dialog editor, select the Memo ScrollableText control.
Set FileName to the name of your license agreement RTF file.

R wNE

After you build your release, your license text will be displayed in the License Agreement dialog.

(®[L accept the terms in the license agreement e |

(D1 do not accept the terms in the license agreement

InstallShield

< Back Next > cancel |

3) BMANAFEEE Next > 448,

118 Torque Tester - InstallShield Wizard X

Customer Information

Please enter your information.

User Name:

|Susan

Organization:
FARE

InstallShield

< Back Next > | Concel
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ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X

Destination Folder
Click Next to install to this folder, or dick Change to install to a different folder.

Install Torque Tester to:

& C:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

InstallShield

| <Back Next > Cancel

5) SNRE 4 HiEsF Change 325, MHNTHENREERTERE,

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X

Change Current Destination Folder
Browse to the destination folder.

Look in:

ek Torque Tester v | ® -

Folder name:
D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

InstallShield
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ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X
Ready to Install the Program

The wizard is ready to begin installation.

If you want to review or change any of your installation settings, click Back. Click Cancel to exit
the wizard.

Current Settings:

Setup Type:
Typical
Destination Folder:
D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

User Information:
Name: Susan
Company: %[ 1%

InstallShield

BT o]

7) s TEW Finish IR R,

[ Torque Tester - InstallShield Wizard X

InstallShield Wizard Completed

The InstallShield Wizard has successfully installed Torque Tester.
Click Finish to exit the wizard.
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Introduction :

Product introduction:
SATA Torque Tester is a compact torque measuring instrument with simply use and various functions. It is used to capture the torque of
hand tools with an accuracy of <1%. This instrument is only suitable for mechanical torque wrench.

Product characteristics:

1) Tracking and peak torque capture (first peak value)

2) The accuracy of reading is %1%

3) Preset calibrated torque value

4) Preset percentage of acceptable tolerance of torque

5) LED green light band display if qualified, LED red light band display and buzzing if not qualified

6) USB and WIFI communication, can write setting values and other information, can also read the torque value (communication
software provided as free)

7) Common DC 5V power supply

R AR

=

Product Description:
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Description:

1) Mini USB Serial Port Power Supply Interface and Communication Interface
2) External Bluetooth Communication Antenna

3)  External WIFI communication antenna

4)  Output shaft (bearing support inside)

5) Operation keys

6) Sound Hole of Buzzer and running Indicator Hole of Equipment

7)  LED light-emitting band

8)  OLED display

Scope of supply:

1) Torque Tester

2) 5V power adapter (100-240V AC 50-60 Hz input)

3) Sockets (96473 with a 3/8 to 11 mm socket, 96474 with a 3/8 to 19mm socket and a 1/2 to 19mm socket)

4) USBstick (including electronic version of operation manual, SATA Torque Tester V1.0 software and driver, etc.)
5) Calibration Certificate  (with Qualified Seal)

6) Power cable (USB 2.0 to Mini USB T port 1.5 meters, for power and USB to serial communication)

7)  Internal and external packaging

Operational instructions :

Stand-alone test operation:

Power supply:

Connect the torque tester (Mini USB T port) and 5V power adapter (USB 2.0 port) to supply power by random matching power
cable, and also connect the 5V DC power supply such as Charging battery and computer's USB port.

When the system is powered on, it will initialize the system. The time is about 10 seconds. When the system is powered on, the LED lamp
will display a red light, then the LED lamp will be green - > Red - > green, and then it will be extinguished. At the same time, the buzzer will
emit a sound, and the setting value of the torque will be displayed after S (Setting Value) . At this time, the system initialization can be
completed and enter working condition.

If the torque tester and computer software are not connected and data exchanged, the left and right two green lights on the lamp belt
of the torque tester will alternately light for 6 seconds and extinguish for 3 seconds, suggesting that they are working in a stand-alone
mode.
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Screen display:

Nm S 0.00 Nm S12.80
+00 "5 pos 30 + 0% pob 00

) SATALtiA < SATAlA

1) The screen shows that the unit of torque at Nm is Newton meters and can be switched to BFT  (Ibf. ft pounds. feet)

2) Screen display + sign is positive torque, display - sign is reverse torque, and +-sign is displayed on 96473, but not on 96474. The
latter value is the real-time value of the test torque (tracking the torque, which can be transmitted to PC software by means of
communication)

3) The value behind the screen display S is the setted torque value (S: set torque can be changed by PC software or operation
keys)

4)  The value behind the screen display P is the peak torque (P: peak torque can be transmitted to PC software by means of
communication)

Button function:

Key 1: Increase set torque, key 2: Reduce set torque, key 3: Torque unit switching, key 4: set torque increment switching.

96473 (2-50Nm) button operation:

A single press of key 1 can increase the setting torque  (S) by 0.INm or INm, and a continuous press of key 1 can automatically
increase the setting torque  (S) by 0INm or INm increments, and the increment  (0INm or 1Nm)  can be switched by a single press
of key 4.

A single press of key 2 can reduce the setting torque  (S) by 0INm or 1 Nm, and a continuous press of key 2 can automatically reduce
the setting torque  (S) by 0INm or INm. Reduction (01 Nm or 1Nm) can be switched through a single press of key 4.

Torque Unit Cyclic Switching Through Key 3.
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96474 (9-320Nm) button operation:

A single press of key 1 can increase the set torque  (S) by 0INm or 1 Nm or 10Nm, and a continuous hold of key 1 can automatically
increase the set torque  (S) by 0INm or INm or 10Nm increments. The increment  (0INm or INm or 10Nm) can be switched by a
single press of key 4 (switching order is 1 Nm->10Nm- >0INm cycle) .

Single press of key 2 can reduce the set torque  (S) by 0INm or INm or 10Nm. Continuous press of key 2 can automatically reduce the
settorque  (S) by 0INm or 1Nm or 10Nm. Reduction (01 Nm or 1Nm or 10Nm) ~ can be switched by single press of key 4.

Torque Unit Cyclic Switching Through Key 3.

Operation:

Testing of the torque wrench can begin after the setting of the torque is completed (Please follow the rules of the torque wrench
manufacturer for adjusting the torque of the wrench itself) .

When calibrating the torque wrench, the downward pressure calibration posture should be adopted, and the torque wrench should be
basically in a horizontal state, and the calibration connection shaft between the wrench and the tester should be kept at an angle of 90
degrees.

When the torque test value is within the set tolerance percentage, the LED lamp band shows green, indicating the test result 0K,
otherwise the LED lamp band shows red and accompanied by a buzz, indicating the test result Not OK.

Note:
In order to obtain more stable and accurate test results, it is recommended that the time interval for re- testing after evaluation

of single test results should be more than 2 seconds

Note:
Test torque should not be higher than the maximum testable torque of the tester, otherwise the tester may be damaged

Torque test operation with SATA Torque Tester software :

More abundant and practical functions can be obtained by communicating with the tester through the software provided by SATA.

At present, the two communication modes are USB to serial port mode and WIFI mode  (communication mode can be selected in
software interface) .

Basic configuration requirements of computer: 1. Wireless network card  (for WiFi communication) 2. USB port  (for USB to serial
communication) 3. Win7 / win8 / win10 system 4. Microsoft office software or excel in it.
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Software installation:
1) Find software & drivers - > SATA TorqueTester - > setup.exe on the U disk provided with the device, double-click setup.exe to install,
Next > Continue.

ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X
Welcome to the InstallShield Wizard for
Torque Tester

The InstaliShield(R) Wizard will install Torque Tester on your
computer. To continue, dick Next.

WARNING: This program Is protected by copyright law and
international treaties.

o ] o

2) Choose | accept the terms in the license agreement, next>continue.

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X
License Agreement

Please read the following license agreement carefully.

To add your own license text to this dialog, specify your license agreement file in the Dialog editor.

Navigate to the User Interface view.

Select the LicenseAgreement dialog.

Choose to edit the dialog layout.

Once in the Dialog editor, select the Memo ScrollableText control.
Set FileName to the name of your license agreement RTF file.

i wN e

After you build your release, your license text will be displayed in the License Agreement dialog.

Print

(D1 do not accept the terms in the license agreement

InstallShield

< Back Next > Cancel
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3)  Enter the user's information Next > Continue.

#% Torque Tester - InstallShield Wizard X
Customer Information
Please enter your information.

User Name:
fousan

QOrganization;
[T

InstallShield

<k | Net> | Cnce

4)  Change the installation target folder and select Change if no direct Next > Continue.

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X

Destination Folder
Click Next to install to this folder, or dick Change to install to a different folder.

Install Torque Tester to:

E7 C:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

InstallShield

< Back Next > Cancel
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5)

If you select the Change button in step 4, go to the following interface to modify the installation path.

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X
Change Current Destination Folder
Browse to the destination folder.

Look in:

ek Torque Tester v | ® ™

Folder name:

D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\
InstallShield

B) Click the Install button to install the software.

42

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X
Ready to Install the Program
The wizard is ready to begin installation.

If you want to review or change any of your installation settings, click Back. Click Cancel to exit
the wizard.

Current Settings:

Setup Type:
Typical
Destination Folder:
D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

User Information:
Name: Susan

Company: %[ 1%

InstallShield
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7)  Click the Finish button shown below to complete the installation.

ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X

InstallShield Wizard Completed

The InstallShield Wizard has successfully installed Torque Tester.
Click Finish to exit the wizard.

<gack [ Ensh || Cncel

8) When the software is successfully installed, the Lannch SATA Torque Tester will appear on the desktop.
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9)  Double-click the shortcut icon to start the software. The interface is as follows  (95% of the screen is transverse after the interface
is started, and the ratio of wide screen is maintained) .

[SETTES

[C R TTES

Ll O cxse smennns
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WIFI Connection Configuration:

SATA  scs/sein

=) [En) (o] [Ru] [ko] [pT] [1A] [E5]

The integrated WIFI module of the torque tester uses AP mode and produces an SSID named SATA- xxx, where xxx is the serial number of
the torque tester and the default connection password is 1234567890.
PC needs to integrate wireless network card, and make the following settings for the IP address of the network card: Wireless icon-

>network settings->Ethernet.

—
() + 5 > BEE » FEH Internet » RSRETD

R =0

XHF) WE\E) ZEV) IEM #EWH)

W eEFsERS

RETE BF. $S. SN VPN =8 SREmaSRsEs.

ERRmERERITE. K. RS VPN MEmsE,

? EERIRE
SHeR
Internet FEIR .‘ EEFEENHERER
Windows I8 i B
wmE

dlog.tx...| [0 TCP 5 Micr.

Fﬁr—

W CAUs. CHem 2 .

S EEEAREEEREEE
EERERE &; 9
) Tadooc ke e [ s
Ry 2
ERAFAR B . bariia
EEEDAE B internet w513
BEER:  Internet || —,
Ll FAEMEER 2
';;;'; B
= ol karlliu
Machanize
LEGE

karl
ChinaNet-Aj9Z
ChinaNet-ejoF
midea_ca 1421
ChinaNet-j2ZU

HIIAWEI-A01

FIFF RS

Right click on properties and select Internet X ARZS 4 (TCP/IPv4) .

=~ Bluetooth I 2 ~(| SSTAP1
R % EEL ]

a Bluetooth 2= (NAKIRM) #:

% karl.liu

N 7260 l

lnrpl R) Wirel,

% =8e
ER/HTTO)
E (D)
S

® #EG
HRETSRS)
B2(0)

§ =E’=Mm)

% EER

X @ TAP-Windows Adapter VO

R e s 00 S8

[EE

ERRT R

‘ & Intel(®) Wireless-N 7260

HiEEER TSRS ©:

BEC...

- STMATIC Industrial Ethernet (IS0)
[Vl s PROFINET I0 RT-Protocol V2.0
M i Internet HMARE 6 (’rcrmvs)

)+ BRERHETREE 1/0 NER
VI s BRREE MR IARAE

<

.

FEW...

2 AU)

Bl ®

E e

ICP/IPo ég%% ?él)\@[‘ faREth, ERHEETR
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IP settings follow picture below.

[ nternet thisz: 4 (1CP/1Pua) Mt X
=R

. P EE, TN, FREAR
EERGEEINFEESN P 28,

O SRES IP 1B3HO)
©EFE TR P IS

1P 3B3k(D): 192.168. 4 .120
FRABUL): 255.255.255. 0 |
BUARD):

192.168. 4 . 1 |

i%{8 DNS RS @)

@ S FER) DNS BSHEsiE):
% DNs BS3E): .. ]
=75 DNS BE#Q): . . . ‘
b5 2 ) =BW..
L

Then the SATA-xxx device is found in the wireless network connection for connection, and the initial connection needs to enter a
password: 1234567890.

(7 SATA-1830009

7G Internet

karl.liu

7 ChinaNet-Aj9Z
ChinaNet-j2ZU
A -
o
ChinaNet-204
g &

ChinaNet-ej9F
(O <
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It is normal to see an exclamation mark  (no Internet access) on the connection icon in the lower right corner when the connection is
established. Then we can use CMD to check whether the connection with the torque tester is really established.

- BEEESR

|Cr‘r‘|d| * | éf-jﬂ, |k

F 6.1.76001
oft Corporation

.168.4.1
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After starting the software, the default connection mode is WIFI connection and the WIFI icon is a button. After clicking, it will switch
between WIFI and serial connection. Before switching, there will be dialog confirmation operation. WIFI Connection: The following content
is the serial number of the torque tester connected to this software. The green dots in the back indicate the connection status. The
connection succeeds in flashing alternately between green and grey, while the non-connection is always bright in grey. The normal data
interaction behind represents that the information interaction between the software and the torque tester is normal, otherwise the data
interaction is abnormal. In addition, if the torque tester and computer software are not connected and data exchanged, the left and right
two green lights on the light belt of the torque tester will alternately light for 6 seconds and extinguish for 3 seconds, means that the
tester work in a stand-alone mode.

SATA Torque Tester V1.0 [

S SATAA

SRR HRYE - 0.0 Na WEHE: | 160 0
A6 : 0.0 Na 30
o o e o _ 3 &

USB to serial connection Configuration:

The serial communication between the torque tester and PC software adopts the mode of CH340 USB to serial port. It is necessary to
connect the USB2.0 port of the power line matched with the device to the USB port of the computer, and the MINI T port of the other end
to the torque tester. This can provide power for the torque tester as well as serial communication.
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[+ [

(ko] [pr] [2a] [es]

After the hardware connection is established, the driver of CH340 needs to be installed for the first time. Find software & drivers - >

CH340 driver - > SETUP. EXE in the U disk provided with the device. Click SETUP. EXE to install.

5 TWEnEE(X64) — = e
RS RAR
ERINFIAE CH341SER.INF -
= WCH.CN
% |__ USB-SERIAL CH340

|__11/0472011, 3.3.2011.11

Successful installation will be prompted after installation is completed.

DriverSetup

=25

@ Wt

"=

After successful installation, check the serial port name in parentheses after USB-SERIAL CH340 in the port of Device Manager.

Mo, ssms » so0s2 » 26

SEsR
BEFD
Windows Update
EREESATR

XF ®\E ZEV) IAM =EH)

EREAITBNNERES

Windows %
Windows 7 IREUE

HEEISTA © 2009 Microsoft Corporation, BRI,

=
s
SHATERAM):
e

HENER. SR
HEnE:

7 =255 Windows (s

Intel(R) Core(TM) i7-4510U CPU @ 200GHz 2.60 GHz

8.00 GB (7.71 GB EIF)
64 (HRFRS
RARTATHETSNEIMIZRA

L LEes

I
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COM3 in this example.

& it EnE - B X
XD MFA) EEY)  BEH)
e amEdHER B EX®

& AN v & DESKTOP-58MUD27 T
v it ZmIR 5 IDEATA/ATAPI $25)58
@ ity ¥ Intel(R) Dynamic Platform and Thermal Framework Rt -
@ npaEs O s=z ESRME >
RS 3oy @ s
© e - BERHE
& REWES S ARSI
v B u = FTEDRABY
& umme Pt
By BREHBIS v @@ 80 (oM LPT)
3 USB-SERIAL CH340 (COM3)
N B
st
s
= e
B
AN
|
§ EmrseE

§ ARSI
P REiERE

i AR

N PrERE

W EmAARIAL

=X

Open the SATA TorqueTester software and click the WIFI icon button in the upper right corner. This dialog box will pop up. If you choose "&",
switch to serial communication, or cancel it.

S SATALA

SR HSE - 0.0 N WERE: (16010
FE{EHG: 0.0 Nn B s 30 %
e
e 3
——
- -- - - =] a%
o o :

50



@ SATA® /e D

U

If the serial name saved in the system  (COM5 in this case) does not match the name of CH340 found in the device manager (COM3
in this case) , the system will give an alarm.

&0 COMS" A=,

In this case, we need to modify the system management, click the system management button at the top of the software, and then a
user login dialog box will pop up. We need to input the user name and password. The initial user name is sata, and the password is tool,
which can be modified later in the system management.

S SATAIA

meE [ L2 3l i
— 0.0 o WEME: | 160 | 0

WA 0.0 N

o o o o o Lt
IR EREXBIIRD, BIRFERDE
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After entering the system settings, you can see the name in the serial port name input box in the lower right corner. Modify this name
to the same name as CH340 in the device manager (Note: In this case, COM3, different computers and usage, the name may be
different) . Then click the button to save, success or failure. A dialog box will prompt you to click on the red x icon in the upper right
corner to exit this interface.

After modifying the serial name of the system, go back to the main interface and click on the WIFI icon button. The pop-up dialog box
clicks " & "After success, the WIFI icon will become the serial icon. The WIFI connection prompt will become the function of serial
connection prompt, status indication and information exchange prompt.

SATA Torque Tester V1.0 =

S SATAA

SCIHRYE - 0.0 N WiEmE: | 160 0

AR : 0.0 Nm B RS 30 Na

G SR (W smsms
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Note:
After the WIFI connection or serial connection with the torque tester is established, all operations of the software are the same.
So the later part of the software introduction does not distinguish which connection mode is working

Software function introduction:
In order to describe the function of software conveniently and clearly, the main interface is specially divided into several areas.

SATA Torque Tester V10

< SATAtX

KN : 0.0 ™ Wels: | 160 0 =
BB 0.0 o B sFEEEe 150 e I
| o= I rE& )
{ 4 N\
& BESE
-- - - -- - - - s 8

J

Area A has three operation buttons. The font color of the button in the operation state is white, and the button in the lock state is black.

System Management:
User name and password are required to enter the system management sub- interface. In this sub-interface, users can create, modify
and delete, set wrench information in verification mode and verification value in each stage, set serial port name.

General mode:

This button is a switch button, which will be switched in general mode and verification mode. In general mode, users can test the
wrench up to 25 times. The set torque of the detection can be set on the torque tester and software (Setting Torque in F Area in
Software: Setting Torque Value to be tested, Writing Setting Value Button in A Area to Torque Tester) .The test report can be exported
through the Export Report button in H area  (the Export Report button can be activated by the number of detection values between 1
and 25 in general mode) . This button can be unlocked only when the WIFI connection or serial connection between the software and
the torque test is established in general mode and the data interaction is normal. When switching to verification mode, the wrench
selection drop-down box in area B will be activated, the wrench model created in system management will be displayed in the drop-
down box for selection, and the wrench model to be tested will be selected. The torques to be calibrated in each stage will be displayed
on the rightmost side of area E. At the bottom of the software, there will be an information prompt box to prompt the operator's current
operation steps, etc. To start the operation of verification mode, it is necessary to input the serial number of the wrench at the serial
number of area B before the test can begin. Verification mode test torque is divided into five stages, each stage up to five sets of values,
including a set number of residual effective values (pre-pressure) , all can be pre-set in system management. Here, the system
management wrench pre-editing settings are explained. The operation of general mode and verification mode will be described in detail
later.
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Click on the " R E IR " button, enter the user name and password in the pop-up login dialog box, then enter the system management
interface, and click the " 27~ {5 & "button in the interface, the top table will show the currently saved wrench information.
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Modifying, inserting and deleting buttons can modify, insert and delete wrench information accordingly, provided that all text boxes on
the right side of the " ZRNFF " button already have corresponding information.

You can double-click the corresponding line in the table above to call out the corresponding information in this line to the text box on the
right side of " AN . On the basis of this information, you can modify and delete it. In case of insertion, you need a new model.

For example, when you double-click the line ID 19, the corresponding information of model 96305 will be displayed in the text box. At this
time, you can click the " fffB " button to delete the wrench information, or you can modify other parameters besides the model, and
then click the " &2 " button to modify it. It can also be modified to other models on the basis of this model, and then inserted.
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ID: For automatic generation

Model: Type of wrench, such as SATA 340Nm torque wrench 96313.

Serial Number: It's useless here. It's only for the model. Serial Number has no practical significance here.

Maximum Torque: Maximum Torque of this type of wrench, e.g. Maximum Torque of 96313, 340Nm.

Stage 1 Torque: Detection Torque Value in Stage 1. (Note: In general, the maximum torque required by the national standard is 20%, 40%,
60%, 80% and 100%. Five stages can be set up, up to five groups of values in each stage, and can also be set in reverse) .

Number of values 1: Number of detected values in the first stage, up to 5 groups .

The settings that continue until Phase 5 are the same.

Number of invalid values: Number of pressures (generally set to 3) for starting detection of torque wrenches under verification
mode.

R E
| BS FIS BRAHB M ER1A%B BERSE1 M 221 5% BE#NE2 M ER3HB BENSE3 M RAAS E
13 [96304 [a 320 60 |3 120 5 180 5 210 3
o505 |- 2 5 5 10 5 15 5 20 3
21 |96306 |a 50 10 s 20 5 30 5 10 3
22 (96312 |a 100 20 [s 10 5 60 5 80 5
< >
2 APER
" BERR: 1RER: DESE: cRER: DESE: RER: DESE: BED MESE: SBER: DESE: TRESE
(96305 25 5 5 10 5 15 5 20 3 25 5 |3| ‘
2

il (e | [ o | [ o] |

The user management interface performs the operations of adding users, deleting users and changing user passwords
Adding Users: Enter the username and password to be added.

o S X

ﬁﬁAﬁF8=l |
E.: l |
WD [ |

0 B
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Delete users: Select the name of the user to be deleted, enter the password, at least one user will be retained, the system does not allow
deletion of all users, when deleting the last user, the system will alarm and withdraw the deletion step.

ol BRRAEF X

HEER S v s
admin
sata

A CE H

Change user: Change user password, need to know the original user password.

ol e X

wamme: [
e [
wEw: | |
wagES: [ | A

Write Settings: This button can be unlocked in general mode and WIFI connection or serial connection is established and data interaction
is normal. The font color is black in lock state. In general mode, the set torque of F region can be written into the torque tester by this
button. The set value of the torque tester will be transmitted back to the software in real time and displayed at the actual set torque
value of F region.

Area B is the input area of wrench selection and serial number.

Wrench selection: Wrench selection drop-down box is used to select the type of wrench in the verification mode, which is used to adjust
the parameters of the corresponding model tool set in the system settings, such as the verification torque at each stage.

Serial Number: This serial number input text box can input the serial number of wrench in general mode and verification mode to save
in the export test report. In general mode, the serial number is not mandatory input. In verification mode, the serial number of wrench
must be input, otherwise the verification can not start.
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Area C is the area of connection mode selection and connection status indication.

-
bl \When the software is opened, the default is WIFI connection. This icon indicates that the current connection is WIFI connection.
You can switch to serial connection mode by clicking the icon button.

Serial Port Connection Instructions, you can switch to WIFI Connection Mode by clicking on this icon.

The alternating flickering of green and grey dots indicates that the current connection has been
established, and the constant brightness of grey dots indicates that the current connection has not been established. Text display shows

the data interaction between the torque tester and the software. There are two kinds of situations, normal and abnormal.

Area D is the real-time and peak torque feedback from the torque tester.

Real-time Torque is Tracking Torque.

The peak torque is the first peak torque of the wrench, and if the peak torque is qualified (whether the difference between the
set torque and the set torque is within the percentage deviation of the set tolerance) , the peak torque is shown in green and the
unqualified is shown inred ~ (see the example below) .

E{afis: 35.1 e
EEf%e: 36. 8 a

Area E is the display and preservation area of multiple test results.

The evaluation results are included in the status bar. If all the test data are qualified, it will be OK. If one set of values is not qualified, it
will be NOKWhen OK, the status bar is green and the evaluation result is OK. When NOK, the status bar is red and the evaluation result is
NOK.

The maximum, minimum and average values are the maximum, minimum and average results of multi- group data statistics in the
general mode  (displayed as 0 in the verification mode) , and the residual effective values are the number of remaining preloads in the
verification mode  (set in the system management, set as 0 in the general mode) .

Each row below has five historical peaks, up to 25.
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30.2 30.5 30.4 30.1 30.3
30.6 30.0 30.2 30.0 30.0
29.9 24.3 36.8 - - - -

In the verification mode, there is also a set value of multiple groups of values (up to 5 groups per stage) at the right side of each 5
groups of values, indicating that yellow is the current stage of detection.

- - - - - - - - - - 30

F area is the setting value input in general mode and the setting value display area feedback from the torque tester in real time.
Setting Torque: Detecting Torque Settings  (in general mode) |, setting integer and decimal digits separately, writing through the" 5i&

TE{E " button in Area A.
Actual Torque Settings: Torque Settings Feedback Real-time from Torque Tester  (Torque Value Behind S on Current Torque Tester) .

& BEHD

e 160 0

B IR AR 20 Nm
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G area is the set tolerance display area for input of the set value of the torque tolerance and feedback from the torque tester in real
time. The default torque tolerance is 3%.

Setting Tolerance: Tolerance to Determine whether Peak Torque is Qualified (Note that the determination tolerance of the torque tester
can only be changed by computer software) . The tolerance setting text box is locked, and the tolerance setting itself is a trigger
button. When clicked in general mode, the user name and password are required to be entered (invalid under verification mode)
When the input is correct, the input box will be unlocked. After entering the tolerance value that you want to change and clicking the
"Write Settings” button to write, the text box will be locked again.

Actual Setting Tolerance: Setting Tolerance Value Feedback Real-time from Torque Tester.

& BEEE

B XFeEssE 3 %

Area H has five operation buttons.
Display Number: This button is a switch button, which can switch the calibration value recorded in E area between value and percentage.

0. 99% -1.52% -2.03% -3. 08% -2.03% WESZ

1

-3.61% -3.61% -4.15% -4.15% —4. 15% B3 %E

MR
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Clear Data: This button is used to clear the currently saved historical data in Area E and to calibrate the current calibration to restart.
Sensor information: This button is used to enter the sensor information interface of the torque tester. The user needs to be verified
when entering the interface. After entering, the specific parameters of the sensor can be viewed (write permission is limited to SATA
manufacturers) .

RRER EAER
REER
FE2E STTS0300 FEERZEE).  STTS0300
RS 18300094 RS 1830009A ExzE
FERE: 320 #HEiE: 320 |
BoAfRiE: 360 BAiMiE: 380 |
RERIEE: S RS S
FoifE: 32859 FEME: 32859
NECEZ: G- Frazs: s
REFs: s [SIE 13 I
REmS: o HERS: o

Export Report: This button is used to export the detection data stored in E area to the record folder of D or C disk. Note: Record folders
need to be created by users themselves, and can be placed in the root directory of C or D disks. In general mode, as long as more than
one set of test data is generated, the report can be exported. In verification mode, the multi-stage detection of the selected type wrench
needs to be completed before the report can be exported.

Exit program: This button is used to exit the SATA TorqueTester software. After clicking, there will be a dialog box asking whether to
confirm the exit program, select " 32 "to exit directly, and select " 25 "to return to the current running program.

BLAEHSATA TorgeTesteri2RF

£ &N
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Test in general mode:
1) Verify that the software is connected to the torque tester (via WIFI or serial port) and that the data interaction is normal.

2)  Verify that the detection mode is general mode.

3)  When setting the torque, input the set value of the torque (in this case, 30Nm) , and write it through the " 5i&E & "button,
check whether the actual set torque is the set 30Nm.

& REHB

WEHE: 30 0 M

B SmigEae 30 Nm

4)  You can choose whether you need to input the serial number of the wrench  (the input serial number can be reflected in the
export report) , and then the wrench selection drop-down box is locked  (activated in verification mode) .
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5) Adjust the torque wrench to 30Nm, and then carry out preloading test on the torque tester according to the specifications. After
three times preloading, the preloading data is cleared through the " ;5P&¥X3E "button. The information prompt box at the bottom
of the software contains the operation step prompt information.

[SATA Torque Tester V10

O SATAlA

30.2 29.9 29.7 30.1 30.0 WEEE: B

‘ Gb mans

—REAEAD. TWET Excel RBBNEMENRS. TRESRBEARIS
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7)  If you need to export the report, click the " SH#R 4 " button to export the report.

[SATA Torque Tester

S SATARA

8) Exported reports are stored as Excel files in the record folder under the root directory of disk C or D (record folder needs to be
created by users) . The file naming rule is the date and serial number.

w'“‘ » B » AIERE (D) b record

P BEE =BV IEM =M
mry QFF -~ A8 =Fs4  FEuss

e £ BxEs =8 K
L |8] 2019-03-28 181741.xIsx 2019/3/28 1817  Xusx Te® 35 KB|
H SmsEns 8] 2019-03-28 182826.xlsx 2019/3/28 18:28 35 KB
2 A360 Drive @) 2019-03-28 183810.xlsx 2019/3/28 18:38 35 KB

8] 2019-03-28 195304.xlsx 2019/3/28 19:54 35 K8

O WesHE &) 2019-03-28 202956.xlsx 2019/3/28 20:29 35 KB

&) 2019-03-30 105900.xlsx 2019/4/8 16:23 35 KB

= &) 2019-03-30 110702:xlsx 2019/3/30 11:07 35 KB
= &) 2019-04-08 202258xlsx 2019/4/8 20:23 35K8
B wa 8] 2019-06-30 134558.xlsx 2019/6/30 13:46 34 KB
=B &) 2019-07-01 094110:xlsx 2019/7/1 9:41 34 KB
[ som &) 2019-07-03 154604.xlsx 2019/7/3 15:46 34 KB
=l REFR ) 2019-07-03 154626.xlsx 2019/7/3 15:46 34 KB
J =5 @) 2019-07-03 161017 A123455xlsx 2019/7/3 16:10 34 KB
&) 2019-07-03 161305 A123456.xlsx 2019/7/3 16:13 34 KB

63



@ SATA sus/eeam

9)  The format of the calibration report is shown in the figure below.

S SATAtA
OK
FaniES mige =27 =H A123456
27: FR: A W
BE: 15-33C BE: <90%
HANBG-: 18300094  WHEHLERB:
BERH: VEl,IJl: 2019/7/3 15:46 ’§$:
WE (Ee) | B | WA | RIE | RE Wil tEﬁ, FREEY #ie
30 30.2 | 29.9 | 29.7 | 30.1 30.0
0.07 |1.67
EfERE | 0.2 | 0.1 | 03] 0.1 0.0
30 30 30 30 | 29.8 | 29.8
0.27 |0.67
BERE 0 0 0 0.2 | -0.2
30

Testing in verification mode:
1) Verify that the software is connected to the torque tester (via WIFI or serial port) and that the data interaction is normal.

2)  Verify that the detection mode is the verification mode (when the "Write Settings” button is locked) .
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U

BTk

3)  Select the type of wrench to be tested in the wrench selection drop-down box. In this case, select 96306 edited before, and enter
the wrench serial number 618040381 in the serial document box. If you do not input any serial number, the number of times of
preloading will not decrease and there will be no data record in the E area.

SsaTatia
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4)  Set the torque of the torgue wrench to 10Nm indicated by the yellow area and pre-press it three times until the value of the

remaining valid number is 0.

©satania
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WETAMERTEEN. F
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5) Complete the five-stage test according to the torque of the Yellow Icon and the prompt in the message box  (in this case, 96306
is edited into five sets of values in stage 1-3, three sets of values in stage 4-5, and five sets of values are required in the general
verification report) .

S satama

"

S : 0.0 s WEHE: 1600 [0
W% - 49.5 ‘o B Ehera% 50 -
10.2 10.2 9.9 10.0 0.9 10 BEsE 3 .
20.1 10.7 19.6 19.5 19.6 20 Bx5arse 3 %

30.4 29.9 29.6 9.8 20.4 30 -
1 W
30.4 30.1 30.0 - - --

40 -
e o e - m [’ o

6) View the calibration report in the record folder, and automatically identify the product number and name in the calibration report.

L4 r
RRS. 96306 B 508a HAHEF FAS. 618040381
r r
3-8 =1 8 A R
lag: 15-33C . <90%
r
ARG 18300094 MEANAREDH-
r r
HweR. H#M: 2019/7/3 16:52 &%
REow) | 2@ | 2@ | 2w | we | se | TN |wwed se
10 10.2 | 10.2 %9 10 9.9
-0.40 |2.99
#ERE | 0.2 | 0.2 | -0.1 0 -0.1
20 201 | 19.7 | 19.6 | 19.5 19 6
1.52 |3.05
FE®RE | 01 |-03|-04]|-05| -04
30 30.4 | 29.9 | 29.6 | 29.8 | 29 4
0. 60 3.35
e 0.4 0.1 | 0.4 | -0.2 -0.6
40 39.4 | 39.1 39 2 13 .. 00
EFERE | 06| 09| -1 ’
50 49.8 | 50.1 | 49.5
0. 40 1.20
EfE®E | -0.2] 01 | -0.5
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Service and warranty :

Service:

To ensure the best support for our customers, STV series provides a complete set of calibration and maintenance facilities for all its
products.

We store most of the spare parts for torque testers, sensors and our digital wrenches. If you buy products from our company, our
company is the only supplier to provide spare parts and services for you. For service, please call 021-60615662 from 9:00 a.m. to 5:00 p.m.
Monday to Friday.

We need to remind you that the system and components need to be calibrated and authenticated regularly. Please give us the relevant
information, and we will inform you in time when to re-calibrate and re- authenticate.

Limited Warranty Statement:

The warranty period of SATA Torque Tester is one year from the date of delivery. The warranty content is material and process defects.
The warranty does not include any faults caused by the application of torques beyond the specified range to sensors or loaders, the
operation of systems with damaged sensor wires, or other damage caused by improper use, abuse or unauthorized modification. When
used with impact wrenches, the warranty is limited to electronic digital display units. This warranty does not include calibration.

When repairing, all costs are borne by the company or individual that returns the parts (or components) . Freight on arrival is not
accepted.

Any modification of any part of the equipment without the explicit written permission of SATA will not be guaranteed. For unauthorized
modification of product Institutes.

SATA will not be liable for any claims, requirements, equipment damage or personal injury arising from altered parts and/or the use of
altered SATA Torque Tester.

SATA's obligation to its products is limited to maintenance or replacement; in any case, SATA will bear any direct or indirect loss or
damage of any nature caused by its products or the use of relevant information, or other costs incurred or incurred. This guarantee
replaces all other guarantees or marketability as well as the applicability for specific purposes. Except as specified in this article, any
express or implied warranties of marketability or applicability for a particular purpose will not apply to SATA.

67



@ SATA’ seus/seen

Einleitung

Bedienungsanleitung

Bedienung

Service und Garantie

Service

Katalog
69
Produkteinfiihrung 69
Produktbeschreibung 69
70
Kalibrierung des eigenstandigen Geréats 70
Stromversorgung 10
Bildschirmanzeige n
Tastenfunktion U
96473 (2-50Nm) -Tastenbedienung Ul
96474 (9-320Nm) - Tastenbedienung 72
72
Drehmomenttestbetrieb mit der SATA TorqueTester-Software 2
Installation der Software 73
KONFIGURATION DER WIFI-VERBINDUNG 78
Konfiguration der seriellen Schnittstelle 81
Einfuhrung in die Softwarefunktion 86
Erkennung im Normalmodus 94
Erkennung im Uberprifungsmodus 97
100
100
Beschrankte Garantieerklarung 100

68



S SATA wrmn

Einleitung :

Produkteinfiihrung:

STV-Serie Drehmomenttester ist ein einfaches und vielseitiges kompaktes Drehmomentpriifgerét zur Erfassung von Drehmomenten von
Handwerkzeugen mit einer Genauigkeit von = 1%. Die Produkte fiir 96473 (2-50Nm) und 96474 (9-320Nm) sind schon vorhanden
und flr 50-1000Nm werden in Kirze verfiigbar sein, also bleiben Sie dran.

Produktmerkmale:

1) Nachfiihrung und Erfassung des Spitzendrehmoments ~ (erste Spitze)

2) Ablesegenauigkeit & 1%

3)  Ein Kalibrierdrehmomentwert wird voreingestellt

4)  Ein Drehmomenttoleranzprozentsatz wird voreingestellt, so dass es automatisch ermittelt wird, ob der Messwert qualifiziert ist

5)  Grine LED-Lichtleiste bedeutet eine Qualifizierung

8) Rote LED-Lichtleiste bedeutet keine Qualifizierung und es gibt ein Summen

7) Die serielle USB-Schnittstelle erlaubt eine bidirektionale Kommunikation, womit man den eingestellten Wert und andere
Informationen schreiben auch den Drehmomentwert lesen kann. (Die Kommunikationssoftware wird kostenlos zur Verfiigung
gestellt)

8)  WIFI bidirektionale Kommunikation. Es kann Informationen wie z.B. Sollwert schreiben und kann auch Drehmomentwert lesen  (Die
Kommunikationssoftware wird kostenlos zur Verfiigung gestellt)

9)  Es gibt optionale Kalibrierwagen und Komponenten, die die Bildung des Kalibrierungssystems vom Drehmomentschlissel erleichtern

10) Die Stromversorgung erfolgt tiber GS 5V, die fiir Mobiltelefone und Tablets Gblich ist

Produktbeschreibung:
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Beschreibung:

1) Mini-USB-Schnittstelle zur Stromversorgung und Kommunikationsschnittstelle
2)  Externe Bluetooth-Kommunikationsantenne

3)  Externe WIFI-Kommunikationsantenne

4)  Kalibrierausgangswelle (mit Lageraufnahme innen)

5) Bedienungstasten

6) Schallloch und Geratelaufanzeigeloch des Summers

7)  Aufgeleuchtete LED-Lichtleiste

8) OLED-Anzeigeleuchte

Lieferumfang:

1) Hauptgerét des Drehmomenttesters

2)  5V-Netzteil (100-240V-Wechselstrom, 50-60 Hz-Fingang)

3) Hilse (96473 mit einer Hiilse von 3/8" Umdrehung 1imm, 96 474 mit einer Hiilse von 3/8" 1/2 Umdrehung sowie einer Hulse von 1/2"
Umdrehung 19mm)

4)  U-Speicher (einschlieBlich elektronischer Version der Bedienungsanleitung, passender SATA Drehmomenttester V1.0-Software und
Treiber usw.)

5) Kalibrierschein ~ (mit qualifiziertem Siegel)

8) Netzkabel (USB2.0 bis Mini-USB-Kabel von 15 m, T-Anschluss. Es kann fir die Stromversorgung und die serielle USB-Kommunikation
verwendet werden)

7)  Innen- und AuBenverpackung

Bedienungsanleitung :

Kalibrierung des eigenstandigen Gerats:

Stromversorgung:

Verbinden Sie den Drehmomenttester  (Mini-T-Schnittstelle) und das 5V-Netzteil (USB2.0-Schnittstelle) zur Stromversorgung
Uber ein zufallig abgestimmtes Stromkabel oder verbinden Sie die 5V-Gleichstromversorgung wie z.B. der Energiebank und die USB-
Schnittstelle des Computers zur Stromversorgung.

Nach dem Einschalten des Systems wird das System initialisiert. Die Zeit betragt ca. 10 Sekunden. Wenn das System eingeschaltet
wird, leuchtet die LED-Lichtleiste rot und die LED-Lichtleiste ist zwischen griin-> rot-> grin->erlischt gewechselt. Gleichzeitig ertont
gin akustisches Signal. S (Setting Value / Einstellungswert) ~ stellt den Drehmomenteinstellungswert dar. Zu diesem Zeitpunkt ist die
Systeminitialisierung abgeschlossen und kann in den Arbeitszustand Gbergehen.

Wenn zwischen der Computersoftware und dem Drehmomenttester keine Verbindung sowie kein Austausch von Daten vorliegt, werden
die beiden griinen Lichtleisten rechts und links auf dem Drehmomenttester abwechselnd 6 Sekunden aufgeleuchtet und 3 Sekunden
geléscht, um darauf hinzuweise, dass es im Standalone-Modus arbeitet.
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Bildschirmanzeige:

Nm S 0.00 Nm S12.80
+00 "5 pos 30 + 0% pob 00

) SATALtiA < SATAlA

1) In der Bildschirmanzeige bedeutet Nm Newtonmetern und kann auch auf Ibf.ft umgeschaltet werden

2) In der Bildschirmanzeige bedeutet + fiir positives Drehmoment, - fir negatives Drehmoment. Symbole + - werden auf 96473 und
nicht auf 96474 angezeigt. Der Wert dahinter ist der Echtzeitwert des Prifmoments  (Nachfiihrmoment. Dieser Wert kann ber
Kommunikation an die PC-Software tbertragen werden)

3)  Inder Bildschirmanzeige ist der Wert hinter S den Drehmomenteinstellungswert  (S: setting torque. Das Einstelldrehmoment kann
{iber die PC-Software oder die Bedientasten geandert werden)

4)  In der Bildschirmanzeige ist der Wert hinter P Spitzendrehmoment  (P: peak torque. Dieser Wert kann tber die Kommunikation an
die PC-Software (ibertragen werden)

Tastenfunktion:

1-Taste: Erhthung des eingestellten Drehmoments, 2-Taste: Reduzierung des eingestellten Drehmoments, 3-Taste: Einheitsumschaltung
des Drehmoments, 4-Taste: Einstellung der Drehmomenterhéhungsumschaltung.

96473 (2-50Nm) - Tastenbedienung:

Durch einmaliges Driicken der 1-Taste kann das eingestellte Drehmoment (S) um 0,1 Nm oder 1 Nm erhoht werden. Halten Sie die 1-Taste
gedriickt, um das eingestellte Drehmoment  (S) um 0,1 Nm oder 1 Nm in Schritten von 0,1 Nm oder 1 Nm automatisch zu erhéhen.
Umschalten mit einem einzigen Druck auf die 4-Taste.

Durch einmaliges Driicken der 2-Taste kann das eingestelite Drehmoment  (S) um 0,1 Nm oder 1 Nm reduziert werden. Halten Sie
die 2-Taste gedriickt, um das eingestellte Drehmoment (S) um 0,1 Nm oder 1 Nm in Schritten von 0,1 Nm oder 1 Nm automatisch zu
reduzieren. Umschalten mit einem einzigen Druck auf die 4-Taste.

Die Drehmomenteinheit wird mit der 3-Taste zyklisch geschaltet.
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96474 (9-320Nm) - Tastenbedienung:

Durch einmaliges Driicken der 1-Taste kann das eingestellte Drehmoment  (S) um 0,1 Nm oder 1 Nm oder 10Nm erhdht werden. Halten
Sie die 1-Taste gedriickt, um das eingestellte Drehmoment  (S) um 0,1 Nm oder 1 Nm oder 10Nm in Schritten von 0,1 Nm oder 1Nm oder
10Nm automatisch zu erhdhen. Umschalten mit einem einzigen Druck auf die 4-Taste  (Der Schaltzyklus ist 1Nm -> 10 Nm -> 0,1 Nm) .
Durch einmaliges Driicken der 1-Taste kann das eingestelite Drehmoment  (S) um 0,1 Nm oder 1 Nm oder 10Nm erhaht werden. Halten
Sie die 1-Taste gedriickt, um das eingestellte Drehmoment  (S) um 0,1 Nm oder 1 Nm oder 10Nm in Schritten von 0,1 Nm oder 1 Nm oder
10Nm automatisch zu erhdhen. Umschalten mit einem einzigen Druck auf die 4-Taste .

Die Drehmomenteinheit wird mit der 3-Taste zyklisch geschaltet.

Bedienung:

Nach dem Einstellen des Drehmoments konnen Sie mit dem Testen des Drehmomentschliissels beginnen (Um das Drehmoment
des Drehmomentschlissels einzustellen, befolgen Sie die Angaben des Drehmomentschliisselherstellers) .

Bei der Kalibrierung sollte sich der Drehmomentschlissel in der Kalibrierungsposition niederhaltend befinden, und der
Drehmomentschlissel sollte sich im Wesentlichen im horizontalen Zustand befinden, und der Schlissel sollte einen Winkel von
90 Grad mit dem Kalibrierdorn des Testers darstellen.

Liegt der Testwert des Drehmoments innerhalb des eingestellten Toleranzprozentsatzes, zeigt die LED-Lichtleiste grin an und
es bedeutet, dass das Testergebnis in Ordnung ist, andernfalls wird die LED-Lichtleiste zeigt rot mit einem Piepton an, und es
bedeutet, dass das Testergebnis nicht in Ordnung ist.

Hinweis:
Um stabilere und genauere Testergebnisse zu erhalten, wird empfohlen, dass das Zeitintervall zwischen den erneuten Tests nach

einer einzelnen Testergebnisbewertung vorzugsweise mehr als 2 Sekunden betragt

Hinweis:
Das Priifmoment sollte nicht héher als das maximal prifbare Drehmoment des Testers sein, da es sonst zu Beschadigungen des

Testers kommen kann

Drehmomenttestbetrieb mit der SATA TorqueTester-Software :

Holen Sie sich reichhaltigere und ntzlichere Funktionen, indem Sie mit der von SATA bereitgestellten Software eine Verbindung zum
Tester herstellen.

Die beiden derzeit verfiigharen Kommunikationsmethoden sind USB zu serieller Schnittstelle und WIFI-Kommunikation (Der
Kommunikationsmodus kann in der Software-Schnittstelle ausgewahlt werden) .

Grundlegende Konfigurationsanforderungen des Computers: 1. eine WLAN-Netzwerkkarte  (zur WLAN-Kommunikation) ; 2. mit einem
USB-Anschluss  (USB zur seriellen Kommunikation) 3. Win7 / Win8 / Win10; 4. Mit der Software Microsoft Office oder Excel darin.
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Installation der Software:

1) Suchen Sie im mitgelieferten U-Speicher software & drivers -> SATA TorqueTester ->setup.exe. Doppelklicken Sie setup.exe zur
Installation, Next > zum Fortfahren.

Torque Tester - InstallShield Wizard X
&

Welcome to the InstallShield Wizard for
Torque Tester

The InstaliShield(R) Wizard will install Torque Tester on your
computer. To continue, dick Next.

WARNING: This program Is protected by copyright law and
international treaties.

SR Ner> ][ ono

2)  Wahlen Sie | accept the terms in the license agreement, Next > zum Fortfahren.

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X

License Agreement

Please read the following license agreement carefully.

To add your own license text to this dialog, specify your license agreement file in the Dialog editor.

Navigate to the User Interface view.

Select the LicenseAgreement dialog.

Choose to edit the dialog layout.

Once in the Dialog editor, select the Memo ScrollableText control.
Set FileName to the name of your license agreement RTF file.

R wN e

After you build your release, your license text will be displayed in the License Agreement dialog.

Print

(O 1 do not accept the terms in the license agreement

InstallShield

< Back Next > Cancel

73



S SATA s

3)  Benutzerinformationen eingeben, Next > zum Fortfahren.

#% Torque Tester - InstallShield Wizard X
Customer Information
Please enter your information.

User Name:
fousan

QOrganization;
[T

InstallShield

<mk | Net> | ool

4)  Andern Sie den Installationszielordner und wahlen Sie Change, sonst unmittelbar Next > zum Fortfahren.

f Torque Tester - InstallShield Wizard X

Destination Folder
Click Next to install to this folder, or dick Change to install to a different folder.

Install Torque Tester to:

@ C:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

InstallShield
< Back Next > Cancel
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5) Wenn Sie in Schritt 4 auf die Schaltflache Change klicken, wechseln Sie zur folgenden Oberflache, um den Installationspfad zu
andern.

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X

Change Current Destination Folder
Browse to the destination folder.

Look in:

e Torque Tester v | & -

Folder name:

D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\
InstallShield

OK Cancel

8)  Klicken Sie auf die Schaltflache Install, um die Software zu installieren.

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X
Ready to Install the Program
The wizard is ready to begin installation.

If you want to review or change any of your installation settings, click Back. Click Cancel to exit
the wizard.

Current Settings:

Setup Type:
Typical
Destination Folder:
D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

User Information:
Name: Susan

Company: %[ 1%

InstallShield
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7)  Klicken Sie unten auf die Schaltflache Finish, um die Installation abzuschlieBen.

ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X

InstallShield Wizard Completed

The InstallShield Wizard has successfully installed Torque Tester.
Click Finish to exit the wizard.

[ <Bk [ Eosh || Cancd |

8) Nach der erfolgreichen Installation der Software sehen Sie die Verkniipfung des SATA-Symbols auf dem Desktop (Lannch SATA
TorqueTester) .
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9)  Doppelklicken Sie das Verknipfungssymbol, um die Software zu starten, und die Schnittstelle wird wie folgt angezeigt. (Nachdem
die Benutzeroberflache gestartet wird, nimmt sie 95% des Bildschirms horizontal ein und das Breitbildverhaltnis in horizontaler und
vertikaler Richtung beibehalten) .

S SATAMIA

Ll O sxee\suasnns
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KONFIGURATION DER WIFI-VERBINDUNG:

Das integrierte WLAN-Modul vom Drehmomenttester verwendet den AP-Modus und generiert eine SSID mit dem Namen SATA-xxx, wobei
xxx die Seriennummer von Drehmomenttester ist. Fir die Verbindung ist das voreingestellte Passwort erforderlich: 1234567890.

Der PC muss die WLAN-Netzwerkkarte integrieren und die IP-Adresse der Netzwerkkarte sind wie folgt einzustellen:

Symbol fir drahtlose Verbindung -> Netzwerk- und Freigabezentrum 6ffnen -> Adaptereinstellungen andern.

—
.[;; » RAMENR » FIE Internet » FEEHISEED e ==
=== o —
XHF BEE ZEV) IAD BMH
i EEEANEESREEE
L @ @
T440-PC Karlliu Internet || HAHEEH: % =
A 9 larlliu
EEEDAE B internet w513
BEER:  Internet || —,
i FAEREER 2 N
“ :;;; smE  EmR 4
< : = RS karlliu aiee ) |
[Em— Machanize )
i mEFOEERE bk o
RERE B H5. TN VPN SE  SRESSBREEAR, || ChinaNet-4j9Z " e
e S ChinaNet-ejoF ol
ERNSEFSRISLE. A5 B5% VPN RESE, midea_ca_1421 ol
SEsR
Internet JEI o EEREETEER ChinaNet-j22U ol
Windows BiXig BRET Bl LA . HILIAWFI-A01 -
E

4 logte.. | [04'TCP .. | [F Micr.

Suchen Sie die WLAN-Netzwerkkarte und klicken Sie mit der rechten Maustaste auf Figenschaften -> Internetprotokoll Version 4 (TCP /
IPv4) .

=~ Bluetooth I 2 =/ SSTAP1
&F s % PSR
X O Bluctooth BEAARERM 22 X ¥ TAP-Windows Adapter VO

= TR 2 —_— u
A faria L ORAREERIRE L e . =
Intel(R) ! N 7260
T |® =AE® ECRNE
ER/HTTO) iR ER
FB) ‘ & Intel(®) Wireless-N 7260
1) f BEC)...
@ mEo HEHEEATHRE ©:
] - SIMATIC Industrisl Ethernet (IS0) 7
BEREEESFUS) [V - PROFINET I0 RT-Protocol V2.0
#2(D) < Internet WARZE 6 (ICP/IPv6)
P Tnternet thihids 4 (ICP/IPvd) 3
EREM =
edliasiion; + RIS 10 WL H
® EER + R TR 3
< i »
FEW. .. W B ®
- % AR TaRd HREE
TCR/TP o PR SR, TR
L e R LAy T, AR
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Wahlen Sie dann die unten stehende IP-Adresse und stellen Sie sie wie unten gezeigt ein.

Passwort erforderlich: 1234567890.

[ nternet thisz: 4 (1CP/1Pua) Mt

=i

AEGEBANGEES P RE,

O SRES IP 1B3HO)
©EFE TR P IS

1P 3B3k(D): 192.168. 4 .120
FRABUL): 255.255.255. 0 |
BUARD):

192.168. 4 . 1 |

ENEE DNS BSEHnE)

@ EATES) DNS BESsaHE):

Ei%E DNS BE8E0):

]

#5 DNS BE2Q): . . . ‘

[mEES S =BW..
L

P EE, TN, FREAR

Suchen Sie dann das SATA-xxx-Gerat in der WLAN-Verbindung, um eine Verbindung herzustellen. Fir die erste Verbindung ist ein

(7 SATA-1830009A

7 Internet , &
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Nachdem die Verbindung hergestellt wurde, wird auf dem Verbindungssymbol in der unteren rechten Ecke ein Ausrufezeichen
Internetzugang)  angezeigt. Dies ist normal. Dann kdnnen Sie mit cmd prafen, ob die Verbindung zum Drehmomenttester tatsachlich

besteht.

Klicken Sie auf die Windows-Schaltflache in der unteren linken Ecke des Systems und geben Sie cmd in das Popup-Dialogfeld ein.

- BEEESR

| cmd|

X

A

.3

6.1.76001
oft Corporation

d>ping 192.168.4.1

.168.4.
.168.4.

IC: \Users\T1440>
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Nach dem Start der Software ist der Standardverbindungsmodus WLAN-Verbindung. Das WLAN-Symbol ist die Schaltflache. Nach
dem Klicken wird zwischen WLAN-Verbindung und serieller Verbindung umgeschaltet. Vor der Umschaltung wird ein Dialogfeld zur
Bestatigung der Bedienung angezeigt. WLAN-Verbindung: Der folgende Inhalt ist die Seriennummer des mit dieser Software verbundenen
Drehmomenttesters. Der grine Punkt dahinter zeigt den Verbindungsstatus an. Die Verbindung wird abwechselnd in grin und grau
hergestellt. Wenn keine Verbindung besteht, ist sie grau und stetig. Die anschlieBende Dateninteraktion bedeutet normalerweise, dass
der Informationsaustausch zwischen der Software und dem Drehmomenttester i.0. ist, andernfalls ist die Dateninteraktion anormal.
Wenn der Drehmomenttester nicht mit der Computersoftware verbunden ist und die Daten damit austauscht, leuchten die linken und
rechten grinen Leuchten auf der Lichtleiste des Drehmomenttesters abwechselnd fir 6 Sekunden und erldschen fir 3 Sekunden, um
anzuzeigen, dass sich der Betrieb im Standalone-Modus befindet.

SATA Torque Tester V1.0 ]

& SATALA

Konfiguration der seriellen Schnittstelle:

Fur die serielle Kommunikation zwischen Drehmomenttester und PC-Software wird CH340 USB - serieller Schnittstelle verwendet.
Sie missen den USB2.0-Anschluss des Stromkabels, das mit dem Gerat Ubereinstimmt, mit dem USB-Anschluss des Computers
und den MINI-USB T-Anschluss am anderen Ende verbinden, um eine Verbindung zum Drehmomenttester herzustellen. Dies
kann verwendet werden, sowohl um eine Stromversorgung als auch um eine serielle Kommunikation fir den Drehmomenttester
bereitzustellen.

81



S SATA s

Wenn Sie den CH340-Treiber zum ersten Mal installieren missen, nachdem die Hardware-Verbindung hergestellt ist, finden Sie die
Software und Treiber -> CH340-Treiber -> SETUPEXE auf der mit dem Gerat gelieferten U-Speicher. Klicken Sie zum Installieren auf SETUP.
EXE.

B WEnEE(X64) - -
EozEAR
EBINFTAE: CH341SER.INF -
e WCH.CN

|_ USB-SERIAL CH340
|__11{04f2011, 3.3.2011.11

Nach Abschluss der Installation wird eine Eingabeaufforderung fiir eine erfolgreiche Installation angezeigt.

-
DriverSetup lg

Wechseln Sie nach erfolgreicher Installation zum Anschluss des Gerate-Managers und sehen Sie sich den Namen des seriellen
Anschlusses in den Klammern hinter dem USB-SERIAL CH340 an. (Arbeitsplatz) Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf
Eigenschaften -> Gerate-Manager.

[ 2AEE > REORE > R

XiHF) WEE) =EV) TAT ®E@H)

EESXTANNESEE
Windows %

Windows 7 SREUAR
MEEUFE © 2009 Microsoft Corporation, EEFFETIR.

R
2% I = Windows (i1
R Intel(R) Core(TM) i7-4510U CPU @ 2.00GHz 2.60 GHz L
SEATRAM): 800 GB (7.71 GB FTF)
S8R o 4 RS
P s AATETHETEOEDMREA
Windows Update —— p—
ERESNIR

RS T440-PC OEziaE
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Dieses Beispiel ist COM3.

& it EnE - B X
XD MFA) EEY)  BEH)
e amEdHER B EX®

& AN v & DESKTOP-58MUD27 T
v it ZmIR 5 IDEATA/ATAPI $25)58
@ ity ¥ Intel(R) Dynamic Platform and Thermal Framework Rt -
@ npaEs O s=z ESRME >
RS 3oy @ s
© e - BERHE
& REWES S ARSI
v B u = FTEDRABY
& umme Pt
By BREHBIS v @@ 80 (oM LPT)
3 USB-SERIAL CH340 (COM3)
N B
st
s
= e
B
AN
|
§ EmrseE

§ ARSI
P REiERE

i AR

N PrERE

W EmAARIAL

Offnen Sie die Software SATA TorqueTester und klicken Sie auf die Schaltflache in der oberen rechten Ecke des WLAN-Symbols. Ein

Dialogfeld erscheint, wahlen Sie dabei Ja" und es schaltet dann auf die serielle Kommunikation oder sonst wird es storniert.

S SATALA

SR HSE - 0.0 N WERE: (16010
FE{EHG: 0.0 Nn B s 30 %
e
e 3
——
- -- - - =] a%
o o :
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Wenn der Name der im System gespeicherten seriellen Schnittstelle  (in diesem Beispiel COM5)  nicht mit dem Namen von CH340 im
Gerate-Manager (in diesem Beispiel COM3)  (ibereinstimmt, gibt das System einen Alarm aus.

X

&0 COMS"AFE.

In diesem Fall missen wir zunachst Anderungen im Managementsystem machen. Klicken Sie in der oberen Reihe der Software -
Systemverwaltungsschaltflache, dann erscheint ein Benutzer-Anmeldedialogfeld. Geben Sie Ihren Benutzernamen und das Passwort ein.
Der anfangliche Benutzername ist sata, das Passwort ist tool Sie kdnnen im Folgenden in der Systemverwaltung geéndert werden.

S SATAMA
AAER F HE s
Frme
mAE [an | s
i X 0.0 Na WEHE: | 160 | 0
) ] nh
e 0.0 Nm B SR 160 =
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Nachdem Sie die Systemeinstellungen eingegeben haben, sehen Sie den Namen im Eingabefeld fir den Namen des seriellen Anschlusses
in der unteren rechten Ecke. Andern Sie diesen Namen in denjenigen von CH340 im Gerate-Manager. (Hinweis: In diesem Beispiel ist
es COM3. Bei unterschiedlichen Computern und Verwendungen kann der Name unterschiedlich sein.) Klicken Sie zum Speichern auf
0OK. Ob Sie damit erfolgreich sind oder nicht, wird ein Dialogfeld angezeigt. Klicken Sie auf das rote X in der oberen rechten Ecke, um die
Benutzeroberflache zu verlassen.

[anes | [ ez | [ #r | soen 9% ]

Nachdem Sie den Namen der seriellen Schnittstelle des Systems geandert haben, kehren Sie zur Hauptschnittstelle zuriick und klicken
Sie auf das WLAN-Symbol. Klicken Sie im Popup-Dialogfeld auf Ja". Nach erfolgreicher Anderung wird das WLAN-Symbol zum Symbol fir
die serielle Schnittstelle. Die WLAN-Verbindungsaufforderung wird zur Funktion der Eingabeaufforderung fiir die serielle Verbindung, den
Statusanzeige und die Informationsinteraktion.

SATA Torque Tester V10 Jos |

S SATAA

SCR %6 - 0.0 Na WEHsE: 160 .‘o

B : 0.0 Na - 30 o
DTSSR

. e ~ = - = - - =E: x 3

T} 3 -
- o o o o nenas
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Hinweis:

Nachdem die WLAN-Verbindung oder die serielle Verbindung zum Drehmomenttester hergestellt wurde, sind alle Funktionen der
Software identisch. Daher unterscheidet der Softwareeinfihrungsteil des Folgenden nicht zwischen den Verbindungsmodi, wo die
Arbeit ausgeftihrt wird

Einfiihrung in die Softwarefunktion:
Um die Softwarefunktion bequem und Gbersichtlich zu beschreiben, ist die Hauptoberflache in mehrere Bereiche unterteilt.

SATA Torque Tester V1O - - =)
< SATAtHA
KNG 0.0 o Wed®e: | 160 0 =
ER{EHSE 0.0 - 150 . |
\ D Ei# Z
{ N\
- - - - - - - - - 3 s
|
_ _ _ _ . 3 =
<
N\
. o= . . - & .
- - - - - — .
- - - I - ‘ [C R "CE
| EEid |

Im Bereich A gibt es 3 Bedienungsschaltflache. Die Farbe der Schriftart ist im Betriebszustand weiB und die Farbe der Schaltflache ist
schwarz, wenn sie im gesperrten Zustand ist.

Systemverwaltung:

Geben Sie die untergeordnete Schnittstelle der Systemverwaltung ein. Dabei sind ein Benutzername und ein Passwort erforderlich.
In dieser untergeordnete Schnittstelle kénnen Sie den Benutzer erstellen, andern und Idschen, die Informationen des Schllssels im
Uberpriifungsmodus tberprifen, den Uberprifungswert in jeder Phase festlegen und den Namen der seriellen Schnittstelle festlegen.
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Normalmodus:

Diese Schaltflache dient zur Umschaltung zwischen dem Normalmodus und dem Uberprifungsmodus. Im Normalmodus kann der
Benutzer den Schlussel bis zu 25 Malen testen. Das ermittelte eingestellte Drehmoment kann am Drehmomenttester und an der
Software (Das von der F-Zone in der Software eingestellte Drehmoment: Stellen Sie den zu erfassenden Drehmomentwert ein
und schreiben Sie tber die Schaltflache FEinstellwert schreiben” der A-Zone in den Drehmomenttester.) eingestellt werden. Das
Prifprotokoll kann von der Schaltflache Bericht exportieren” der Zone H abgeleitet werden (Wenn erfasste Werte im normalen Modus
zwischen 1 und 25 sind, wird die Schaltflache zum Exportieren von Berichten aktiviert.) Die Schaltflache Bericht exportieren” muss im
normalen Modus erst entsperrt sein, wenn die WLAN-Verbindung, serieller Verbindungsaufbau und die Dateninteraktion zum Software-
und Drehmomenttest i.0. sind. Beim Wechsel in den Uberpriifungsmodus wird das Dropdown-Feld zur Schlisselauswahl im Bereich B
aktiviert. In dem Dropdown-Feld wird das in der Systemverwaltung erstellte Schlisselmodell zur Auswahl angezeigt. Wahlen Sie das
zu prifende Schiiisselmodell aus, und das in jeder Stufe zu kalibrierende Drehmoment wird ganz rechts im E-Bereich angezeigt. Am
unteren Rand der Software befindet sich ein Meldungsfeld, das die Bedienung an die aktuellen Bedienschritte erinnert. Beim Anfang
der Bedienung im Uberpriifungsmodus muss die Seriennummer des Schitissels in den B-Bereich eingegeben werden, um den Test zu
starten. Das Priifdrehmoment im Uberpriifungsmodus ist in 5 Stufen unterteilt, wobei jede Stufe maximal 5 Wertesétze enthalt und
die festgelegte Anzahl der verbleibenden Effektivwerte (Vorlast) in der Systemverwaltung voreingestellt werden kann. Hier werden
die Vorbearbeitungseinstellungen des Systemverwaltungsschlissels erlautert. Der Normalmodus und der Uberprifungsmodus der
Bedienung werden spater ausflhrlich beschrieben.

Klicken Sie auf die Schaltflache Systemverwaltung” in dem Popup-Anmeldedialogfeld, geben Sie den Benutzernamen und das Passwort
ein, um die Schnittstelle zur Systemverwaltung einzugeben. Und klicken Sie auf die Schaltflache ,Daten anzeigen’, und oben in der Tabelle
werden die aktuell gespeicherten Schraubenschliisselinformationen angezeigt.

R E
1D s BIS BAHB 1458 HESE! 2458 BEgE2 M BE3H 5% HESSE3 M BRAAS E
Ell 50 |- 320 60 3 120 5 180 5 210 3
19 (96305 |a 2% 5 5 10 5 15 5 20 3
21 (96306 |a 50 10 5 20 5 30 5 10 3
22 (96312 |a 100 20 5 10 5 60 5 80 5
< >
2 BrER

Mit Schaltflachen Andern, Einfiigen, Ldschen kénnen Sie die Informationen des Schliissels entsprechend andern, einfiigen und Idschen,
vorausgesetzt ist, dass sich in allen Textfeldern rechts neben der Schaltflache ,Benutzer hinzufigen” bereits eine entsprechende Meldung
befindet. Sie kénnen auf die entsprechende Zeile in der obigen Tabelle doppelklicken, um die entsprechenden Informationen in dieser
Zeile im Textfeld rechts von Benutzer hinzufiigen” anzuzeigen. Basierend auf diesen Informationen erfordern Andern, Einfligen, Loschen
ein neues Modell. Beispiel: Doppelklicken Sie auf die Zeile mit der ID 19, um die entsprechenden Informationen des Modells 96305 im
Textfeld anzuzeigen. Zu diesem Zeitpunkt konnen Sie auf die Schaltflache Léschen” klicken, um die Schlisselinformationen zu léschen,
oder andere Parameter auBer dem Modell &ndern und auf die Schaltflache Andern” klicken. Es kann auch dabei aufgrund des Modells in
andere Modelle geandert und dann eingefigt werden.
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ID: automatisch generiert

Modell: Schliisselmodell, z. B. SATA 340Nm Drehmomentschltssel 96313.

5 AT °  96473/96474

Seriennummer: Es ist hier nutzlos. In der Tat gilt es nur fiir das Modell und die Seriennummer hat hier keine praktische Bedeutung.
Maximales Drehmoment: Das maximale Drehmoment dieses Schilsseltyps, z. B. das maximale Drehmoment von 96313 betragt 340 Nm.
Drehmoment der Stufe 1: Die erste Stufe des erfassten Drehmomentwerts ~ (Hinweis: Im Allgemeinen ist das maximale Drehmoment von
20%, 40%, 60%, 80% und 100% gemaB der nationalen Norm auf 5 Stufen festgelegt, und jede Stufe verfligt Giber maximal 5 Wertesatze. Es
kann auch riickgangig eingestellt werden) .
Anzahl der Werte 1: Anzahl der erkannten Werte in der ersten Stufe, max. 5 Gruppen.
Das Folgende wird fortgesetzt, bis die Einstellung von Stufe 5 dieselbe ist.

Anzahl des ungultigen Werts: Die Anzahl der Vorspannungen beim Starten der Erkennung des Drehmomentschlissels im

Uberprifungsmodus ~ (Im Allgemeinen auf 3 Male eingestellt) .

ReEE
| BS BOS BRAAB M ER1A%B RESE I B2 RE#NE2 M ER3H5% RESS3 M R1AB B
13 [96301 [a 320 60 [3 120 5 180 5 210 3
o505 |- 2 5 5 10 5 15 5 20 3
21 96306 |a 50 10 5 20 5 30 5 10 3
22 96312 |a 100 20 [s 10 5 60 5 80 5
< >
2o HPEE
" nER% -] e F 11 . 3| Aue % i} . S x 8 .
(96305 25 5 5 10 5 15 5 20 3 25 5 |3| ‘
© B3P | arEs ‘ | e, ‘ [ A | ‘ N -

Auf der Benutzerverwaltungsoberflache fihrt man Vorgange zum Hinzufiigen, Loschen von Benutzern von Benutzern und Andern von

Benutzerpasswortern aus.

Benutzer hinzufiigen: Geben Sie den Benutzernamen und das Passwort ein, die hinzugefiigt werden sollen.
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Benutzer Ischen: Wahlen Sie den Benutzernamen, den Sie I6schen mdchten, das Passwort eingeben. Es wird mindestens ein Benutzer
beibehalten. Das System erlaubt nicht, alle Benutzer zu léschen, wenn Sie den letzten Benutzer loschen, ertdnt das System einen Alarm
und verlasst den Loschvorgang.

of! BRRAEF X

EEER S - v [T
sata

EB: BLA

Benutzer andern: Andern Sie das Benutzerpasswort. Sie miissen das urspringliche Benutzerpasswort kennen.

o s X

wamme: [
R
wee: | |
wAmER: || e

Einstellwerte schreiben: Im Normalmodus kann Uber diese Schaltflache entsperrt sein, wenn die WLAN-Verbindung, serieller
Verbindungsaufbau und die Dateninteraktion zum Software- und Drehmomenttest i.0. sind. Im gesperrten Zustand ist die Schriftfarbe
schwarz. Im Normalmodus kann man mit dieser Schaltflache das im F-Bereich eingestellte Drehmoment in den Drehmomenttester
schreiben. Der Einstellwert im Drehmomenttester wird in Echtzeit zur Software (ibertragen werden und im F-Bereich  (der tatsachlich
eingestellte Drehmomentwert)  angezeigt werden.

Bereich B ist der Bereich fiir die Auswahl des Schitssels und die Eingabe der Seriennummer.

Schliisselauswah!: Eine Dropdown-Box wird zur Auswahl des Schraubenschlissels verwendet, um das Modell in dem Uberpriifungsmodus
auszuwahlen und zum Aufrufen der Parameter, z. B. des Drehmoments jeder Stufe des entsprechenden Modellwerkzeugsatzes in den
Systemeinstellungen eingesetzt zu werden.

Seriennummer: Im Textfeld fur die Eingabe der Seriennummer kann die Seriennummer des Schitssels im Normalmodus und im
Uberpriifungsmodus eingeben werden, um den exportierten Erkennungsbericht zu speichern. Im Normalmodus ist die Seriennummer
keine obligatorische Eingabe, und die Seriennummer des Schlissels muss im Uberprifungsmodus eingegeben werden. Andernfalls
kénnen Sie die Uberpriifung nicht starten.
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Bereich C ist der Bereich fir die Auswahl und die Anzeige des Verbindungsstatus.

)

Nach dem Einschalten der Software ist die Standardeinstellung die WLAN-Verbindung. Dieses Symbol zeigt an, dass es sich bei
der aktuellen Verbindung um eine WLAN-Verbindung handelt. Sie kénnen in den seriellen Verbindungsmodus wechseln, indem Sie auf die
Symbolschaltflache klicken.

Anzeige der Verbindung zur seriellen Schnittstelle. Klicken Sie auf dieses Symbol, um in den WLAN-Verbindungsmodus zu
wechseln.

18300094 Anzeige der aktuellen Verbindungsmethode im Text. Die Zahlen- und Buchstabenkombination zeigt die

Der grune Punkt und der graue Punkt blinken abwechselnd, um anzuzeigen, dass die aktuelle
Verbindung hergestellt wird, und der graue Punkt leuchtet immer, um anzuzeigen, dass die aktuelle Verbindung nicht hergestellt wird. Die

Textanzeige stellt die Dateninteraktion zwischen Drehmomenttester und Software dar. Es gibt zwei Falle von normal und anormal.

Der D-Bereich ist das vom Drehmomenttester zurtickgefiihrte Echtzeit- und Spitzendrehmoment.

Das Echtzeitdrehmoment ist auch das Verfolgungsdrehmoment.

Das Spitzendrehmoment ist das 1. Spitzendrehmoment des Schliissels. Wenn das Spitzendrehmoment bestanden (Ob die Differenz
zum eingestellten Drehmoment innerhalb der prozentualen Abweichung von der eingestellten Toleranz liegt) ist, wird der Wert des
Spitzendrehmoments griin, ansonsten rot  (sighe das Beispiel im Folgenden) .

EEh%: 35. 1 -
BEHE: 36. 8 N

Der E-Bereich ist der Anzeige- und Speicherbereich fir mehrere Testergebnisse.

Die Statusleiste enthalt die Auswertungsergebnisse. Wenn das Ergebnis aller Satze von Testdaten bestanden ist, ist es in Ordnung. Wenn
eine Gruppe von Werten nicht bestanden ist, ist es n.i.0. Fir i.0. wird zeigt die Statusleiste griin und Auswertungsergebnisse zeigen i.0.,
ansonsten zeigt die Statusleiste rot und Auswertungsergebnisse zeigen n.i.0.

Die Maximal-, Minimal- und Durchschnittswerte sind die Maximal-, Minimal- und Durchschnittsergebnisse mehrerer Satze von
Datenstatistiken im Normalmodus  (Im Uberpriifungsmodus als 0 angezeigt) , und die verbleibenden guiltigen Werte sind die Anzahl der
verbleibenden Vorladevorgange im Uberprifungsmodus ~ (Fingestellt in der Systemverwaltung und im Normalmodus ist es 0) . Jede der
folgenden Zeilen enthalt 5 Satze historischer Spitzenwerte und maximal 25 Satze.
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30.2 30.5 30.4 30.1 30.3
30.6 30.0 30.2 30.0 30.0
29.9 24.3 36.8 - - - -

Im Uberpriifungsmodus befindet sich auf der rechten Seite jeder der 5 Gruppen ein Einstelleert fir den Mehrgruppenwert der aktuellen
Stufe  (bis zu 5 Gruppen pro Stufe) , und gelb ist die aktuelle Erkennungsstufe.

- - - - - - - - - - 40

Der F-Bereich ist dort, wo man im Normalmodus den Einstellwert des Drehmoments eingibt und der vom Drehmomenttester in Echtzeit
zurlickgemeldete Einstellwert angezeigt wird.

Drehmomenteinstellung: Der Einstellwert des Drehmoments wird erkannt  (im Normalmodus) . Die Ganzzahlstellen und die
Nachkommastellen werden getrennt eingestellt und durch die Schaltflache ,Sollwert schreiben" im Bereich A geschrieben.
Ist-Einstellwert des Drehmoments: Drehmoment-Sollwert-Rickmeldung vom Drehmomenttester in Echtzeit (aktueller
Drehmomentwert nach S am Drehmomenttester)  zurlickgemeldete Einstellwert des Drehmoments  (Der Drehmomentwert hinter S
des Drehmomenttesters) .

& BEHB

iREHE: 160 0

B LFgERe 20 Na
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Der G-Bereich ist dort, wo der Einstellwert der Drehmomenttoleranz eingegeben wird und der vom Drehmomenttester in Echtzeit
zurickgemeldete Einstellwert angezeigt wird. Die voreingestellte Drehmomenttoleranz betragt 3%.

Einstellungstoleranz: diese Toleranz dient dazu, um festzustellen, ob das Spitzendrehmoment i.0. ist. (Beachten Sie, dass
die Beurteilungstoleranz des Drehmomenttesters nur durch Computersoftware geandert werden kann) . Das Textfeld zur
Toleranzwerteinstellung ist gesperrt. ,Toleranz einstellen” selbst ist im Allgemeinen eine Ausldsetaste. Nachdem Sie darauf
im Normalmodus geklickt haben, werden Sie aufgefordert, den Benutzernamen und das Passwort einzugeben (ungultig im
Uberpriifungsmodus) . Nach der korrekten Eingabe wird das Eingabefeld entsperrt. Nachdem Sie den zu andernden Toleranzwert
eingegeben und zum Schreiben auf die Schaltflache Einstellwert schreiben” geklickt haben, wird das Textfeld wieder gesperrt.
Tatsachlicher eingestellter Toleranzwert: Eingestellter Toleranzwert, der vom Drehmomenttester in Echtzeit zurickgemeldet wird.

& BEE=

B xFeEss 3 %

Der H-Bereich gibt es 5 Bedienungsflachen.
Werte anzeigen: Diese Schaltflache dient zur Umschaltung. Damit kann man den Kalibrierungswert des Datensatzes im E-Bereich
zwischen Wert und Prozent umschalten.
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Daten I6schen: Mit dieser Schaltflache werden die aktuell gespeicherten Verlaufsdaten des E-Bereichs geldscht und mit der aktuellen
Kalibrierung wieder anzufangen.

Sensordaten: Mit dieser Schaltflache wird die Schnittstelle Sensorinformation des Drehmomenttesters eingegeben. Die Identitat des
Benutzers ist dabei zu verifizieren. Nach der Eingabe konnen Sie die spezifischen Parameter des Sensors anzeigen (Diese kénnen im
WLAN-Modus abgefragt werden und die Schreibberechtigung ist auf SATA-Hersteller beschrankt) .

RRIEE SAER

FEZA: STTS0300 FEARZEE. STTS0300

RS 18300034 ERRE: 183000 | =za
WEME: 320 #eiiE: 320 i |
BAME: 360 BARE: 360 |
REEIIE: S A S5

ToilfE:  azese FEME: 2859

FaFs: a1z FEFs: 812

REFRs: stz BlaEs: 812 |
ERS: o Ems: o

Bericht exportieren: Diese Schaltflache dient zum Exportieren der im Bereich E gespeicherten Testdaten auf das Laufwerk D oder in
den Ordner record im C-Laufwerk. Hinweis: Der Ordner record muss vom Benutzer erstellt werden und kann im Stammverzeichnis
des Laufwerks C oder D abgelegt werden. Solange mehr als ein Satz von Testdaten im Normalmodus generiert wird, kann der Bericht
exportiert werden. Im Uberpriifungsmodus muss der mehrstufige Test des ausgewahlten Schiisseltyps abgeschlossen sein, bevor der
Bericht exportiert werden kann.

Programm verlassen: Mit dieser Schaltflache wird man die SATA TorqueTester Software verlassen. Nach dem Klicken werden Sie gefragt,
ob Sie den Beendigungsvorgang bestatigen machten. Wahlen Sie Ja', um den Vorgang direkt zu beenden, und Nein", um zum aktuell
ausgefiihrten Programm zuriickzukehren.

=

BLABMSATA TorgeTesterf2RF
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Erkennung im Normalmodus:
1) Stellen Sie sicher, dass die Software mit dem Drehmomenttester verbunden ist  (iber WLAN oder serielle Schnittstelle) und der
Datenaustausch normal ist.

0094

2)  Stellen Sie sicher, dass der Erkennungsmodus der Normalmodus ist.

3)  Geben Sie den Drehmomentwert ein, wo das eingestellte Drehmoment eingestellt werden soll ~ (in diesem Beispiel 30 Nm) , und
schreiben Sie ihn Giber die Schaltflache Einstellwert schreiben”. Uberpriifen Sie, ob das tatschlich eingestellte Drehmoment auf 30
Nm eingestellt ist.

£ RERD
=3 VER
ek 30 0 o
B SRR ERE 30 Nm

4)  Sie kénnen wahlen, ob Sie die Seriennummer des Schliissels einzugeben  (Die eingegebene Seriennummer kann im exportierten
Bericht angezeigt werden) , und das Dropdown-Feld far die Auswahl des Schitissels ist gesperrt  (im Uberprifungsmodus
aktiviert) .

94



S SATA wrmn 7 ]

5) Stellen Sie den Drehmomentschlissel auf 30 Nm ein und fuhren Sie dann den Vorladetest am Drehmomenttester gemaB den
Spezifikationen durch. Nach dreimaligem Driicken werden die Daten der Vorlastdaten mit der Schaltflache ,Daten léschen’geléscht.
Die Informationen im unteren Bereich der Software fordern die Meldung der Bedienung an.

[SATA Torque Tester V10

O SATAlA

6) Halten Sie den Drehmomentschliissel gedriickt, um die erforderliche Anzahl von Druckprifungen am Drehmomenttester gemaB den
Spezifikationen durchzufiihren. Die Prifergebnisse werden im E-Bereich angezeigt.

| SATA Torque Tester V1.0

S SATARtA

—BREREAP. TBY Excel RABNEMBARES. TRESERAARIS
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7)  Wenn Sie den Bericht exportieren missen, klicken Sie auf die Schaltflache Bericht exportieren”, um den Bericht zu exportieren.

[SATA Torque Tester

S SATARA

8) Der exportierte Bericht wird im Datensatzordner im Stammverzeichnis des Laufwerks C oder D in Form einer Excel-Datei
gespeichert (Der Datensatzordner muss vom Benutzer erstellt werden. Excel muss auf dem Computer installiert sein) . Die
Benennungsregel fir Dateien ist das Datum und die Uhrzeit des Exports des Berichts. + Seriennummer.

@.lg » HEHL » IS (D) » record

P SEE ZEV) 1AM ®EM)
mry QIF - A5 EBFS4  FEUEE

Yo dr % BHEm -] £
B =E |8] 2019-03-28 181741.xlsx 2019/3/28 18:17  XLSX T 35 KB|
L BmsERE @) 2019-03-28 182826:xlsx 2019/3/28 1828  XLSX T 35 KB
2 A360 Drive &) 2019-03-28 183810:xlsx 2019/3/28 18:38 35 KB
&) 2019-03-28 195304.xlsx 2019/3/28 19:54 35 K8
o WesRE &) 2019-03-28 202056.xlsx 2019/3/28 20:29 35 KB
&) 2019-03-30 105900.xlsx 2019/4/8 16:23 35KB
B &) 2019-03-30 110702.xlsx 2019/3/30 11:07 35 KB
= &) 2019-04-08 202258.xlsx 2019/4/8 20:23 35K8
B wa &) 2019-06-30 134558xlsx 2019/6/30 13:46 34 KB
=Es ) 2019-07-01 094110:xisx 2019/7/1 9:41 34 KB
[ >om @) 2019-07-03 154604.xlsx 2019/7/3 15:46 34 KB
o BETE 8] 2019-07-03 154626.xlsx 2019/7/3 15:46 34 KB
J BEF @) 2019-07-03 161017 A123455.xlsx 2019/7/3 16:10 34 KB
&) 2019-07-03 161305 A123456.xlsx 2019/7/3 16:13 34 KB
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9) Das Format des Kalibrierungsberichts ist wie folgt.

S SATAtA
OK
FaniES mige =27 =H A123456
27: FR: A W
BE: 15-33C BE: <90%
HANBG-: 18300094  WHEHLERB:
BERH: VEl,IJl: 2019/7/3 15:46 ’§$:
WE (Ee) | B | WA | RIE | RE Wil tEﬁ, FREEY #ie
30 30.2 | 29.9 | 29.7 | 30.1 30.0
0.07 |1.67
EfERE | 0.2 | 0.1 | 03] 0.1 0.0
30 30 30 30 | 29.8 | 29.8
0.27 |0.67
BERE 0 0 0 0.2 | -0.2
30

Erkennung im Uberpriifungsmodus:
1) Stellen Sie sicher, dass die Software mit dem Drehmomenttester verbunden ist  (iber WIFI oder serielle Schnittstelle) und die
Dateninteraktion in Ordnung ist.

2)  Stellen Sie sicher, dass der Erkennungsmodus der Uberpriifungsmodus ist  (die Schaltflache Finstellwert schreiben” ist zu diesem
Zeitpunkt gesperrt) .
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3)  In der Wahlen Sie in der Dropdown-Box des Schraubenschlissels das Modell des zu testenden Schraubenschlissels aus. Wahlen Sie
in diesem Beispiel den zuvor bearbeiteten Schraubenschlissel 96306 aus und geben Sie die Seriennummer 618040381 in das Textfeld
,Seriennummer” ein. Wenn Sie keine Seriennummer eingeben, verringert sich die Anzahl der Vorspannungen nicht und im E-Bereich
istimmer kein Datensatz vorhanden.

S saTata

S HISE - 0.0 . WEHE: | 160 [0 =

L 25.7 = .

[ swmn

ARUE  \JENE (FHSSENETEERST) RS ERENTF®

4)  Das Drehmoment des Drehmomentschlissels wird auf 10 Nm eingestellt, das im gelben Bereich angezeigt wird. Drei Vordriicke
werden durchgefihrt, bis die Anzahl des verbleibenden effektiven Werts 0 ist.

S saATARA

TG 0.0 WEHE: 11600 [0 =
BTG 10. 0 p— o
20 BxruTse 3

WEEEMAERTER. FERBEIN 0 B, BAEIEGTEN. IW5 R
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5)  Die finf Phasen des Tests sind in Ubereinstimmung mit dem Drehmoment nach dem Drehmoment im gelben Symbol und Hinweisen
im Informationsprasentationskasten  (In diesem Beispiel wird 96306 in 1-3 Stufen mit 5 Gruppen der Werte, 4-5 Stufen mit 3
Gruppen der Werte und 5 Wertesatze sind im allgemeinen Falliberpriifungsbericht erforderlich.

S satama

"

S : 0.0 s WEHE: 1600 [0
W% - 49.5 ‘o B Ehera% 50 -
10.2 10.2 0.9 10.0 0.9 10 BEHE 3
20.1 10.7 19.6 19.5 19.6 20 Bx5arse 3 %

30.4 29.9 20.6 9.8 20.4 30 -
1 W
30.4 30.1 30.0 - - - 40 -
e o e - m [’ o

6) Beziehen Sie sich auf den Kalibrierungsbericht im Protokollordner record” an. Die Produktnummer und der Produktname werden im
Kalibrierungsbericht automatisch erkannt.

L r
~RRS. 96306 [ 9 508a HAHEF FAS. 618040381
r r
£ 3B D A RE.
lvalr 15-33C s <90%
r
HEANKS: 18300094 MEAMNEEH.
r r
118 B®M: 2019/7/3 16:52 &%
RN e | 2@ | 2e | ww | ww | se | TN |wwes s
10 10.2 | 10.2 9.9 10 9.9
-0. 40 2.99
#ERE | 0.2 | 0.2 | -0.1 0 -0.1
20 201 | 19.7 | 19.6 | 19.5 19.6
1.52 |[3.05
EE®mE | 01 | -03| -04]|-0.5 -0.4
30 30.4 | 29.9 | 29.6 | 29.8 | 29.4
0.60 |3.35
L3013 0.4 0.1 | 0.4 | -0.2 -0.6
40 39.4 | 39.1 39 2 13 .02
EFERE | 06| 09| -1 ’
50 49.8 | 50.1 | 49.5
0. 40 1.20

EfAwE | -0.2 | 01 | -0.5
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Service und Garantie :

Service:

Um die bestmdgliche Unterstltzung flr unsere Kunden zu gewahrleisten, bietet die STV-Serie eine vollstandige Kalibrierungs- und
Reparaturméglichkeit fir alle ihre Produkte.

Wir lagern die meisten Ersatzteile fiir Drehmomenttester, -sensoren und unsere Digitalschitssel. Wenn Sie ein Produkt von unserer Firma
kaufen, ist unsere Firma der einzige Lieferant, der Ihnen Ersatzteile und Dienstleistungen anbietet. Wenn Sie Service benétigen, rufen Sie
bitte 021-60615662 an. Unsere Offnungszeiten sind Montag bis Freitag von 9: 00 bis 17: 00 Uhr.

Wir méchten Sie daran erinnern, dass das System und die verschiedenen Komponenten regelméBig kalibriert und zertifiziert werden
mussen. Bitte teilen Sie uns die relevanten Informationen mit. Wir werden Sie umgehend dartber informieren, wann eine Neukalibrierung
und Rezertifizierung erforderlich ist.

Beschrankte Garantieerklarung:

Die STV-Serie hat eine Garantie von einem Jahr ab dem Versanddatum und unterliegt Material- und Verarbeitungsfehlern. Die Garantie
deckt keine Schaden ab, die durch das Aufbringen eines Drehmoments auBerhalb des angegebenen Bereichs auf den Sensor oder Lader,
den Betrieb des Systems mit beschadigten Sensorkabeln oder andere Schaden, die durch unsachgemaBen Gebrauch, Missbrauch oder
nicht autorisierte Anderungen verursacht wurden. Bei der gemeinsamen Verwendung mit einem Schlagschrauber ist die Garantie auf die
elektronische Digitalanzeige beschrankt. Diese Garantie beinhaltet keine Kalibrierung.

Zum Zeitpunkt der Reparatur werden alle Kosten von dem Unternehmen  (oder mehreren Unternehmen) —oder der Person getragen,
wo das Teil zurtickgeschickt wird. Wir bezahlen keine Fracht.

Anderungen an Teilen dieses Gerats ohne die ausdrickliche schriftliche Genehmigung von SATA fiihren zum Erléschen der Garantie.
SATA haftet nicht fiir jegliche Haftung oder Verpflichtung, die sich aus unbefugten Anderungen am Produkt ergibt, sowie fiir jegliche
Anspruche, Anforderungen, Gerate- oder Personenschaden, die sich aus geanderten Teilen und / oder der Verwendung der modifizierten
STV-Serie ergeben.

Die Garantie von SATA in Bezug auf seine Produkte beschrankt sich auf Reparaturen oder Ersatz, in jedem Fall haftet SATA fur direkte oder
indirekte Verluste oder Schaden jeglicher Art, die sich aus den Produkten oder der Verwendung der Informationen ergeben, oder tragt
SATA sonstige entstehende oder angefallene Kosten. Diese Garantie ersetzt alle anderen Garantien oder Marktgéngigkeit und Eignung
fir einen bestimmten Zweck. Sofern hierin nicht ausdriicklich angegeben, gelten flr SATA keine ausdrticklichen oder stillschweigenden
Gewahrleistungen fiir die Marktgangigkeit oder Eignung flr einen bestimmten Zweck.
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CopeprxaHune

KpaTkoe onucaHune

OnvcaHune NpoayKuun

061was nHdopmaumsi 0 NPoAYKL MM

NHCTpyKUMA No 3KCnayaTaumm

3KCI'U'IyaTaL|,MFI ans KaflVI6pOBKI/I OT,D,eanOVI YCTaHOBKU

JneKTpocHabxeHue

Bocnpown3sefeHne Ha aKpaHe

DYHKLNSA KHOMKN

Onepauus knasuwm 96473  (2-50 HM)

Onepauus knasuwmy 96474  (9-320 HM)

Onepauus

105

105

105

MpoOBOAMTbL UCMbITaHME Ha KPYYeHME C MOMOLLbIO MPOrpaMMHOro obecnedeHms SATA

TorqueTester

YCTaHOBKa NporpaMMHOro obecneyeHus

KoHdurypauus cnocoba nogkatodeHus K WIFI

KoHdurypauus cnocoba nogkItoyYeH s K NOCNeA0BaATENbHOMY MOPTY. v

OnucaHune hyHKLMM NPOrpaMMHOro obecrneyeHns

KOHTPO/b B 06bIYHOM pexume

KOHTpOnb B pexnmMe npoBepKun

06cnymMBaHWe U rapaHTUNHBI PEMOHT

Oka3saHue ycnyr

3asBneHve 06 OrpaHUYEHHOM rapaHTUIMHOM PEMOHTE
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KpaTkoe onucaHue:

OnucaHue NnpoayKuuu:

/i3MepuTenb KpyTslero MOMeHTa cepun STV CYKUT Npeuyu3noHHbIM U3MepUTeieM KpyTALLEro MOMeHTa,
OT/IMYAOLWMMCS MPOCTO 3KCMyaTayuei, pasHoo6pasHbIMU GYHKUMAMY, NpefHa3HaYeH Ans nonyyeHus
MOKa3aHUs KPyTAWEro MOMeHTa PyYHbIX MUHCTPYMEHTOB C TOYHOCTbIO * 1%. B HacToswee BpeMms
NOCTaBAAOTCA 4Ba BMAA NpogyKumu: 96473  (2-50 H.mM) w1 96474 (9-320 H.M) , mpogyKums 50-1000 H.M 6ygeT
6bICTPO NOABAATLCSA Ha PbIHOK, NOAOXKANTE, NOXKaNyicTa.

XapaKTepucTUKMN npopyKLuUn:

1) CnexeHue v 3axBaT NMKOBOIO KPyTALLEro MOMeHTa (MepBoe MMKOBOE 3HaYeHune)

2) TOYHOCTb CYMTbIBAHUS 3HAYEHNUs =t 1%

3) MpepBapuTENbHO YCTAHOB/IEHHOE KanMBpPOBOYHOE 3HAYEeHV e KPYTALLEro MOMEHTa

4) TpOLEeHT rOAHOTO fOMYCKA NpeaBapUTeNbHO YCTAHOBAEHHOMO KPYTALLEro MOMEHTA, aBTOMATUYeCKoe
onpepgeneHune roqHocTu

5) Namna LED rogHas, 3eieHast IeHTa roput

=

6) Namna LED HerogHas, KpacHas 1eHTa ropuT 1 3yMMep 3BY4nUT

7) [1BYyCTOpPOHHsIs CBSA3b MOC/efoBaTeNbHOro nopta USB, MOXeT 3anucaTh 3afaHHOe 3Ha4YeHve U apyrue
MHOPMaLMK, TOXKE MOXET CYUTLIBATb 3HAYEHWE KPYTALLEro MoMeHTa (nporpamMmHoe obecneyeHne
CBA3M 6ecnnaTHoO NocTaBAeHo)

8

=

[iByCTOpPOHHAA CBA3b WIFI, MOXET 3anu1caTh 3agaHHOe 3HaYeHne U Apyrie MHhopMaL K, ToXe MOXeT
CYMTHIBATb 3HaYEHMe KpyTALLero MoMeHTa (nporpamMmHoe obecredeHuie cBA3n 6ecnnaTHo
NoCTaB/eHO)

9

-

VIMeTb KannMBbpPOBOYHYIO TENEXKY U y3en Ans BbIbopa, ygobHO Ans 06pa3oBaHUs CUCTeMbl KaNMBPOBKM
KpYTALLEro Ktoya

10) MpuMeHseTcs 3neKTponuTaHme 5 B NOCTOAHHOIO TOKa, COBMECTUMOE C MOBU/IbHbBIM TelehOHOM 1
NAAHWETHBIM KOMMBIOTEPOM

06was nHdopmaLms o NPOAYKLUM:
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Onwucanue:

1) WHTepdeiic aneKTpocHabxeHus 1 UHTepdeiic cBA3M NocnegoBaTebHoro nopta Mini USB

2) BHelHss aHTeHHa CBsA3M Bluetooth

3) BHelwwHss aHTeHHa cBsizn WIFI

4)  KannbpoBaHHbIN BbIXO[HOV Ban (BHYTpW MMEETCs onopa NofLUnHUKOM)

5) KHonka ynpaBneHus

6) 3ByKOBOE OTBEpCTVE 3yMMeEpa U OTBEPCTHE UHAMKATOPHOI aMMbl SKCMTyaTaLuum 060pyfoBaHums
7) CBeToAMofHas CBETOM3MyHatoLLas NeHTa

8) WHgukaTopHasi namna OLED

06beM NocTaBKM:

1) [naBHas MalWuHa U3MEPUTESNS KPYTSLLEro MOMEHTa

2) ApanTep nuTaHusa 5B (BBoA NepemMeHHOro Toka 100-240 B, 50-60 ru)

3) Brynka (96473 c ogHOW BTYKOM 3/8" Ha 11 MM, 96474 C O4HOW BTYIKOM 3/8" Ha 19 MM 11 1/2" Ha 19 Mm)

4)  dnswka (BKAKYASA 3NEKTPOHHYIO MHCTPYKLMIO MO SKCM/yaTaluuu, COOTBETCTBYHOLIEE NMPOrpaMMHOe
obecneyeHue SATA Torque Tester V1.0 v npuBog 1 T.4.)

5) Ceptudukat kanubposkn (c neyaTbo 0 rofHOCTH)

6) MuTatenbHbi NnpoBoa (T-06pasHbii NopT 15 M ¢ nepexogom oT USB2.0 Ha Mini USB, MOXeT cHabxaTb
3/1EKTPUYECTBOM U MPOBOAMUTb CBA3b C Nepexofom oT USB Ha nocnefoBaTesbHbIN MopT)

7)  BHYTPEHHAS 1 BHELIHAS YNaKOBKa

WHCTPYKLUMSA NO 3KCnAyaTauuu:

JkcnnyaTtauus ana KaJWI5POBKM OTp,e.ﬂbHOi;I YCTAaHOBKM:

3nekTpocHabxeHue:

JneKTpoCcHabXeHMe OCyLeCTBASETCS NyTeM COeAUHEHNSI KOMMIEKTYIOLEero nuTaTelsHOro NpoBoja ¢
usmepuTenem KpyTsawero momenTa (Mini T-06pasHblii NopT) 1 agantepom nutanus 5B (nopt USB2.0) ,
a TaKXe NyTem coefMHEHUS C MOPTAaTUBHbLIM aKKyMynsaTOpoM 1 nopTom USB KoMnbloTepa u gpyrummn
NCTOYHMKaMW NUTAaHMA MOCTOSIHHOO TOKa 5 B.

Mocne BKAOYEHUS TOKa CUCTEMbI, MPOBOANTCS UHULMANMU3ALUSA CUCTEMbI MPOJO/KUTENIbHOCTbIO OKOM0
10 cCeKyHp, B Hayane CBETOAMOAHAS leHTa NOKa3blBaeT KPaCHbIW LBET, NOTOM ->KPaCHbIN->3e/1eHbll,
MOTOM racuT, B TO BPEMS 3yMMep 3BYYMUT «au», nocie S (Setting Value 3agaHHOe 3HaYeHMe) MOKasbiBaeTCA
YCTaHOBNEHHOE 3HaYeHMe KpyTALWero MOMeHTa, B TO BPeM$ BbIMOJIHEHA UHULMANMN3ALNA CUCTEMBI,
paspeLLeHo BXoAuTb B paboyee CoCTosHUe.

Ecnv n3mepuTenb KpyTsLLero MOMeHTa 1 KOMMbIOTEPHOE MPOrpaMMHoe obecrneyeHne He CoefMHSIIOTCS
1N He 0BMEHMBAOTCS AaHHbIMY, TO [1BE 3e/IeHble NaMMbl Ha JIEBOV M NPABOW YacCTAX CBETOLMOLHON NEHTbI
n3MepuTens KpyTSALero MOMeHTa NonepeMeHHO 3aropatoTcs Ha 6 CeKYH/ U raciT Ha 3 CeKYH[bl, 4TO
HanoMUHAET To, 4TO paboTaeT 6e3 NOAKIIOYEHUS K CETU.
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@ SATA sus/eeam

BocnpoussegeHune Ha 3KpaHe:

Nm S12.
+00 "% gogﬁ 88 + 0% gng_ Eg
) SATALiA ) SATAl %

1) Ha 3kpaHe moka3aHo Nm, 3TO eAUHMLA KPYTSLLEro MOMEHTA - HbIOTOH.M, KOTOpasi MOXeT TaKxe
nepekntounTbCS Ha bft - (Ibfft yT. aroiim)

2) Ha3kpaHe NMoKa3biBAaeTCs 3HAK «+» - MONOKUTESNbHbIN KPYTALLMIA MOMEHT, 3HAK «-» - 06paTHbIV KpyTALLMIA
MOMEHT, 3HaKW «+/-» MOKa3aHbl Ha 96473, Ha 96474 He Noka3aHbl. Mocnefylolee 3HaYeHMe ABNSETCS
M3MEpPEHHbIM 3HAYEHMEM KPYTALLEro MOMEHTa B peasibHOM MaclTabe BpemMeHn (Cnegutb 3a KpyTaLmUM
MOMEHTOM, JaHHOE 3HaYeHVEe MOXKET NepefaThesl B NporpaMmMHoe obecreyeHme PC nyTem cBsizm)

3) Ha 3kpaHe 3HauyeHue 3a S ABNAETCA YCTAHOBMNEHHbIM 3HAYEHMEM KpyTALLero MoMeHTa (S:setting torque
MOXET U3MEHSATLCS C MOMOLLbIO MPOrpPaMMHOro obecneyeHns PC namv KnaBuy yrnpasaeHus)

4) Ha 3KpaHe 3HayeHue 3a P ABNSAETCSA MUKOBbLIM KPyTAWMM MOMeHTOM  (P: peak torque MOXeT nepeaartbcst B
nporpammHoe obecrneyeHue PC nyTem ces3n)

DYHKLMA KHOMKN

Knasuwa N1 yBenumyeHve yCTaHOBNEHHOMO 3HaYeHUs KPYTALLEero MOMeHTa, Knasuwa N2 2 ymeHblieHne
YCTAHOB/IEHHOTO 3HAaYeHNA KPYTALLEro MOMEHTa, Knasuwa N2 3: nepekntoyeHune efuHuLbl KpyTaLero
MOMeHTa, Knasuwa N & nepeknoyeHne aMnanTyabl yBeIM4eHUs YCTAHOBIEHHOMO 3HAYeHUS KPYTALEero
MOMEHTa.
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Onepauus Knasumwm 96473 (2-50 HM) :

HaxaTb knasuwy N2 1 0anH pas ans yBennyeHuns yCTaHOBEHHOTO 3Ha4YeH st KpyTawero MomeHTa (S) Ha 0/
HM 1K 1 HM, NPOJO/MKNTENIbHOE HaXaTne Knasuwmn N2 1 MOXEeT aBTOMaTUYeCKM YBE/IMYNUTb YCTaHOB/IEHHOE
3HaveHue KpyTawwero MomeHTa (S) Ha 0, HM MM 1 HM 33 CYET aMNANUTYAbl yBennYeHus 01 HM uam 1 Hm,
NPOBOAUTL NePeKIoYeHNe aMnANTY/ibl YBEIMYEHUA NyTEM OJHOKPATHOIO HaXkaTus Knasuiim N2 4 C.

HaxaTb knaBuiwy Ne 2 oanH pas Ans yMeHbLUEHUS YCTAaHOBNEHHOTO 3Ha4YeHMs KpyTaLero MoMmeHTa (S) Ha 0/
HM 1UAn 1 HM, NPOAOIKUTENbHOE HaXaTue Knasuwm N2 2 MOXKeT aBTOMaTUYECKM YMEHbLINTb YCTaHOBIEHHOe
3HayeHue KpyTalero MoMeHTa (S) Ha 0] HM MAK 1 HM 3@ CYET aMNANTYAbl YyMEHbLIEHNs 0,1 HM Uan T HM,
NpoBOAUTb NepeKNtoYeHne aMMnanTyabl YMeHbLUEHNS MyTeM OfHOKPAaTHOrO HaXxaTua Knasuwwm N2 4 C.
EanHMLa KpyTALLLEro MOMEHTa NepeK/ioYaeTcsa C MOMOLLbIO KiaBuLwim N 3.

Onepauus Knasumwm 96474  (9-320 HM) :

Haxatb knaeuwy N2 10AWH pas gas yBenuYeHus YyCTaHOBNEHHOMO 3HaYeHUs KpyTalero MoMeHTa  (S)
Ha 01 HM unn 1 HM 1nn 10 HM, NPOAOMKMTENbHOE HaXaTue KnaBuwmy N2 1 MOXeT aBTOMaTUYeCKM YBENUYNTb
YCTaHOB/IEHHOE 3HaYeHe KpyTaLero MoMeHTa (S) Ha 0] HM nam 1 HM unn 10 HM, NPOBOAUTL NEPEK/YeHe
aMnauTYyAbl YBEIMYEHUs NyTeM OfLHOKPATHOro HaxaTtus knasuwm N2 4 (nocnegoBaTenbHOCTb
nepektoyeHuns 1HM->10 HM->0,1 HM, uupKynsuus) C.

HaxaTb knaBuwy N2 2 0AWH pas A8 yMeHbLUEHWs YCTaHOBIEHHOIO 3HAaYeHUs KpyTsLero MoMeHTa (S)
Ha 0] HM 1An 1 HM 1 10 HM, NPOJOMKMTENbHOE HaXKaTNe KnaBuLmn N2 2 MOXET aBTOMAaTUYECKN YMEHbLUNTb
YCTaHOB/IEHHOE 3HaYeHNe KpyTaLero MoMeHTa (S) Ha 01 HM uan 1 HM unm 10 HM, NPOBOAMUTL NEpeK/oYeHne
aMNANTYAbl yMeHbLIeHWS 01 HM an 1HM nnm 10 HM NyTem OfHOKPaTHOro HaxxaTuns knasuwm Ne 4 C.

EaVHMLA KpyTSALLEro MOMEHTa NepeKIoYaeTcs C MOMOLLbIO KnaBumLum Ne 3.

Onepauus

Mocne 3aBepLueHNs YCTAaHOBKM KPYTALLEro MOMEHTa, MOXHO HayaTb UCMbITaHKe KpyTaLWero Kitoya  (mMeTog
perynmpoBaHus COBCTBEHHOIO KPYTALLEro MOMEHTA KPYTSILLErO K/KYa JO/MKEH COOTBETCTBOBATh NpaBuiaM
3aBO[A-U3rOTOBUTENSA KPYTALLErO K/IOYa) .

Mpun KannbpoBKe KPYTALLEro KAoYa NPUMEHSeTCS METOR KannbpoBKU MOLaBEHNEM BHU3, U KPYTALWNIA
K/Tt04 B OCHOBHOM HaxOAMTCsl B TOPU30HTaNbHOM MOMOXEHWY, @ TaKXKe KU 1 COEANHUTENbHbIN CePAEYHMK
KannbpoBKM n3MepuTens fOMKHbI 06pa3oBaTh yron 90 rpagycos.

Ecnn namepeHHoe 3HayeHMe KpyTALEro MOMEHTa HaXo0aMTCA B NpeAenax NpoueHTa yCTaHOBEHHOTO
[0MYyCKa, TO CBETOAMOAHAs NEHTa NOKa3bIBAET 3e/1eHbIN LBET, NO4CKa3biBaeT pe3ynbraTt ucnbiTaHus 0K; B
NPOTUBHOM C/ly4ae CBETOAUOAHAS JIeHTa NOoKa3biBaeT KPaCHbIN LiBET C CONMPOBOXAEHUEM 3yMMUPOBaHUEM,
NofCKa3bIBaeT pe3ynbraT ncnoitaHns NOK.

Note:
ANA nonyyvyeHusa 6onee cTabUNbHOIO Y TOYHOTO pe3ynbraTta NCNblITaHUA, PEKOMEHAYETCA, 4TO

MHTepBan BPEMEHV MOBTOPHOIO UCMbITAHWS MOC/E OLLEHKM pe3y/bTaTa OTAENbHOTO UCTbITaHNS
nyyle 6onee 2 cek.

Note:
M3MepuTenbHan KpyTaLlasa cuia He MOXKET BblLLe MaKCMManbHOIoO UCMbITaTe/IbHOro

KpyTALWEero MOMeHTa nuamepuTens, B NpOTUBHOM C/ly4ae MOXeT MOBpeAnuTbCa usMmepuTtesb.
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MpoBoaUTL UCNbITAaHUE HA KPYYEHUE C MOMOLLbIO
nporpaMMHoro o6ecne4yeHus SATA TorqueTester:

Mocne coefuHEHUS C N3MepUTeNeM Yepes NporpaMMHoe obecnevyeHne, mocTaBaeHHoe SATA, MOXHO
nony4nTb 6onee 6oratbie v NPaKTUYHbIE PYHKLUN.

B HacTosilee BpeMs MMeloTCs 2 cnocoba cBs3u: cnocob nepexoga oT USB K nocnefoBaTelbHOMY MOPTY,
cnocob cesi3u WIFl (MOXHO BbI6paTh Cnocob cBsi3n Ha MHTepdelice NporpaMMHOro obecrneyeHus) .
MoTpebHOCTL B 6a30B0ii KOHbUrypauun KomnbioTepa: 1. iMeeTtcs 6ecnpoBogHas ceteBas kaptouka (gns
cBsA3u WIFI) 2. UmeeTcs nHTepdeiic USB  (ans cnocoba nepexoga ot USB K nocnefoBatesbHOMY nopty) 3.
Cuctema Win7/Win8/Win10 4. YcTaHOBKa nporpaMMHoro obecneveHus Microsoft Office nnwm excel.

YcTaHOBKa NporpaMMHoro o6ecneyeHus:
1) HaiiTw software & drivers-> SATA TorqueTester ->setup.exe BO (MI3LLKe, MOCTaBAEHHON BMeCTe C 060pyA0BaHUEM,

ABaXAbl LLeNKaTb setup.exe A9 YCTAHOBKMU, next> AN NPOAO/IKEHUA.

ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard .4

Welcome to the InstallShield Wizard for
- Torque Tester

The InstallShield(R) Wizard will install Torque Tester on your
computer. To continue, dick Next.

WARNING: This program Is protected by copyright law and
International treaties,
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@ SATA  scs/sein

2) Bbibpath | accept the terms in the license agreement, wenkatb Next > 415t IPOZOMKEHMSI.

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X
License Agreement

Please read the following license agreement carefully.

'To add your own license text to this dialog, specify your license agreement file in the Dialog editor.

Navigate to the User Interface view.

Select the LicenseAgreement dialog.

Choose to edit the dialog layout.

Once in the Dialog editor, select the Memo ScrollableText control.
Set FileName to the name of your license agreement RTF file.

R wNE

After you build your release, your license text will be displayed in the License Agreement dialog.

(®[L accept the terms in the license agreement e |

(D1 do not accept the terms in the license agreement

InstallShield

< Back Next > cancel |

3) BeOAMTbL MHGMOPMaLMM O MONb30BaTesNe, WenKaTh Next > 4151 NPOAOKEHUS.

1 Torque Tester - InstallShield Wizard X
Customer Information
Please enter your information.

User Name:

fsusan

Organization
[T

InstallShield

<k | Net> | Cnce
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4)  VI3MEHWTb LeneByto nanky ycTaHOBKM 1 BbIGpaTb Change, €Cm He HYXHO, NPsSIMO wWenkaTb Next > Ans

nApoAo/HKEHUS.
#% Torque Tester - InstallShield Wizard X
Destination Folder
Click Next to install to this folder, or dick Change to install to a different folder.
@ Install Torque Tester to:

C:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

InstallShield
< Back Net> || Concel |

5) Ecnu BbIGpaTh KHOMKy Change B Ware 4 TO BXOAUTb B CAEAYIOWMNIA UHTepdeRC A4S N3MEHEHUS NyTU
YCTaHOBKM.

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X

Change Current Destination Folder
Browse to the destination folder.

Look in:

ek Torque Tester v | ® ™

Folder name:
D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

InstallShield

OK Cancel
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6) LWenkaTb KHOMKY Install Ans yCTaHOBKM NPOrpaMMHOro obecrneyeHus.

ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X
Ready to Install the Program

The wizard is ready to begin installation.

If you want to review or change any of your installation settings, click Back. Click Cancel to exit
the wizard.

Current Settings:

Setup Type:
Typical
Destination Folder:
D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

User Information:
Name: Susan
Company: %[ 1%

InstallShield

BT o]

7)  WenkaTb KHOMKy Finish Ha cefytoLIEM PUCYHKE A5 3aBEPLLIEHUS YCTAHOBKM.

[ Torque Tester - InstallShield Wizard X

InstallShield Wizard Completed

The InstallShield Wizard has successfully installed Torque Tester.
Click Finish to exit the wizard.

S e
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8) Tocne ycnewHoii ycTaHOBKYM NPOrpaMMHOro obecrneyeHns Ha paboyem cTone noseaseTcs apbik (Lannch
SATA TorqueTester) .

9) [OBaxpbl WenKaTb Ap/blK 475 3anycka nporpaMmMHoro obecnederus, uHtepdeiic kak Hwxe (nocne
3anycka uHTepdelica, nonepeyHoe MeCTo cocTaBnseT 95% 3KpaHa, NoNepevyHoe 1 NPoAo/bHOe
OTHOLUEHME MOAAEPKUBAET WNPOKMNIA IKPaH) .

O
|

U G SATAMIA =3 B )
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Kondurypauus cnocoba nogknouerms K WIFI :

Ona moaynsa WIFl, UHTErpypoBaHHOro U3MepUTENIEM KPYTALLErO MOMEHTA, MPUMEHARTCA PeXuUM AP, 1
obpasyeTcs oguH SSID Nof Ha3BaHMeM SATA-xxx, B TOM YMC/1e Xxx SIBNSIETCS NOC/e0BaTebHbIM HOMEPOM
U3MepUTENS KPYTSLLErO MOMEHTA, MPMU3HAHHbIV MO YMOYaHMIO Naposib NOAKIYEHNS: 1234567890,

Ha cTopoHe PC Hy)HO MHTErpupoBaTh 6eCrpOBOAHYIO CETEBYIO KapTY, U YCTaHOBUTH IP-aipec ceTeBoW KapTbl
cnegyoLmm obpasom:

3Ha4oK 6eCnpoBO/AHOIO COEAVHEHUS-> OTKPbITUE LleHTPpa CETU 1 COBMECTHOrO NCMO/Ib30BaHUS-> U3MEHeHKe
HacTpoliku afianTepa.

oS » BHER » RS Intenet » FEEHETERD Vo) #Eme. o

=
X4 REE SEV) IRM #EHEH)
S EEREAREESREEE
BB A e
T440-PC karl.liu Internet
(Bt 49 larlliu
sEEE S Internet 58
BEEE:  Internet || —er.
Karlliu TSR 2 N
g R EEUR =
e = al karlliu s |
\
J—— Machanize -
? REFEERRE karl M
REFE. B, %S, WEIE VPN S : HREmSBRSES, | ChinaNet-Aj9Z " e
W R ChinaNet-ej9F ol
i EENEREEIE. A5 HO% VPN REEE, midea_ca 1421 -l
5 8
Internet R o} ERREEATEER ChinaNetj22U o
Windows BXiE EH TR AR YL AT TR R, HLIAWEI-AN1 T
) mews

HaiTu 6ecnpoBOgHYIO CETEBYIO KapTy, MOTOM LWe/iKaTb aTpUbyT NPaBbiM LWeTYKOM-> BEPCUS MPOTOKoNa
internet4 (TCP/IPv4) .

~ | Bluetooth FEEE 2 = SSTAP1
i@ % AR
X © Bluetooth BE(MARKEM #2 X @ TAP-Windows Adapter VO
~ | RSS2 —
&ﬁ karliu ‘ TR 2 B i —g-
Intel(R) | N 7260
e =6 RE x=
SR ATFO) i
FBW) ‘ & Intel®) Wireless-N 7260
I
® 5O HEH#ATHIRE ©:
[V .a. SIMATIC Industrial Ethernet (ISO) -
BEREESR(S) [V -a PROFINET I0 RT-Protocol V2.0
k(D) [V & Internet HpiXhRAs 6 (ICP/IPvE) —
PO Toternet 7~ 4 (TCP/IPv4) -
bl bnidies, + BRETE VRTINS 1/0 SN j
@ EER ] 4 BRSNS =
< mn »
FHEW. .. FEEAO) r Bi® |
ik
TCE/IP o iZHhREARI 1Ak, BREETE
R 0
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<) [En] [oe] [Ru] [ko] [pr] [1A] [E5]

MoToM BbIGpaThb CepyoLWuii IP-agpec, yCTaHOBUTb MO CleaytoLeMy PUCYHKY.

[ nternet thisz: 4 (1CP/1Pua) Mt

=i

AEGEBANGEES P RE,

O SRES IP 1B3HO)
©EFE TR P IS

1P 3B3k(D): 192.168. 4 .120
FRABUL): 255.255.255. 0 |
BUARD):

192.168. 4 . 1 |

ENEE DNS BSEHnE)

@ EATES) DNS BESsaHE):

Ei%E DNS BE8E0):

]

#5 DNS BE2Q): . . . ‘

[mEES S =BW..
L

P EE, TN, FREAR

MoToMm B 6eCnpOBOAHOM CETEBOM COEAMHEHUN HaWTW obopyaoBaHue SATA-xxx AN MOAKIIOYEHUS, ANs
NepBUYHOTO NOAK/IOYEHNS HY)XHO BBOAUTb Naposb 1234567890.

(7 SATA-1830009A

7 Internet , &
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Mocne NoAKNOYEHMS, HA 3HAYKe COeAMHEHUs B MPABOM HUKHEM yrie 06HapyXM1BaeTCsl BOCKIULATENbHbIN
3HaK (HeT internet access) , 3TO HOpMasnbHO. [TOTOM MOXHO NPOBEPUTB TO, CO3AAETCS M COEAUHEHUE C
M3MepUTENEM KPYTSLLErO MOMEHTA C MOMOLLbHO cmd.

LLlenkatb KHOMNKY Windows B 1eBOM HMKHEM yrne CUCTeMbl, NOTOM BBOAUTb cmd BO BCMJ1bIBAOLLEM 1ANOTOBOM
OKHe.

- BEEESR

|Cr‘r‘|d| X il e

BBoauTb ping 19216841 B KOMaHAHYO NaHesb, NOly4eHre OTBETHOTO 3Ha4YeHUs TTL cCYUTAeTCs NONOKUTENbHbIM
pesynLTaToMm.

x 6.1.76001
crosoft Corporation

T44@>ping 192.168.4.1
TTL=128

192.168.4.1 A0
4.1 [0
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Mocne 3anycka NporpaMMHOro obecnevyeHns peXxXmMMoM COegUHEHUS NO YMONYaHUIO ABNseTCs
nogkntoyeHne K WIFI, 3Ha4yok WIFI sBAsieTCs KHOMKOM, Nocae Wenyka KHONKY byaeT nepeknoynTb
Mexay nofkntoverHvieMm Kk WIFl v nogkaoyeHreM K noc/iiefoBaTenbHOMY MOPTY, Nepes nepek/toyeHnem
NpOBOAMTCS onepauus NOATBEPXAEeHUS B AManoroBoM okHe. MoakntoyeHune k WIFl: nocnegytouee
COofiepXXaHue sIBASIeTCs NocnefoBaTelbHbIM HOMEPOM U3MEPUTENS KPYTSALLErO MOMEHTA, COeJUHEHHOTO C
AaHHbIM NPOrpaMMHbIM obecrneyeHnem, NocneayLas 3efieHas TouKa ABASeTCs MHAUKALMEN COCTOAHMS
COeAUHEHUS, MPU YCMEWHOM COEAUHEHMIN 3e/1IeHas U cepast NaMMbl YepefoBaHMEM MepLaeT, ecin He
COefMHEHO, TO cepast 1aMna NoCTOAHHO CBETUT. HopManbHOe B3auMoLeicTBMEe NOCAeAYOWMX JaHHbIX
npefcTaBnseT HOpPMaabHOEe B3aMMofencTBme nHdopMaLm Mexgy nporpaMMHbiM obecneyeHmem n
M3MepuTeNeM KpyTsLLero MOMeHTa, B MPOTUBHOM C/lydae MosIBASIETCS aHOManusl B3avMOLeNCTBUS faHHbIX.
Ecnv n3mepuTenb KpyTslero MOMEHTa ¥ KOMMbIOTEPHOE MPOrpaMMHOe obecrneyeHne He CoefUHSOTCS
1 He 0OMEHMBAOTCS AaHHbIMY, TO [1BE 3e/ieHble NaMMbl Ha /IEBOV W NPaBOW YacTAX CBETOAMOLHON NEHTbI
N3MepuTens KpyTawero MOMeHTa NonepeMeHHO 3aropatTcs Ha 6 CEKYHA, M racaT Ha 3 CEKyHAbI, 4TO
HanoMUHaeT To, YTo paboTaeT 6e3 NOAKNOYEHUS K CETU.

SATA Torque Tester V1.0 1

S SATAA

S HYE 0.0 Na WiEmsE: | 160 ﬁo
BN : 0.0 Nm = 30 Na
OETECTSETSECESTT G
0 3
- e . - = - - =E: : 3
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KoHdurypauus cnocoba nogkaoyeHus K nocsefoBaTenbHOMy NopTy:

[na cBA3KM nocnefoBaTe/ibHOro NopTa MeXAy U3MepuTenem KpyTAaWero MOMeHTa U NporpaMMHbIM
obecneyeHunem pc NpumMeHseTcs cnocob nepexopa ot CH340 USB kK nocnepoBaTelbHOMY MOPTY, HYXHO
coeanHUTb nopT USB2.0 ¢ nopTtom USB KOMMbloTEpa C MOMOLbIO KOMMNNEKTYIOLWEro C KOMMNbIOTEPOM
nuTaTenbHoro npoeoga, T-o6paHbiil NopT MINI-USB coeaunHSIETCS C U3MEPUTENEM KPYTSALLErOo MOMEHTa, TaKUM
06pa3oM, MOXHO MOAATb M3MEPUTENIO KPYTSLLErO MOMEHTA 3N1EKTPOIHEPIHIO, @ TAKXKE MOXHO MPOBOAUTL
CBSi3b NOC/Ie0BaTENbHOIO NopTa.

[ocne co3paHus coeguHeHNs ¢ annapaTHbIM obecrneyeHnem, B NepBbIii pa3 UCMOMb30BATb NPUBOAHYIO
nporpammy, KotTopas TpebyeT ycTaHOBKM CH340, HaliTU NpuBog, software&drivers -> CH340 ->SETUPEXE BO chnaLuke,
wenkatb SETUPEXE gnst yCTaHOBKM.

2 WAEE(64) -: lealii=h
Eoh %A
EAEINFYAE:  CH341SERINF -

- WCH.CN
H |_ USB-SERIAL CH340
1140472011, 3.3.2011.11
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Mocne 3aBepLueHUs yCTaHOBKW, UMEETCst HaNmOMUHAHWUe 06 YCMEeLLHON YCTaHOBKE.

-
DriverSetup g

@ e

RE

Mocne ycnewHon ycTaHOBKM B MOPT KOHTpo/iiepa 060py[oBaHUsi OCMOTPETb HAaUMEHOBaHMe
nocnefoBaTeIbHOro NopTa B ckobKe 3a USB-SERIAL CH340, wenkaTb KoMnbioTep (MO KOMMbloTep) MpaBbiM
LLeTYKOM, LeNiKaTb aTpubyT->KOHTponep 060pyaoBaHMS.

EX R = » v » mivicss » Bin

4O MEO BBV IR WE0)

s EREGHRNETES

Windows 5%
Wdows 7 AT
ISR © 2009 icrosoh Corporaion, MEAFTF,

oo o aanms
P BTSN

ng, Tuosc oxzen
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[aHHbIN Npumep - COM3.

W itEnEE = o X
XHO BME EEY  REH)
e a2l @D Em B kXE

& HANEEE) v & DESKTOP-58MUD27 T3
v [ AEIR “§ IDE ATA/ATAPI {2128 -
O EsituEs = Intel(R) Dynamic Platform and Thermal Framework WEEER
WRES == ESRME >
i st @ s
® the - REBHE
A Qi Su TR
v & & 7 $TEDA)
= uan @ it
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OTKpbITb NporpaMmMHoe obecnederue SATA TorqueTester, HaXKaTb KHOMKY 3Hauka WIFI B NpaBoOM BepxHeM yrie,
B 3TO BpPeMSs BCMUIbIBAET AKNANOroBOE OKHO, BbIGpaTh «Aa», TO MEPEKI0YMTL B CBSA3b MOC/IEA0BATENbHOIO
nHTepdeiica, MHaye OTMEHUTb.
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@ SATA sus/eeam

Ecnn coxpaHeHHOe B cMCTEMEe HauMeHOBaHMe NociegoBaTe/ibHoro nopta (B gaHHOM npumepe COM5)  He
COOTBETCTBYET HauMeHOBaHMI0 CH340, 06HapyeHHOMY B KOHTposiiepe o6opyaoBaHus (B gaHHOM ciydae
COM3) , cucTeMa BbIAaeT CUrHaNM3aumio.

X

&0 COMS" A=,

B 3Tom CcNy4yae HaM HYXXHO M3MEHUTb B CUCTEME YyNMpaBAeHUA, WeNKaTb KHOMKY CUCTEMbI yNpaBieHnsa B
BepxHeM paay nporpaMmMHoOro 06ECI'IE"IQHVIFI, BCNblBaeT AMasioroeBoe OKHO Ansa BXxoAda nonb3oBaTens,
HY)XXHO BBOAWTb JIOFMH NMONb30BaTeNns 1 naposib, HepBOHaqaﬂbelﬁ NIOTVH nonb3oBaTens sata, Naposb tool, B
nocnegyrouemMm MOXHO U3BMEHUTbL B CUCTEME YNpaBAeHUA.

C SATAMIA

0.0 Na WIEHIE: 1607 [0
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Mocne BxoAa B yCTAHOBKY CMUCTEMbI, HAa MPAaBOM HUXHEM yrnie NnosiBUTCS HauMeHOBaHWe B noJie BBOAA
HavMeHOBaHWs MOCef0BaTEIbHOrO NMOPTA, U3MEHWUTL 3TO HAaUMEHOBaHWE L0 TOT0 e HauMeHoBaHMUs CH340,
4TO U B KOHTpoO/iepe obopyaoBaHus (NpumeyaHue: B gaHHOM npumepe COM3, Npu pasHbIX KOMMbHOTEpPax
M COCTOSIHUM UCMOMb30BaHUS, faHHOE Ha3BaHMWe MOXeT GbiTb Pa3HbIM) , MOTOM LeIKaTb KHOMKY
MOATBEPXKAEHUS [/1s COXPAHEHMs, O YCMEWHOCTM 6yAyT NOACKa3biBaTb B AMANOTOBOM OKHE, /sl BbIXOAA U3
NHTeperca HYXKHO LWeKaTb KPaCHbIN 3HAYOK X Ha MPaBOM BEPXHEM Yry.

2
E3
7

ocne n3MeHeHUs HaMMeHOBaHWs NOC/eA0BaTEIbHOrO MOPTa CUCTEMbI, BEPHYTbCS K ITaBHOMY MHTEpdeicy,
LenKaTb KHONKY 3Ha4yka WIFl, BO BCn/ibiBalOLWEM AMANIOrOBOM OKHE WenKaTb «fa», Nocne ycnewHoro
n3meHeHus 3Ha4voK WIFI npeBpallaeTcs B 3Ha4OK NOC/Ie0BaTe/IbHOro NOPTa, HANOMUHAHWE NOAKIOYEHNS K
WIFI npeBpalyaeTcs B NOAK/MOYEHME K MOC/1ejoBaTeNbHOMY NOPTY, UHAMKALMIO COCTOSIHUA N UHTEPaKTUBHOE
HanoMuHaHne nHhopmaLmn.

SATA Torque Tester V1.0 o

S SATAIA

SRR - 0.0 Na WEHE: | 160 .‘o

AR : 0.0 - - % .
(& rror o v oo na oo e S

- - - - - WIEE%: 3

o o o o E e
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@ SATA sus/eeam

NpumeyaHue:
nocne nogkntoyeHmns K WIFl namn nocnegoBaTeibHOMY NOPTY U3MEPUTENS KPYTALLEro MOMEHTA,

BCe onepaLmmu NporpamMMHoOro obecneyeHus ofuHakoBsble. [103TOMyY B ciiefytoLlelt 4acTy onucaHus
nporpaMMHoOro obecnevyeHus He NPOBOANUTCS pa3nunyme Mexay paboToi B KaKoM pexrme
coefivHeHusi

OnucaHue pyHKLUM NPOrpaMMHOro obecneyeHus:
[ns yno6bHOro 1 scCHOro onuncaHus GyHKLMM NporpaMmMHoro obecneyeHus, CrneumanbHo PasgenuTb MaBHbIi
MHTepdeiic Ha HECKOTbKO 30H.

SATA Torque Tester V10 - =

< SATAtHx

(wp s

B 30He A - 3 KHOMKM yNpaBneHus, LUBET WpundTa B yNpaBaseMoOM COCTOSIHUM KHOMKK - 6enbli, ecnv B
6/10KMPOBAHHOM COCTOSIHWU - YEPHbIIA LIBET.

YnpaBneHue CUCTEMOW:

BXOAWTb B CyOUHTEpdelic ynpaBieHns cucTeMoi, TpebyeTcs NOrnH nonb3oBaTens U naponb. Ha gaHHOM
cybuHTepdelice MOXHO CO3AaTh, U3MEHUTb U YAANWTb NOMb30BATENS, YCTAHOBUTb MH(OPMALIMIO K/THoYa MOf,
PEXMMOM NMPOBEPKU 1 3HaYEHUEe NPOBEPKM KaXXAOro 3Tana, ycTaHOBUTb HAMEHOBaHWE NoC/ef0BaTeNIbHOrO
nopTa.

OBbIYHbIN peXUM:

[aHHas KHOMKA NpefHa3HayeH A5 NepekNioYeHns MeXay 06bIY4HOM PEXUMOM U PEXVMOM MPOBEPKYU, B
06bI4YHOM peXrMe Mob3oBaTe/lb MOXKET NPOBECTU UCMbITaHME KtoYa He 6osiee 25 pas, yCTaHOBMEHHbIN
KpYTALMIA MOMEHT MPOBEPKM MOXET BbITb YCTAHOB/EH HA M3MepHTENIe KPYTSALLErOo MOMEHTA U MPOrpaMMHOM
obecneyeHun (Ha nporpaMMHOM obecneyeHnmn Yepes YCTaHOBAEHHbIM KPYTALWMUIA MOMEHT B 30He F:
YCTaHOBUTbL U3MepsieMOe 3HaYeHue KpyTsLLero MOMEeHTa, 3anucaTtb B U3MepuTesne KpyTsLWero MoMeHTa
yepes KHOMKY 3anncK B 30He A) , MOXXHO BbIBOAWTbL OTHYET O KOHTPOJIe Yepe3 KHOMKY BbIBOAA OTYeTa B
30He H (KO/IMYeCTBO M3MEPEHHbIX 3HaYEHUI B O6bIYHOM peXxuMe cocTaBnseT 1-25 MOXHO aKTUBMPOBaTb
KHOMKY BbIBOJA OTYETA) , AAHHAs KHOMKA AO/MKHA 6bITh Ae610KMPOBaHa B 06bIYHOM PEXUME U COeAMHEHa
¢ WIFl uiim nocnepoBaTenbHbIM UHTEPHENCOM AJ1s UCTbITaHWS NPOrPaMMHOr0 06eCrneyeHns 1 KpyTaLero
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@ SATA sus/eeam

MOMEHTa, U CO3JaHUN HOPMAsIbHOIO B3aMMOAENCTBUA AaHHbIX. [PU NEPEKIIOYEHNIN B PEXUM MPOBEPKHU,
aKTUBMPOBATb PACKPbIBAIOLLMIACA CMIMCOK K/tOYa B 30HE B, TUM K/IHOYa, CO3AaHHbIN B cUCTEME YrpaB/ieHus,
6yneT NoKasbiBaTbCA B PaCKpbiBaOWeEMCs CNUCKe ANs BbI60pa, BbIGpaTh TUM K/tOYa, Nogaexawmi
UCMBITAHMIO, KPYTALWMUIA MOMEHT, MOAJIEXaLN KaNM6POBKe Ha KaXA0OM 3Tane, 6yfeT nokasbiBaTbCs Ha
Camoii NpaBoWi CTOPOHE 30HbI E. Ha caMOM HMXKHEM KOHLie NporpaMMHOro obecneyeHus 6yaeT ofgHa pamka
nokasaHus HdopmaLuu, NogcKasbiBaeT onepaTopy o TEKyLEM npoLecce onepaunun v T.4. 4ns Havana
onepaumm pexuma nNpoBepkyn HeobXxoanMo BBOAUTL MOCefoBaTe/IbHbIN HOMep KtoYa Ha MecTe BBOAA
nocnefoBaTe/IbHOro HOMepa B 30He B, MOTOM MOXHO HauyMHaTb PaboTy MO KOHTPO/. UcnbiTaTeNbHbI
KPYTSALWMIA MOMEHT B peXKnMe NpoBepKM pasfensieTcs Ha 5 3Tamnos, Ha KaX4oM 3Tane He 6onee 5 rpynn
3HAYEHWI, KPOMe TOro, BK/IYasi 0CTaTOYHOE 3 PEKTUBHOE 3HAYEHUE YCTAaHOBIEHHOrO KOMYeCTBa
(npegBapuTensHoe NogaBieHne) , BCe OHU MOTYT GbiTb 3apaHee YyCTaHOB/EHbl B CUCTEME YNPABAEHUS.
3pecb 06BACHUTL HACTPOWKY NpefBapuTeNbHOMO PefakTUPOBaHMS KoYa 4151 CUCTEMbl YpaBaeHus,
noApPO6HO OMUCHLIBAKOTCS OMepaLmm Npu 06bIYHOM PEXMME U PEXMME MPOBEPKYM B MOCIEAYIOLEM TEKCTE.

U.LeﬂKaTb KHOMKY «ynpaB/ieHne CUCTEMOW», BBOOWTb JIOTUH NONb30BaTeNA U Napoib BO BCMJ/ibiBakoWeM
AnanoroeomM OKHe A4 BXOA4a B MHTepd)el‘;lC ynpasneHusa cucTemon, un wenKaTb KHOMKY «MHAUKauna
I/IH(bOpMaLlVII/I», B camoi BerHeIz Ta6nv1ue NOKa3blBaeTCA TeKylaa COXpaHeHHasa I/lH(bOpMaLlVIﬂ O K/to4ye.

RipEm B
) Bs 505 n% B1A% BESEL B3N BESE3 M ERABS B
Ell 0 |- 60 3 180 5 210 3
19 (96305 |a 25 5 5 15 5 20 3
21 (96306 |a 50 10 5 30 5 10 3
22 (96312 |a 100 20 5 60 5 80 5

< >

) S ) aAue -] aAue 8 aAnw ) AEe -

KHOMKN M3MEHEeHWs, BCTaBKW U yaaneHnst MOryT COOTBETCTBEHHO OCYLLEeCTBAATb U3MEHeHMne, BCTaBKy
1 ypaneHue nHhopmaLmm o Koue, Npu ycloBUK, YTO COOTBETCTBYOWAs MHOpMaLns yKe umeeTcs
BO BCEX TEKCTOBbIX pamMax Ha MpaBoii CTOPOHbl KHOMKU «06aBneHne nofb3oBaTens». MOXHO ABaxabl
LlefIKaTb COOTBETCTBYIOLLYIO CTPOKY B TabnuLe 1 BbIBECTU COOTBETCTBYIOLLYIO UHPOPMALNIO U3 AaHHOM
CTPOKM B TEKCTOBYIO paMKy «fAobaBneHne nonb3oBaTens» Npu N3MeHeHUV, yaaneHun 1 BCTaBKe Ha OCHOBe
[aHHOW MHGOPMALMK HY)XXEH HOBbIN TWM. HanpumMep: ABaXAb! WeKkaTb CTPOKY ID 19, Bce COOTBETCTBRYOWME
nHdopmaumm o Tune 96305 NOKasaHbl B TEKCTOBOW paMKe, B 3TO BpeMsl MOXHO LLe/IKaTb KHOMKY «yAaneHue»
A8 ypaneHus nHbopmaumum o faHHOM Kitoue, a TakXe MOXHO U3MEHSTb Apyrve napameTpbl, 3a
UCK/TIOYEHWEM THMa, MOTOM Le/IKaTb KHOMKY «M3MeHeHue» A5 n3MeHeHus. ToXXe MOXHO U3MEHUTb Ha
L pyrovi TUM Ha OCHOBE JAHHOIO TUMA, MOTOM BCTaBUTb.
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ID: aBTOMaTM4Yeckoe hopMmMpoBaHue

Tun: TUN KNKOYa, HANPUMED, KPYTALMI KOY C KPYTALWMM MOMEHTOM 340 HM SATA 96313,

MocnegoBaTenbHbI HOMEp: 3nech 6ecrnonie3eH, hakTUYeCcKn TONbKO A5 TWUMa, NOC/eA0BaTebHbIA HOMep

3AeCb He UMeeT MPaKTUYeCKOro 3HaYeHMs.

MaKcUManbHbIV KPYTSLLMA MOMEHT: MaKCUMarbHbIW KPYTSALWMIA MOMEHT K/to4a AaHHOTO TUMa, Hanpumep,

MaKCMMasbHbIN KPYTALLMIA MOMEHT 96313 - 340 HM.

KpyTaLWmMin MOMEHT NepBOro 3Tana: U3IMEPEHHOE 3HAaYeHne KPYyTALero MOMEHTa Ha NepBOM 3Tane
(npuMeyaHme: B 06bIYHOM Clly4ae MAaKCUMaSlbHbI KPYTALWMIA MOMEHT MO Tpe60BaHMAM rOCYAaPCTBEHHOTO

CcTaHgapTa coctaBnseT 20%, 40%, 60%, 80% v 100%, yCTaHOBUTb 5 3TanoB, Ha KaX4oM 3Tarne He 6onee 5 rpynn

3HAYEHNI, TOXKE MOXKHO YCTAHOBUTb 06paTHO) .

KoNnyecTBO NPUHATUS 3HAYEHMSA 1: KOIMYECTBO KOHTPOJIbHbIX 3HAaYEHM Ha NepBOM 3Tane, He 6onee 5

rpynn.

YcTaHOBKa A8 nociegytowmx aTanos  (go atanab) aHanoruyHa.

KonnyecTBo HefencTBUTENbHbIX 3HAYEHMIN: KPAaTHOCTb NpefBapuUTe/IbHOTO NOAAB/IEHUS NPU HavyanbHON

MPOBEPKE KPYTALLErO K/K0Ya B pexxumMe nposepkn  (06bI4HO YCTAHOBUTL Ha 3 pasa) .

ReEE

b BS 7Y
1396304

-
o505 |-
.
.

180

30
60

21 |96306
22 |ee312

Ha nHTepdelice ynpaBneHusi Nonb3oBaTeieM UCTMONHSIOT OnepaLmio 4obaBneHus, yaaneHus nonb3osaTtens
1 U3MEHeHWsi Naposis Nob3oBaTess.
[o6aBneHwve nonb3oBaTens: BBOAWUTb NIOTVH NOb30BATENS U Maposb ANs A06aBNEHNS.
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ﬁﬁlﬁ?€=[ ]
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YaaneHue nonb3oBaTtens: Bbl6paTb Ha3BaHWe nonb3oBaTens a4 yaaneHus, BBeCTU Naposib, COXPaHUTb
no Kpal?meﬁ Mepe OOHOro nNonb3oBaTens, CMCTeEMa He OONYyCKaeT yaananTb BCexX nonb3oBaTenew, npun
NCKNKYeHUN NocnefHero nosib3oBartend, cucrtema 6yp,eT CUTHanM3npoBaTb U BbIXOAUTb U3 npoLecca
yAaneHus.

ol BRRAIF X

EEER A v
admin

sata

MN3meHeHne nonb3oBaTens: npn USMEHEHNW Napo/id NONIb30BaTeNA HY>XHO 3HaTb Opl/IFVIHa]'IbeIﬁ naposnb
nosib3oBartens.

ol e X

wagms: [
—
wEs: [ 7
wagES: [ | BH

3anucb yCTaHOBIEHHOTO 3HAYeHWs: JaHHas KHOMKA MOXeT 6biTb Ae6/10KMpOoBaHa Npu 06bIYHOM pexume
1 Npu ycnoBum coefuHeruns ¢ WIFl uam nocnegfoBatenbHbIM MOPTOM, U HOPMabHOTO B3aUMOAENCTBUS
AaHHbIX, UBET WpndTa B COCTOSAHUM BIIOKMPOBKY - YEPHbIA. [PpU 06bIYHOM peXMME, C MOMOLLBIO JaHHOMK
KHOMKM MOXHO 3aMnuncaTth YCTAHOB/IEHHbIN KPYTSLMIA MOMEHT B 30He F B M3MepuTene KpyTsLero MOMEHTa,
3afjlaHHOe 3HayYeHne Ha n3mMepuTesne KpyTALLero MOMeHTa nepegaeTcs B peanbHOM MacluTabe BpeMeHu
K NporpamMMHOMy o6ecrneyeHunto 1 NokasbiBaeTcsl B MecTe (haKTUYeCKOro YCTaHOBAEHHOIO KPyTALLero
MOMeHTa B palioHe F
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30Ha B siBnsieTcst 30HOM BbIGOPa K/toYa 1 BBOAA NMOCAe0BaTEIbHOrO HOMEpa.

Bbi60p KtOYa: pacKpbIBaKOLWMINCSA CNUCOK A8 BbIbOpa KYa NpegHasHayveH gns Bbibopa TMna Katya
B peXume NpoBepKu, A5 BbI30Ba KPYTALLEro MOMEHTa NPOBEPKMN U APYTrMX 3TANOB Ha pa3HblX 3Tanax
MHCTPYMEHTOB COOTBETCTBYHOLLErO TUMA, yCTAaHOBNEHHbIX B YCTAHOBKE CUCTEMBI.

MocnepgoBaTeNnbHbIN HOMep: B AAHHON TECTOBOW paMe MocnefoBaTeNbHOro HOMepa MOXHO BBOAUTb
nocniefoBaTebHbIi HOMEP K/toYa Nof 06bIYHBIM PEXVMOM U PEXMMOM NMPOBEPKU A5 XPaHEHUs B
BbIBE,EHHOM OTYeTE O NpoBepKe. [ocnefoBaTENIbHbI HOMEP B 06bIYHOM PEXMME HENMPUHYAUTENBHO
BBOJMTCS, B PEXMME NPOBEPKN HEOBXOAMMO BBOAUTH NOCNE[0BATENIbHbBIN HOMEP K/tYa, B MPOTUBHOM
C/ly4ae HeBO3MOXKHO HayaTb MPOBEpKY.

3oHa C - 30Ha Bbibopa cnocoba coeMHEHNS 1 NMOKA3aHUS COCTOSHUS COefUHEHNS.
-

—dll Mocne 3anycka NporpaMMHOro obecrnevyeHuns no yMonyaHuio npusHaeTtcs nogratoueHve Kk WIF,
[aHHbI 3HAYOK YKa3blBaeT Ha TeKyllee COeAnHeHVe: mofKtoyeHne K WIFl, MOXXHO MepeKIoUnTb B PEXUM

NOAK/KYEeHUA K nocnefoBaTe/IbHOMY MOPTY Hepes WeNKaHbe KHOMKKY 3Ha4YKa.

VIHAVKaLWs coeAnHEeHMs C NoCNef0BaTeIbHbIM MOPTOM MOXET NEPEKIOYUTLCS B PEXUM
nofktoueHns K WIFl nyTeMm WenKaHbs AaHHOIO 3HauKa.

Ha TekcTe nokasaH TeKyLuil cnocob coeguHEeHNs, Ha MecTe KoM6UHaLun Ludp v
6YKB MOKa3aH nocnefoBaTeibHbIi HOMep N3MepUTens KPYTSLLEro MOMEHTa TEKYLLEro COefMHEHMS.

=] 3eneHas M cepas TOYKM MepLAT MOMEPeMEHHO, 3HAYUT, 4TO TeKylee
COefIMHEeHME yXKe CO3/1aHO, cepast TOYKA NMOCTOSIHHO FOPUT, 3HAYWT, YTO TeKyllee CoeMHeHne He co3gaHo. B

TeKCTe MOKa3aHO COCTOsIHME B3aUMO[ECTBIS N3MepUTENs KPYTALLEro MOMeHTa U AaHHbIX MPOrpamMMHOro
obecneyeHus, CyLWeCTBYIOT 2 Cly4asi: HOPMasbHbIW M aHOMasbHBbIN.

B 30He D - KpyTAWMII MOMEHT B peasibHOM MacluTabe BpeMeHU 1 MUKOBbIN KPYTSALLMIA MOMEHT, MOJTyYeHHbIN
OT U3MepUTEeNs KPyTALLEro MOMeHTa.

KpyTsiLimii MOMEHT B peanbHOM MacluTabe BpEMEHM CYXUT KPYTALLMM MOMEHTOM C/IEXEHUS.

MWKOBLIN KPYTSALWMIA MOMEHT SBSIETCS MEPBbIM MUKOBbIM KPYTALLMM MOMEHTOM K/04a, B TOM Yucie,
MUKOBbIV KPYTSLLMIA MOMEHT CYUTAETCS rogHbIM  (pasHMLA MeXay YCTaHOBAEHHbIM KPYTSLMM MOMEHTOM
HaxoAMUTCs N B MPOLLEHTHOM OTK/IOHEHWMW YCTaHOBNEHHOTO [OMYCKa) , TO MUKOBbIN KPYTALWMIA MOMEHT
NOKa3bIBaeTCs 3€/IEHbIM LiBETOM; €C/IM HEFOAAHO, TO KPacHbIM LiBeTOM  (CM. cnegytowuii npumep) .

EEh: 35.1 e
EEH%e: 36. 8 a
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3oHa E ABnseTCs 30HOW MHANKALMW U COXPaHEHNSt MHOTOKPaTHbIX Pe3Y/1bTaTOB U3MEPEHNS.

B rpade cocTosiHMs BKItOYAETCS pe3ynbTaT OLEeHKM, BCe pe3y/bTaTbl MHOMMX FPYNM NU3MePEeHHbIX JaHHbIX
SBNSAOTCS rofiHbIMYM, TO 3T0 0K, ec/in 0fiHa rpynna 3HaveHuii HeroaHa, To 37o NOK, Ha rpacbe cocTosiHus npw 0K
noka3saH 3eneHbli LBeT, Npy NOK nokasaH KpacHbIN LBET, U pe3ynbTaT oLeHKu NOK.

MakcumanbHoe 3HavyeHne, MUHUManbHOE 3Ha4YeHNe U CpeiHee 3Ha4YeHne ABNATCA MaKCMMabHbIM
3HayYeHneM, MUHUMabHbIM 3HaYeHUEM U CPeHUM 3HaYeHUeM, NOYYeHHbIM CTaTUCTUKOW MHOTWX rpynn
AaHHbIX Npn 06bI4HOM pexumMe (B pexume NpoBepKM NokasaHo 0) , ocTaToyHoe 3 heKTUBHOE 3HaYeHne
ABNAETCS OCTATOYHOMN KPAaTHOCTbIO NpeaBapuTeibHOrO NMOAABIEHUS NPU PeXuMe NpoBepkn  (yCTaHOBEHO
B yNpaBneHnn CUCTEMON, B 06bIYHOM pexume - 0 pa3) , B KaXAoW ciefytollein CTpoKe CyLecTByoT 5 rpynn
MUKOB NCTOPUYECKUX AAaHHbIX, MAKCUMYM 25 Fpyn.

30.2 30.5 30.4 30.1 30.3
30.6 30.0 30.2 30.0 30.0
29.9 24.3 36.8 - - - -
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B pexxume npoBepKu, ANst KAXABIX NATW FPYNMn NPUHUMAETCs YCTaHOBNEHHOe 3HaYeHne camMoil MpaBoi
CTOPOHbI ¥ YCTAHOB/IEHHOE 3HAYEHMEe MHOTUX Py 3HaYeHnin (MaKcUMyM 5 rpynmn gis Kaxgoro stana) B
TEKyLLEM 3Tane, XeNTbli LBeT 0603HaYaeT TEKYLLMIA 3Tan U3MepeHus.

10. 1 10.1 9.9 10.0 10.0 10
20.1 - - - - - - ==

- - - - - - - - - - 30
- - - - - - - - - - 40

30Ha F siBNsieTCs 30HOW BBOAA 3aaHHOTO 3HAYEHMS KPYTALEro MOMeHTa Npy 06bIYHOM pexnme u
rokKasaHus 3afjlaHHOr0 3HaYeHWs, MOYHEHHOTO OT M3MepPUTENSs KPYTALLEro MOMeHTa B peasibHOM MacluTabe
BPEMEHU.

YCTaHOBKA KPYTALLEr0 MOMEHTA: NPOBEPUTb YCTAHOB/IEHHOE 3HAYEHME KPYTALLEero MoMeHTa (npu 06bI4HOM
peXuMe) ,yCTaHOBUTb Lie/Ible 3HAYEHMUS U AeCATUYHbIE Pa3psaaa OTAE/bHO, 3aNMCaTh Yepes KHOMKY «3anucb
YCTAHOB/IEHHOTO 3HaYeHMsI» B 30HE A.

®aKTUYECKUI YCTAHOBEHHbIW KPYTSALWMA MOMEHT: YCTaHOB/IEHHOE 3HaYeHne KPYTALEero MOMeHTa,
NoJlyYEHHOE OT U3MEPUTENISt KPYTALLEro MOMEHTa B peasibHOM MacluTabe BpeMeHn (3HauveHue KpyTsLero
MOMEHTa 33 S Ha TeKyLLeM U3MepuTene KpyTsLLero MOMeHTa) .

& RELD

wEHE: 160 0 o

B KRR ER%E 20 Nm

30Ha G ABNSIeTCS 30HOM BBOAA 3aaHHOMO 3HaYeHUs LOMYCKa KPYTSLLEero MOMEHTa 1 MoKasaHus
YCTAHOB/IEHHOTO AOMNYCKa, MO/Y4YEHHOTO OT U3MepUTENs KPYTsLLEro MOMeHTa B peasbHOM MacluTabe
BPEMEeHM, JOMYCK KPYTALLEro MOMEHTa MO YMOYaHMWIO COCTaBASIET 3%.

YCTaHOBKa [ONyCKa: AOMNYCK, ONpefeNsiowmin roqHoCTb NMMKOBOMO KpyTalWwero MoMeHTa (o6paTute
BHUMaHMe Ha TO, YTO OMpefeneHHbIN JONYCK U3MePUTENS KPYTALLEro MOMeHTa MOXET 6bITb M3MEHEeH
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TO/BKO C NMOMOLLbIO KOMMBIOTEPHOTO NPOrPaMMHOro obecrneyeHns) , TEKCTOBasi paMKa fi1sl yCTaHOBEHUs!
ponycka 6biaa 610KMPOBaHA, <yCTaHOBKA [OMYCKa» ABASETCA OAHONM MYCKOBOM KHOMKOW, NOC/e HaXaTus B
06bIYHOM peXxMMe Heo6X0AMMO BBOAUTL /IOMMH MOJb30BaTeNs U Napoib (HegeiCTBUTENbHbIV B peXMMe
NpoBepKM) , Mocsie BBOAA NpaBusibHOW nHdopmaummn 6yget pasbioKMpoBaTh BBOLHYO paMKy, Moc/ie BBOAA
HeobXOAMMOro JOMYCKa, WenKaTb KHOMKY «3anuncb YCTaHOBNEHHOTO 3HAYeHUsl» AN 3aMUCK, TEKCTOBas pama
NOBTOPHO 61I0KMpYeTCS.

daKTUYeCKUIA YCTaHOBIEHHbIV [OMYCK: YCTAHOB/IEHHbIW AOMYCK, MOMy4eHHbIN OT U3MepUTENs KpyTsLEero

MOMEHTA B peasibHOM MacluTabe BpeMeHMU.

& BEEE

30Ha H - 5 KHOMOK yrnpaBieHus.
Moka3aHue 3HaYeHUs: AaHHash KHOMKA SBASETCA KHOMKOW NepeKItYeHmns, MOXHO NepeKioynThb
KanMbpoBOYHOE 3HaYeHIe, 3aNncaHHOE B 30He E, MeXAY YMC/IOM U MPOLEHTOM.

0. 99% -1.52% -2.03% -3. 08% -2.03% RESZ

-3.61% -3.61% —4. 15% —4. 15% -4.15%

127



@ SATA suws/eean

YpaneHvie aHHbIX: laHHasA KHOMKa NPUMEHAETCA AN YAaNeHNs TeKYLIUX XPaHEHHbIX UICTOPUYECKUX AaHHbIX
B 30He E, NpMMeHseTCs A5 NOBTOPHOrO Havyana TeKyLle KannbpoBKu.

VHdbopMaums o paTumnKe: JlaHHas KHOMKa NpefHa3HayeHa ins BXoAa B UHTepdeiic nHbopMaumm o gaTumke
U3MEepUTENs KpyTSLEro MOMEHTa, ANsl BXOAA B UHTepdelic HeobX0ANMO NPoBepsTh Nosib30BaTeNs, Nocne
BXOAa MOXHO OCMOTPETb KOHKpETHble MapaMeTpbl Aatynka (MOXHO 3anpocuTb B pexume WIF, npaso Ha
3anncb OrpaHNYeHo 3aBOAOM-U3roToBUTENEM SATA) .

FEREL STTS0300 FER2eE).  STTS0300

FRRS:  1830003A MRS 1830009A EfES
EHE: 320 i 320 |
BAEE: 360 B 360 |
ApEHE: S WA S

FoiE: 32859 FEME: 32859

EmF#: a2 FaEs: 82

REFEs: a2 BazEs: 812

ERS: o uBmE: o

BbiBOA OTHeTa: JaHHasa KHOMKa npefHasHavYeHa 415 BbIBOAA U3MEPEHHbIX JaHHbIX, XpPaHEeHHbIX B 30He E, B
nankw record nog anckom D un C. BHMaHwme: nanka record Jo/KHa 6bITb CO3faHa Nosb3oBaTeNeM, MOXET bbITb
romelleHa nog, KOpHeBbIM KaTanorom aucka C unu D. Ecnn B 06bI4HOM pexume cylecTBytoT 6onee 1 rpynnbl
KOHTPOJIbHbIX JaHHbIX, TO MOXHO BbIBOAUTbL OTYET. B pexnmMe NpoBepKM HYXHO MOJSIHOCTbIO BbIMOMHUTL
MHOTO3TarnHblii KOHTPOJb BbIGPAHHOIO THMa K/toYa, MOC/1e 3TOFO MOXHO BbIBOAUTb OTHET.

Bbixog 13 nporpamMmbl: gaHHas KHOMKa NpUMeHsAeTCs AN BbIxoga U3 nporpammsbl SATA TorqueTester, mocnie
HaxaTus BCMJIbIBAET AMaN0roBoe OKHO, KOTOpOe 3afiaeT BOMPOC O NOATBEPX/AEHUN BbIXOAa U3 MPOrpaMmsl,
ecnn BblIbMpaeTcs «fa, TO MPSIMO BbIXOAAT U3 NPOrpPaMMbl; €C/IN BbIGMPAETCs «<HET», BO3BPALLAOT B TEKYLLYHO
nporpammy.

Higk ?

BLABMSATA TorgeTesterf2RF
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KoHTponb B 06bI14HOM peXxume:
1) MofTBEpAWTb, YTO NPOrpaMMHoOe obecrneyeHmne yKe COeMHEHO C U3MepUTeNieM KPYTALLEro MOMEHT
(4epes WIFl uan nocnepoBaTeNbHbINA NOPT) |, 1 B3aUMOAENCTBUE AaHHbIX HOPMASbHO.

2) TMOATBEPAUTD, 4TO PEXMM KOHTPO/IS ABASIETCS OBbIYHbIM.

3) Ha mecTe ycTaHOBKM BBOAMTb YCTAHOB/IEHHbIN KPYTALLMIA MOMEHT (B AaHHOM NpuMepe yCTaHOBUTb
30 HM) , 3anMmMcaTh Yepes KHOMKY «3amnuch YyCTaHOBIEHHOTO 3HAYEHWsI», MPOBEPUTL U NOATBEPAUTD, YTO
aKTUYeCKNii YCTAaHOBEHHbIN KPYTSLLMIA MOMEHT COCTaBASET 30 HM.

K REHE
WEME: 30 0

B SRR Eas 30 Nm

4) MOXHO BbIGpaTb, HYXHO NN BBOAUTH MOCNEAOBATENbHbIA HOMep KNto4Ya (BBOAWMBIN
nocnefoBaTesbHbIA HOMEP MOXET 6biTb MOKa3aH B BbIBEAEHHOM OTHYeTe) , TOrfAa PacKpbIBaOLWMIACS
CMUCOK A5 BbIGOpa KMt0Ya HaXO[UTCS B COCTOSHUU 6N10KMPOBKM  (aKTWBUPOBATH MOA PEXUMOM
npoBepKM) .
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5) PerynupoBaTb KpyTALWMIA KNtoY [0 30 HM, TOTOM MPOBECTM UCMbITaHWe Ha NpeaBapuUTebHOE NojasneHue
Ha U3MepuTene KpyTsALWEro MOMeHTa No npaBuaamM, o6bIYHO Nocne 3 pas NpefBapuUTeNbHOTO
NnoAaBneHns yoansiTh JaHHblE NPeABAapPUTENbHOIO NOAABNEHMS Yepes3 KHOMKY «yAaneHne AaHHbIX», B
paMKe MoKasaHms NHhOPMaLMK Ha HUKHEM KOHLLE MPOrpamMMHOro obecrnedeHns nMmeetcs MHdopmaus

O nopsapake onepauynn.

S SATAMA

6) Hawu3mepwuTene KpyTsLEro MOMEHTa MO MpaBuiam NPOBOAUTL UCTbITaHWE HA MOAABMAEHNUEM MO HYXHOW
KPaTHOCTU C NMOMOLLbIO KPYTALLETO KNKOYa, pe3ynbTaT KOHTpons 6yfeT nokasaH B 30He E.

“ SATA Torque Tester

S SATARA

Ad, T&T Excel RABNEREARS. TREESRBAARIS
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7) Ecnm HYXXHO BbIBOAWTb OTHET, TO HAaXXaTb KHOMKY «BbIBOAUTbL OTHYET» /14 BbIBOAA OTHETA.

[ SATA Torque Tester

S SATARA

KNG 0.0 o WRME: | 300 0

BR{EHSE: 29.8

30 X

8) BblBefeHHbI OTHeT B BrAe daiina excel XxpaHUTCs B Nanke record Nog KOPHEBbIM KaTasoroM Ancka C unu
D (nanka record JO/MKHa 6bITb CO34aHa MOb30BATENEM, HA KOMMbIOTEPE HYXHO YCTAaHOBUTH excel) .
MpaBuno HaMMeHOBaHUS JOKYMeHTa: AaTa U BpeMsi BbIXOfa OTYETa + MOC/ef0BaTe/lbHbIli HOMep.

@-I & » SN » R (D) + record
TP WEE =ZEV) IAM ®EH)
mry QIF - A5 EBFS4  FEUEE

Yo dr £ BuER -] PN
B =E |8] 2019-03-28 181741.xlsx 2019/3/28 18:17  XLSX T 35 KB|
L BmsERE @) 2019-03-28 182826:xlsx 2019/3/28 1828  XLSX T 35 KB
2 A360 Drive &) 2019-03-28 183810:xlsx 2019/3/28 18:38 35 KB
&) 2019-03-28 195304.xlsx 2019/3/28 19:54 35 K8
o WesRE &) 2019-03-28 202056.xlsx 2019/3/28 20:29 35 KB
&) 2019-03-30 105900.xlsx 2019/4/8 16:23 35 KB
B &) 2019-03-30 110702.xlsx 2019/3/30 11:07 35 KB
= &) 2019-04-08 202258.xlsx 201974/8 20:23 35K8
8wz &) 2019-06-30 134558xlsx 2019/6/30 13:46 34 KB
=Es ) 2019-07-01 094110:xisx 2019/7/1 9:41 34 KB
B o @) 2019-07-03 154604.xlsx 2019/7/3 15:46 34 KB
o BETE 8] 2019-07-03 154626.xlsx 2019/7/3 15:46 34 KB
J BEF @) 2019-07-03 161017 A123455.xlsx 2019/7/3 16:10 34 KB
&) 2019-07-03 161305 A123456.xlsx 2019/7/3 16:13 34 KB
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9) dopMma oTyeTa 0 KanMbpoBKe NOKasaHa Ha CleAyoLeM puc.

< SATAM A
OK

FaniES =% j=271=H A123456
27: FR: A W&
BE: 15-33C BE: <90%
HANBG-: 18300094  WHEHLERB:
BERH: VEl,IJl: 2019/7/3 15:46 ’§$:
WE (Ee) | B | WA | RIE | RE Wil EEE, FREEY #ie

30 30.2 | 29.9 | 29.7 | 30.1 30.0 007 |1 67
EfERE | 0.2 | 0.1 | 03] 0.1 0.0

30 30 30 30 | 29.8 | 29.8

0.27 |0.67

BERE 0 0 0 0.2 | -0.2

30

KoHTpo/b B peXxxnme npoBepKu:

1

MoATBepANTD, 4TO MPOrpaMMHOE 0becrneyeHre yKe COeANHEHO C U3MEPUTENEM KPYTSILLEroO MOMEHTa
(4epes WIFl uan nocnepoBaTenbHbI MOPT) |, U B3aUMOJENCTBIUE AaHHbIX HOPMANbHO.

2)

[MOATBEPANTDL TO, YTO PEXMUM KOHTPOAS SABNSETCS PEXUMOM NpoBepku (Mpu 3TOM KHOMKA «BBOJ,
YCTaHOBIEHHOTO 3HaYeHUsi» 6I0KMPOBaHa) .
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3) B packpbiBatolwemMcs cnucke Bbibopa KatoYa BbI6paTh TUM KOHTPOIMPYEMOro K/to4a, B AaHHOM
npuMepe BbIGpaTh paHee OTpefaKTUPOBAHHbIN 96306, 1 B TEKCTOBOW pame BBOAMTL NOC/IeA0BaTENbHbIN
HoMep K/toya 618040381, ecnv He BBOAUTL MOCNEA0BATENbHbI HOMEP, HE YMEHbLIAETCS KPaTHOCTb
npefBapuTENbHOrO MOAABNEHUS, U B 30He E He 3annCbIBAOTCS laHHble.

S saTata

K55 0.0 % WEHE: | 160 0 =

EEHS 25.7

4)  YCTaHOBMTb KPYTALWMIA MOMEHT KPYTSLLEro Kao4a Ha 10 HM, MOKa3aHHbI B XXeNTON 30He, MPOBOANTL
npefBapuTenbHoe NofasneHne 3 pasa, o TOro, YTO 3HaYeHue B OCTanbHOM 3PheKTUBHOM Yncne
cocTanser 0.

© sATARS

KHHE: 0.0 SR 11600 10N

LT 10.0 =
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6) OCMOTpeTb OTYET 0 KanMBPOBKe B Narke record, B OTYeTE O KaNMB6POBKE aBTOMATUYECKM OMO3HAETCS

134

BbINONHWTL McnbITaHWe Mo 5 3TanaM No NoAckaske B paMKe MNOKa3aHWUs KPyTSALEro MOMeHTa U
MH(OPMaLMK C KeNnTbiM 3HaukoM (96306 B JaHHOM NpuUMepe OTPeaaKTUPOBaH Ha 5 rpynn 3HaYeHwuii B
3Tanax 1-3, 3 rpynnbl 3Ha4YeHWI B 3Tanax 4-5, B 0T4eTe 0 NpoBepKe B 06bIYHOM Cyvae TpebytoTes 5 rpynn

3HaYeHun) .

S saTARA

KM%

FEE D -

SATA suws/eean

<) [En] [oe] [Ru] [ko] [pr] [1A] [E5]

19.7

10.0

19.5

9.9

19.6

Na G- 160

50

HOMep 1 HavMeHOBaHMe NPOAYKLMK B OTHETE 0 KannbpoBske.

L4 v
FREE. 96306 BE: 50N BHEF HEAE. 618040381
r r
E3-B S A RE&-:
[ag: 15-33C s <90%
r
HARKS: 18300094 WMWRMLBH:
v ¥
L1 18 H#: 2019/7/3 16:52 &%
R ow | @ | sw | sw | ew | ze | 30 |swed se
10 10.2 | 10.2 9.9 10 9.9
-0.40 | 2.99
EEne 0.2 0.2 =0.1 0 -0.1
20 201 | 19.7 | 19.6 | 19.5 | 19.6
1.52 |3.05
#EwE | 001 | 03| -04|-05]| -04
30 30.4 | 29.9 | 29.6 | 29.8 29.4
0.60 3.35
EERE 0.4 | 0.1 |-04| -0.2 -0.6
40 39.4 | 39.1 | 39 PP P
EERE |06 09| 1 . :
50 49.8 | 50.1 | 49.5
0.40 |1.20
EfaRE | 02| 01 | -05
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O6cny)XkMBaHMe U rapaHTUMUHbIN PEMOHT:

OkasaHue ycnyr:

[Ons obecneyeHUs HalMX KIMEHTOB ONTUMaNbHOW nofafepx Kol cepus STV NocTaBAsieT NOAHbIN Habop
CPeACTB KaNMBpOBKM 1 06CNY)XUBaAHWS A1 BCEX MPOLYKTOB.

Mbl XpaHuUAM 60MbLIYIO YacTb 3anyacTei AN U3IMepUTens KpyTALWEero MOMEHTa, faTyMKa 1 Halero
undpooro kntyva. ECnv Bbl MokynaeTe NpoAyKUMIO Y Hallel KOMNaHUK, TO Hala KOMMNaHus sBNseTcs
€[MHCTBEHHbIM NOCTABLLMKOM, KOTOPbI/ NOCTaBASET BaM 3amnacHble YacTu v ycayru. Npu HeobxogmmocTu
NoAyYeHUN yCnyr, 3BoHMTe No TenedoHy 021-60615662 ¢ 9 yac. 00 MUH. fo 17 Yac. 00 MUH. C NOHeAeNbHMKA NO
NATHULY.

Mbl BOMKHBI 06PaTWTbL Balle BHUMaHUeE Ha TO, YTO laHHas CMCTeMa U BCe KOMMOHEHTbI JOMKHbI 6bITb
perynsipHo KannbpoBaHbl U cepTudnLMpoBaHbl. NepegaiiTe HaMm COOTBETCTBYOLWY MHPOPMALUIO, Mbl
CBOEBPEMEHHO COOBLL MM BaM O BPEMEHW NePEKaNTNBPOBKIN U MOBTOPHON cepTudurKaymu.

3asBneHue 06 orpaHN4EHHOM FapaHTUINHOM PEMOHTeE:

FapaHTUIHbIN CPOK NpoAyKLUKN cepum STV COCTaBNSET OJUH rof, C faTbl OTrpy3KW. FapaHTUNHBIA PEMOHT
pacnpocTpaHseTcs Ha gedeKTbl MaTePUanoB U TEXHONOTUNU. FapaHTUINHBIN PEMOHT He BK/IOYaeT B cebs
HencnpaBHOCTb, BbI3BAHHYIO NMPUIOXKEHWEM KPYTSLLEro MOMEHTa Ha JaTuyMK UKW 3arpy304Hblil annapar,
npeBbILIAOLLEro YCTAHOBAEHHbIN AMana3oH, Uan NoBpeXxaeHne, Bbi3BaHHOe 3KCnayaTaLnen CMcTeMbl
C NOBPEX[EeHHON CUCTEMON 31eKTPONPOBOAOB faTuKKa, UAN APYTMMU [eCTBUSMU HENPABUIBHOTO
MCMONb30BaHUs, 310yNoTpebAeHNs AN HECAHKLMOHUPOBAHHOIO U3MeHeHUs. [1pn UCNoNb30BaHUK
C yBapHbIM KIOYOM, COflepXKaHne rapaHTUHOrO peMOHTa OrpaHuyYMBaeTcsl 610KOM 3EeKTPOHHOTO
UM poBOro nokasaHus. [JaHHbIN rapaHTUIHbI PEMOHT He BKIOYaeT KafnbpoBKY.

Mpu peMoHTe, BCe pacxofbl HeceT KoMnaHus (MAU HECKONbKO KOMMNaHUi) unu husmyeckoe nuuo,
BO3BpalLLaloLLee 31eMeHTbl. He NPYHUMaTB TO, 4TO hPaKT NOANEXKUT yraaTe rpy3ononyyaTenem.

Mpn n3mMeHeHnn N06ON YacTN faHHOTO 060PYAOBaHNSA 6e3 ICHOro MUMCbMEHHOTO pa3pelleHns SATA He
6yfeT nonb3oBaTbes 0belaHneM Ha rapaHTUNHbIA peMOHT. KoMnaHus SATA He HeceT OTBETCTBEHHOCTM 3a
OTBETCTBEHHOCTb U 06513aTeNIbCTBA, BO3HUKLLME M3-33 CAMOBOJ/IbHOTO M3MeHeHUs NpogyKuuu, 1 ntobble
npeTeH3unu, TpeboBaHus, MOBpEXAeHNe 060pyA0BaHNS NN TeNecHOoe NoBpexXaeHne, BO3HUKLWMeE K3-3a
N3MEHEHMS 4acTu U/Un NCNONb30BaHUS M3MEHEHHON NPOAYKLMKN cepun STV.

Ob6s3aTenbcTBa SATA B OTHOLWEHUM CBOEW NPOAYKLMN OrPaHNyMBalOTCS PEMOHTOM UM 3aMEHON; B 1t060M
cnyyvae, SATA HeceT OTBETCTBEHHOCTb 3a /tobble NpsiMble UM KOCBEHHble MOTEPU MU NOBPEXAeHUS,
Bbl3BaHHble ee NMPOoAyKLUMel AN UCNONb30BaHMEM COOTBETCTBYW e NHbOopMaLmu, Ui 3a gpyrue
pacxopbl, KOTOpble BO3HMKAIOT UK BbI3bIBalOTCA. [laHHas rapaHTUs 3aMeHsieT BCe Jpyrue rapaHTuu unm
MPUTOAHOCTb K MPOAAXe, a TaKKe MPUMEHMMOCTb K KOHKPETHbIM BUAAM NMPYMEHEHUs. 3a UCKTIYeHNeM
TeX C/lyyaeB, KOrfa 3TO YeTKO OFOBOPEHO B HACTOSILLEM JOKYMEHTE, tobble rapaHTUK, MPSIMO UN KOCBEHHO
OTHOCSLMECS K FOAHOCTM K NPOAAXe UM K MPUMEHUMOCTN K KOHKPETHbIM BUAAM MPUMEHEHUS, He byayT
NPUMEHATHLCSA K SATA.
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ClyEa|

Qo 137
HZaY 137

HE 29 137

XA MY 138
CHOl 7|7] 7|3 AFR ZEH 138

7l 35 138
ATE BA| 139

HE 75 139
96473 ( 2-50Nm ) o] HHE X%} 139
96474 (9-320Nm) O H{E XXt 140

S 140
SATA TorqueTester AZ EQIO0{E S| EX HAE Z&S T 140
LZEQ 0] EX| 141

WIFI A4 ghal MY 146

N ZE A7 Wy Y 149
A2TEQO 7|5 27 154

Y ZEOM H5 T 162

AE REOM H5 TS 165
M| 81 A/S 168
SIETES 168

Mgk A/S 49 168
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20F.

HE27H :

STV A2l £3 Al#7|E AL H0| ZHE$ID 7|50| Cist 3 2= 7|7]0|2, £870| £3 +2| &S0

AREH, HYUT = + 1% O0|Ch. 3XY 96473 ( 2-50Nm)
1000Nm HE= 2 EAIE oHO[L, B2 7|THE SEIERIC.

% 96474 ( 9-320Nm ) T HMFO0| MS 7ts55tH 50-

HE £d:

1

=% 9l A0 £3 S (K 1 ATK])

2) A Y+ 1%

) JIE EAY A 4T

) E3 B 518 % HES AN 4, 87 ofF X5 BY

5) $ZA| LED 121 bt HA|

6) EEZHAILED &S ot EA U b= 2

7 USBIY EE YU SA, M S HEE J|YstD £37 A7 b5 (54 2ZE0 PR HS)
§) WIFl 3 SA, 8%zt 5 MBS 7|t 232 97| b5 (4 £4ZEY0 22 NF)

9 7IE7 L 2E MY ks, 23 AW J|E AAH| RH B N3

10) S E U Ef23 58 DC SV HUS A0 HT| 33

ERELR
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ck

1) MiniUSB 23 ZE M7 33 ZE Gl EM XE
D A% 2REA SN oL
5 QT WIFL S41 OFLt
B 71E FAS (RO HOIY NEE TH|)
5 X% HE
HEA

6) HX Zds 5 dH| 7ts BA| YZs
7) LED gt
8) OLED EA|Y=

HE el

N E3 AT =2H

2) SV IFQJOIHE (100-240V AC 50-60 Hz 22 )

3) 27 (96473 2 /8" 11mm 47 Lt , 96474 2 3/8"F Bk 19mm 220 SfLp 9 1/2"F 3k 19mm 221 B}L})
4) USBO|22| (Oj&d C/X e oj Y, of & £|= SATA Torque Tester VL0 AZEQ|0f U EatolH] S =EH)

5 7IE SEAM (&H £ 7))

6) M (USB2.0 TEH Mini USB TS ZE 1.5m, M7| 33 % USB Mgt A me EM0| A2 7Hs5)
NoUR R =Y

i

=% 49

i

717 7|E A 5

7| 35
Alof oA E = MAME Sl EI A7 (MiniTZE ) 25V M@ O{HE (USB20 ZE ) off HASI T7|
£ 385, EXHiHz| 3 AFELQ USBZE S |7 5V Y0 AAsI0] ©7|E ST,

AR 7|7t AZE = F 10X Y A|A" Z=7|2t7F T, T7| HZ AIZPA| @2 WIIF EAIZL,
%, LED HpZF A2l -> = -> O2I0 2 WMot = JHTICH. SA|0| HAO0A LES0| LM, S (Setting Value
HEY) Flo B3 27EU0 EAISIH, O|Uf A|A” =7|357F Y e|n HAHENZ TY 7+SOtTt.

E3 AlY7|et FFE 2ZEQY 07t AZAL X 2 HEfO|M HOE nes T
=

[=] =]
© 2749 12 WIE @OHE 6K HX|T 3 E AXID, O FHYO| B 77| BEO|H TYHS HY
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SATA ecrs/sein

|>
i1]
ru

HAl:

Nm S 0.00 Nm S12.80
+00 "5 pos 30 + 0% pob 00

) SATALtiA < SATAlA

1) A32I9 Nm XA E3 CHY Nm £ HEA|SIH, bft (Ibfft IR =, Q1X| ) 2 M3t0| 7Hs38ICt

2) AARO + 7|3 HAlE S EF0|1, - 7|3 BAl= dtOjgts E30|0, +- 7|Z = 96473 O M2F HA
T3 96474 O| M EA|IZ|X| L. SRR £XE EQ HAE A9 MA|ZE Zto|Ch (=X E3, szt
SA AS B8l PCAZEQONZ ME 75010t

rlo

3) AJROM S SRR EAZlE $X|& 4% EAZH0|CH ( Ssetting torque PCAZEQ|0f & Z& HES
Sl 78 7hsdtet)
4)  ARO|M P F0| BAIEE $X|= E£3 FC)ZH0|C} ( P:peak torque S EZS EA HAIS B8l PC AZEQ

Of2 M& 7ts5it)

HE 7|

or

187 28 53 57, 287 2%

5
Hm
u
oy
B
w
T
N
Hm
u
ra
H0
rE
o
N

Hy| Y E3 SO HE
96473 (2-50Nm ) O HE =%} :

1H7|2 SHHM S24], A™ E3 (S) 0.INm £ INm S7t 7H58i0), 1 7|2 X&Ho2 L21 QS Al
AEXoZ 01Nm E= INmE7IZo2 4™ EIE (S)01INm E= INm E718t0H, Z7h2F (0.1Nm &£

INm) £ 4 7|5 SHHM 2= 2 Soff "etentC

2HF|E SHHM 24|, MY E3 (S)0.INm EE= INm 22 7Hs3in | 2 $7|E 7(|-’_~,\-7H 227 92 A
AHEXMoZ 0.INm EE INmE7t2oz2 4™ E3E2 (S)0.INm EE= INm ZASH, 2442 (0.INm £

INm) = 4 H7|E oM =2= A S Soff BRHECHC

E3 U= 3 H7|E Sl nEHo R HAELD
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96474 (9-320Nm) O| HHE X%t

1H7|2 SN =2 A, % EF (S) 0.INm E& INm £ 10Nm 57t 7Hs3tH , 1 #7|E R&Ho2 &
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2ZEYO HX]:
1) AH|Qt &H HIZE USB CI|AA0|A software&drivers -> SATA TorqueTester ->setup.exe & &23 setuo.
exe & G5 22510 2X|5t1 next> LIS .

Torque Tester - InstallShield Wizard X
&

Welcome to the InstallShield Wizard for
Torque Tester

The InstaliShield(R) Wizard will install Torque Tester on your
computer. To continue, dick Next.

WARNING: This program Is protected by copyright law and
international treaties.

SR Ner> ][ ono

2) Taccept the terms in the license agreement ME4 Next > CtS .

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X

License Agreement

Please read the following license agreement carefully.

To add your own license text to this dialog, specify your license agreement file in the Dialog editor.

Navigate to the User Interface view.

Select the LicenseAgreement dialog.

Choose to edit the dialog layout.

Once in the Dialog editor, select the Memo ScrollableText control.
Set FileName to the name of your license agreement RTF file.

R wN e

After you build your release, your license text will be displayed in the License Agreement dialog.

Print

(O 1 do not accept the terms in the license agreement

InstallShield

< Back Next > Cancel
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3 ArEAEE Y, Next > Ch5.

#% Torque Tester - InstallShield Wizard X
Customer Information
Please enter your information.

User Name:
fousan

QOrganization;
[T

InstallShield

<k | Net> | Cnce

4) HX 58 EGE +TAl, Change ME, B QIS Al, Next > C}g .

ﬁ Torque Tester - InstallShield Wizard X

Destination Folder
Click Next to install to this folder, or dick Change to install to a different folder.

Install Torque Tester to:

a C:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

InstallShield
< Back Next > Cancel
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115 Torque Tester - InstallShield Wizard X
Change Current Destination Folder
Browse to the destination folder.

Look in:

ek Torque Tester v | ® ™

Folder name:

D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\
InstallShield

OK Cancel

6) Install HES 22510} 2ZEQIOE HAIBHCt.

ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X
Ready to Install the Program
The wizard is ready to begin installation.

If you want to review or change any of your installation settings, click Back. Click Cancel to exit
the wizard.

Current Settings:

Setup Type:
Typical
Destination Folder:
D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

User Information:
Name: Susan

Company: %[ 1%

InstallShield
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SATA' srs/soim

7) G2 22 SHHO|M Finish H{ES 250 2X|E 2bgetrt.

o

ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard

InstallShield Wizard Completed

The InstallShield Wizard has successfully installed Torque Tester.
Click Finish to exit the wizard.

8) EX 43 =, 2ZEQ0{= HBSHO| T OF0| 22 WYBHLt (Lannch SATA TorqueTester ) .
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Introducao :

Introdugao do produto:

0 detector de torque da série STV é um testador de torque simples e versatil. £ usado para capturar leituras de torque de ferramentas
manuais com uma precisao de &1%. Esta atualmente disponivel nos modelos 96473 (2-50Nm) e 96474 (9-320Nm) . Os produtos de
50-1000Nm estardo disponiveis em breve, portanto, fique atento.

Caracteristicas do produto:

1) Rastreamento e captura de torque de valor pico  (primeiro valor pico)

2) Precisdo de leitura & 1%

3)  Pré-ajuste o valor nominal do torque

4)  Pré-ajuste a porcentagem de tolerancia de torque, determina automaticamente se esta qualificada

5)  Luz verde LED qualificada com visor

8)  Luz vermelha LED nao qualificada com visor e campainha

7)  Comunicagéo bidirecional de porta serial USB, pode escrever o valor definido e outras informagdes, também pode ler o valor do
torque (o software de comunicacgéo sera fornecido gratuitamente)

8) Comunicagao bidirecional WIFI, pode escrever o valor definido e outras informagdes, também pode ler o valor do torque (o
software de comunicagao sera fornecido gratuitamente)

9)  Ha carrinho e componentes opcionais para facilitar a formagao do sistema nominal da chave dinamométrica

10) Afonte de alimentagéo ¢ alimentada por DC 5V comum a telefones celulares e tablets

Descrigao do produto:
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U

Descrigao:

1) Interface da fonte de alimentagéo da porta serial Mini USB e interface de comunicagao
2)  Antena de comunicagéo Bluetooth externa

3)  Antena de comunicagao WIFI externa

4)  Eixo de saida nominal (com suporte de rolamento interno)

5) Botao de operagéo

6) Orificio do som da campainha e orificio da luz indicadora do equipamento

7)  Faixa de luz LED

8) Luzindicadora OLED

Ambito de fornecimento:

1) Host do testador de torque

2)  Adaptador de fonte de alimentagdo (5V (entrada de 100-240V CA 50-60 Hz)

3) Luva (96473 é equipado com uma luva de 3/8" a 11 mm, 96474 equipado com uma luva de 3/8" a 19 mm e uma luva de 1/2 "a 19
mm)

4) Pendrive (incluindo o manual de operacéo eletrénica, software e drivers do testador de torque da SATA V1.0 correspondentes,
etc.)

5) Certificados (com carimbo de qualificagéo)

6) Cabo de alimentacdo (porta USB2.0 a Mini USB T de 15 metros, pode ser alimentada e para uso de comunicagéo de porta serial de
UsB)

7)  Embalagem interna e externa

Instrucoes de Operagao :

Operagao nominal do modo auténomo:

Fonte de alimentagao:

Alimentado por um cabo de alimentagao combinado aleatoriamente conectado ao testador de torque (porta Mini T) e ao adaptador
de fonte de alimentacéo de 5V (porta USB2.0) , também pode ser conectado a uma fonte de alimentagéo de 5V DC, como uma porta
USB do banco de energia e do computador.

Depois que o sistema for ligado, o sistema sera inicializado por cerca de 10 segundos. Quando a energia é ligada, a luz do LED fica
vermelha. Em seguida, a luz do LED apaga com verde-> vermelha-> verde, e a campainha emite um som, S (valor definido) ~ exibira o
valor definido do torque e a inicializagdo do sistema sera concluida e podera entrar no estado de funcionamento.

Se o testador de torque nao estiver conectado ao software do computador e os dados forem trocados, as luzes verdes esquerda e
direita na faixa de luzes do testador de torque acenderdo alternadamente por 6 segundos e desligardo por 3 segundos, indicando que o
trabalho esta no modo auténomo.
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Exibicao na tela:

Nm S 0.00 Nm S12.80
+00 "5 pos 30 + 0% pob 00

) SATALtiA < SATAlA

1) Atela mostra a unidade de torque é N.m, também pode ser alterada para bft

2) A exibicdo + na tela é torque positivo, e a exibigao - € torque reverso, o simbolo + - € mostrado em 96473 e n&o em 96474. O valor
posterior é o valor em tempo real do torque de teste (torque de rastreamento. Este valor pode ser transmitido ao software do PC
via comunicacéao)

3) 0 valor posterior S da tela é o valor de torque definido  (S: o torque de configuragéo pode ser alterado pelo software do PC ou
pelos botoes de operagéo)

4) 0 valor apos a exibicao da tela P é o pico de torque (P: pico de torque. Este valor pode ser transmitido ao software do PC via
comunicagao)

Funcao de teclas:

Tecla 1: Aumente o torque ajustado, Tecla 2: Diminua o torque ajustado, Tecla 3: Conversao de unidade de torque, Tecla 4: Ajuste a
conversao de incremento de torque.

Operagao de teclas de 96473 (2-50Nm) :

Pressione a tecla 1 por uma vez pode aumentar o torque definido  (S) 0, Nm ou INm. Pressione e mantenha a tecla 1 para aumentar
automaticamente o torque definido  (S) 0, Nm ou INm em incrementos de 0,JNm ou INm. O Incremento  (0,INm ou INm)  pode ser
comutado com um toque na tecla 4.

Pressione a tecla 2 uma vez pode reduzir o torque definido  (S) 0,INm ou INm. Pressione e mantenha a tecla 2 para reduzir
automaticamente o torque definido  (S) 0, /Nm ou INm em decrementos de 0,INm ou INm. O decremento (0,1 Nm ou 1Nm) pode
ser comutado com um toque na tecla 4.

A unidade de torque é comutada ciclicamente pela tecla 3.
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Operagao de teclas de 96474 (9-320Nm) :

Pressione a tecla 1 uma Unica vez pode aumentar o torque definido  (S)  0,/Nm ou INm ou 10Nm. Pressione e mantenha a tecla 1 para
aumentar automaticamente o torque definido  (S) em incrementos de 0,JNm ou INm ou 10Nm. O incremento  (0INm ou INm ou
10Nm)  pode ser comutado com um toque na tecla 4 (a sequéncia de comutagéo é o ciclo de INm-> 10Nm-> 0,INm) .

Pressione a tecla 2 uma vez pode reduzir o torque definido  (S) 0,JNm ou INm ou 10Nm. Pressione e mantenha a tecla 2 para reduzir
automaticamente o torque definido (S) 0,INm ou INm ou 10Nm em decrementos de (S) 01Nm ou INm ou 10Nm. O decremento ( (S)
0,JNm ou INm ou 10Nm)  pode ser comutado com um toque na tecla 4.

A unidade de torque é comutada ciclicamente pela tecla 3.

Operagao:

Apos definir a configuragao de torque, vocé pode comegar a testar a chave dinamométrica (para ajustar o torque da chave
dinamométrica, siga as especificagoes do fabricante da chave dinamométrica) .

A chave dinamomeétrica deve estar na posi¢ao nominal com a forga de pressao, e a chave dinamométrica deve estar basicamente
no estado horizontal, e a chave e o testador devem ser conectados ao mandril para manter um angulo de 90 graus.

Quando o valor do teste de torque esta dentro da porcentagem de tolerancia definida, a faixa de luz do LED é exibida em verde,
indicando que o resultado do teste estd OK. Caso contréario, a faixa de luz do LED é exibida em vermelho com um sinal buzina,
indicando o resultado do teste NOK.

Atengao:
Para obter resultados de teste mais estaveis e precisos, recomenda-se que 0 intervalo de tempo entre o novo teste apos uma

Unica avaliagao do resultado do teste seja de preferéncia superior a 2 segundos

Atencao:
0 torque do teste nao deve ser maior que o torque maximo testéavel do testador, caso contrario, o testador podera ser
danificado

Operacao de teste de torque com o software do testador de torque da SATA :

Obtenha fungbes mais ricas e mais Uteis conectando o software e o testador fornecido pela SATA.

Os dois métodos de comunicacéo atualmente fornecidos s&o 0 modo de porta USB para serial e 0 modo de comunicagao WIFI (o modo
de comunicagéo pode ser selecionado na interface do software) .

Requisitos basicos de configuragao do computador: 1. Placa de rede sem fio  (para uso de comunicagao WIFI) . 2. Porta USB  (para
uso de comunicagao USB para serial) . 3. Sistema Win7/Win8/Win10. 4. Instale o software Microsoft Office ou Excel.
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Instalagao de software:

1) Localize software e drivers -> SATA TorqueTester -> setup.exe no Pendrive fornecido com o dispositivo, clique duas vezes em setup.
exe para instalar, Next> Continuar.

ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X
Welcome to the InstallShield Wizard for
Torque Tester

The InstaltShield(R) Wizard will install Torque Tester on your
computer. To continue, dick Next.

WARNING: This program Is protected by copyright law and
international treaties.

SR pee> ][ on

2)  Selecione | accept the terms in the license agreement, Next> Continuar.

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X

License Agreement

Please read the following license agreement carefully.

To add your own license text to this dialog, specify your license agreement file in the Dialog editor.

Navigate to the User Interface view.

Select the LicenseAgreement dialog.

Choose to edit the dialog layout.

Once in the Dialog editor, select the Memo ScrollableText control.
Set FileName to the name of your license agreement RTF file.

R wN e

After you build your release, your license text will be displayed in the License Agreement dialog.

Print

(O 1 do not accept the terms in the license agreement

InstallShield

< Back Next > Cancel
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3) Digite as informages do usuario, Next> Continuar.

#% Torque Tester - InstallShield Wizard X
Customer Information
Please enter your information.

User Name:
fousan

QOrganization;
[T

InstallShield

<k | Net> | Cnce

4) Altere a pasta de destino da instalagéo e selecione Change. Se néo for necessario, va diretamente Next> Continuar.

ﬁ Torque Tester - InstallShield Wizard X

Destination Folder
Click Next to install to this folder, or dick Change to install to a different folder.

Install Torque Tester to:

a C:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

InstallShield
< Back Next > Cancel
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5)  Sevocé selecionar o botdo Change na etapa 4, va para a interface a sequir para modificar o caminho da instalagao.

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X
Change Current Destination Folder

Browse to the destination folder.

Look in:

ek Torque Tester v | ® ™

Folder name:

D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\
InstallShield

6) Cligue no botdo Install para instalar o software.

ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X
Ready to Install the Program
The wizard is ready to begin installation.

If you want to review or change any of your installation settings, click Back. Click Cancel to exit
the wizard.

Current Settings:

Setup Type:

Typical

Destination Folder:
D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\
User Information:

Name: Susan
Company: %[ 17

InstallShield
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7)  Clique no botdo Finish abaixo para concluir a instalagao.

ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X

InstallShield Wizard Completed

The InstallShield Wizard has successfully installed Torque Tester.
Click Finish to exit the wizard.

[ <Bk [ Eosh || Cancd |
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9) Clique duas vezes no icone de atalho para iniciar o software. A interface é a seguinte  (95% da tela é ocupada horizontalmente
apds o inicio da interface e a proporgao é mantida horizontal e verticalmente) .

[SETTES

[C R TTES

Ll O cxse smennns
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Configuracao de Conexao Wi-Fi:

0 madulo WIFI integrado do testador de torque usa 0 modo AP e gera um SSID chamado SATA-xxx, onde xxx € o nimero de série do
testador de torque. A senha de conexao padréo ¢ 1234567890.

0 PC precisa integrar a placa de rede sem fio e definir o enderego IP da placa de rede em seguinte forma:

icone de conexao sem fio -> Abrir Central de Rede e Compartilhamento -> Alterar configuragdes do adaptador.

—
()~ & » BUER » RS Internet » RBHESD B =3
- L —
X4 REE FEV) IAM BEH)
i EEEANEESREEE
EmEE A O
msfg T440-PC Karl.liu Internet || ZAnEEE) 6 B
T s
iR i 9 larlliu
sz () )
BEER:  Internet || —,
karlliu FAEMEER 2 N
S o ) r
ol Karliu aum
ENEEEE Machanize d
i mEFOEERE bk o
REEE. B, BS. E VPN 58 ; REEBEBRAER. || ChinaNetAj9Z e
e s ChinaNet-ejoF o
sEsh SEEmERSEIES. A BS% VPN HESE, SR RIAZL al
5
Internet IR o} EEREmEUNEEN ChinaNet-j22U al
Windows BiXig BRET g-uINa . HILIAWFI-A01 -
s
=oE =) mem= <

dlog.tx...| [0 TCP 5 Micr.

Fﬁr—

W CAUs. CHem 2 .

Localize a placa de rede sem fio e clique com o botao direito do mouse em Propriedades -> protocolo de internet versao 4 (TCP/
IPv4)

=~ Bluetooth I 2 = SSTAP1
FEE % PR LEIR S
X O Bluctooth BEAARERM 22 X ¥ TAP-Windows Adapter VO

=~ | FEMEEE 2 — u
A faria B R ) B —  —
Intel(R) ! N 7260
T |® =AE® ECRNE
ER/ETFTO) R £
FB) ‘ & Intel ®) Wireless-N 7260
b I BRAC. ..
& HE6) HiEEERTHIRE ©:
¥ & SIMATIC Industrial Ethernet (IS0) =
BEREEESFUS) [V - PROFINET I0 RT-Protocol V2.0
##r2(D) M - Internet HMSRZE 6 (’rcr/nvs)
2} x L
EREM
9 | Beves + RERHR NS 10 o H
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Em seguida, selecione o enderego IP abaixo e configure-o como figura mostrada abaixo.

[ nternet thisz: 4 (1CP/1Pua) Mt
=R

AEGEBANGEES P RE,

O SRES IP 1B3HO)
©EFE TR P IS

1P 3B3k(D): 192.168. 4 .120
FRABUL): 255.255.255. 0 |
BUARD):

192.168. 4 . 1 |

i%{8 DNS RS @)

@ S FER) DNS BSHEsiE):
% DNs BS3E): .. ]
=75 DNS BE#Q): . . . ‘
b5 2 ) =BW..
L

P EE, TN, FREAR

Em seguida, encontre o dispositivo SATA-xxx na conexao de rede sem fio para conectar, a senha para a primeira conexao é
1234567890.
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7G Internet
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Apds a conexao, vera um ponto de exclamagao (sem acesso a Internet) no icone de conex&o no canto inferior direito, o que & normal.
Em seguida, vocé pode usar o cmd para verificar se a conexao com o testador de torque esta realmente estabelecida.
Cligue no botao Windows no canto inferior esquerdo do sistema e digite cmd na caixa de didlogo pop-up.

- BEEESR

|Cr‘r‘|d| X il e

Digite ping 19216841 no painel de comandos. Se estiver um valor de feedback TTL, estd OK.

oft Windows [ T 6.1.76001
{c> 2009 M psoft Corporation

C:\Users\I44@8>ping 192.168.4.1

192.168.4. TTL=128
192.168.4. TTL=128
192.168.4. TTL=128
192.168.4. J

HAH A
TINININIDN

181



S SATA s O

Depois que o software é iniciado, 0 modo de conexao padrdo é a conexao Wi-Fi. 0 icone Wi-Fi é o botao. Depois de clicar, alternara
entre conexao Wi-Fi e porta serial. Existe uma caixa de dialogo para confirmar a operagao antes de alternar. Conexao WIFI: O contetdo
a seguir é o nimero de série do testador de torque conectado a este software. O ponto verde na parte posterior € a indicagdo do
status da conexao. A conexao esta piscando alternadamente em verde e cinza alternadamente. Se ndo estiver conectado, estara cinza
e estavel. A interagdo de dados subsequente normalmente representa que a interagdo de informagdes entre o software e o testador
de torque é normal, caso contrario, a interagao de dados € anormal. Além disso, se o testador de torque e o software do computador
nao estiverem conectados e trocarem dados, as luzes verdes esquerda e direita na faixa de luzes do testador de torque acenderao
alternadamente por 6 segundos e desligarao por 3 segundos, indicando que o trabalho esta no modo auténomo.

SATA Torque Tester V1.0 ]

S SATAA

S 0.0 o WEME: (11600 [0 %

FEEHYE : 0.0 Na

Configuracao de conexao de porta serial:

A comunicacdo da porta serial entre o testador de torque e o software do PC adota o modo de porta serial CH340 USB. E
necessario conectar a porta USB2.0 do cabo de alimentagao que corresponde ao dispositivo a porta USB do PC e a porta MINI-USB
T e o testador de torque na outra extremidade. Isso pode fornecer energia ao testador de torque e também a comunicagéo serial.
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Depois de estabelecida a conexao de hardware, é necessario instalar o procedimento de driver CH340 pela primeira vez. Localize
software e drivers -> driver CH340 -> SETUPEXE no pendrive fornecido com o dispositivo, clique em SETUPEXE para instalar.

B ENsuE(X64) - -f [
kA
EEINFTAE: CH341SER.INF .

WCH.CN
|_ USB-SERIAL CH340
|__11f0472011, 3.3.2011.11

Apés a concluséo da instalagéo, havera um prompt avisando que foi instalado.

-
DriverSetup lg

Apés a instalagao, va para a porta do gerenciador de dispasitivos e verifique os suportes atras do USB-SERIAL CH340. Visualize
0 nome da porta serial do PC  (meu computador) , cligue com o botéo direito do mouse em Propriedades -> Gerenciador de
dispositivos.

EoRe b % » 2HEE » EeHE2 » 2R

X ®EE) &V T80 BEHH)

BRAXTANNESES
Windows k2
Windows 7 SREUAE
KA © 2009 Microsoft Corporation, REFTAREL.

m

=5
Py I = Windows (512588
s Intel(R) Core(TM) i7-4510U CPU @ 2.00GHz 2.60 GHz =
FRATFRAM): 8.00 GB (7.71 GB FR)

SHsR o 64 ElEEE

FIE e ERTRTHETENETEREA

Windowe ledme HENER. SATEeeE

ERERSAIR

HRENE: T440-PC [ ) e
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Este & COM3.

& it EnE - B X
XD MFA) EEY)  BEH)
e amEdHER B EX®

& AN v & DESKTOP-58MUD27 T
v it ZmIR 5 IDEATA/ATAPI $25)58
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@ npaEs O s=z ESRME >
RS 3oy @ s
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& REWES S ARSI
v B u = FTEDRABY
& umme Pt
By BREHBIS v @@ 80 (oM LPT)
@ USB-SERIAL CH340 (COM3)
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B
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|
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§ ARSI
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i AR

N PrERE

W EmAARIAL

Abra o software SATA TorqueTester e cliqgue no botdo WIFI no canto superior direito. Esta é uma caixa de dialogo, se vocé
selecionar "Sim’, mudara para comunicagao de porta serial, caso contrario, cancele.

S SATALA

SR HSE - 0.0 N WERE: (16010

FE{EHG: 0.0 Nn B s 30 %
wnmitan

05 EE 3

[E———

s -- - - =] a%
o o :
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Se 0 nome da porta serial salvo no sistema  (COM5 neste caso) néo corresponder ao nome do CH340 encontrado no gerenciador de
dispositivos  (COM3 neste caso) , o sistema emitira um alarme.

X

&0 COMS"AFE.

Nesse caso, precisamos modificar o gerenciamento do sistema, clicar no botéo gerenciamento do sistema na linha superior do software

a senha é tool, e vocé pode modificar no gerenciamento do sistema.

S SATAMA
mrER & QFEN%
¥rme
BRE [an ) i
k X 0.0 Na WEMGE: | 160 | 0
=8 [esee ] A
EEETH 0.0 Nm = s 160 a
e e S
-- - - -- - - -- WEFE: 3
- - - - - - - - == B £ 3

- Mﬁ
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Apds inserir as configuragdes do sistema, vocé pode ver o nome na caixa de entrada do nome da porta serial no canto inferior
direito. Modifique esse nome com o mesmo nome que o CH340 exibido no gerenciador de dispositivos  (Nota: COM3 neste exemplo,
computadores e uso diferentes, 0 nome pode ser diferente) e clique no botdo OK para salvar. Sera exibida uma caixa de diélogo se
voce tiver éxito ou nao; clique no icone x vermelho no canto superior direito para sair desta interface.

Apos modificar o nome da porta serial do sistema, retorne a interface principal e clique no botdo do icone Wi-Fi. Cliqgue em "Sim"
na caixa de didlogo pop-up. Apds o éxito, o icone WIFI se tornara o icone da porta serial. 0 prompt de conexao WIFI se tornara a
funcao do prompt de conexao de porta serial, indicagao de status e prompt de interagdo de informagdes.

SATA Torque Tester V1.0 a

S SATALA

ST - 0.0 Na WEME: | 160 .,0
F{aMe: 0.0 Nm B SRR 30 Nn
& WEse
N T o - - WEEE: 8
== == - = - - - - B xFeEee 3
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Atencao:
Apds a conexao WIFI ou porta serial do testador de torque, todas as operagdes do software sdo iguais. Portanto, a parte de
introducao ao software a seguir nao distingue entre em qual modo de conexao no trabalho

Introdugao a fungao de software:
Para descrever a fungao do software de maneira conveniente e clara, a interface principal é dividida em varias areas.

SATA Torque Tester V10

< SATAtX

KIHIE: 0.0 o WRME: | 1607 | 07 x

B : 0.0 Na [SESEEEt 150 = I
| pE  rEi )
{ { N\

(s

Aérea A possui 3 botdes de operagao, a cor da fonte é branca no estado operacional e a cor do botdo é preta se estiver no estado
blogueado.

Gerenciamento do sistema:

entre na sub-interface de gerenciamento do sistema, que requer um nome de usuario e senha. Nesta subinterface, vocé pode criar,
modificar e excluir o usudrio, verificar as informagdes da chave no modo de detecgao, definir o valor da verificagdo em cada estagio e
definir o nome da porta serial.
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Modo normal:

Este botao € um botdo de alternancia, que alterna entre 0 modo normal e 0 modo de detecgao. No modo normal, o usuério pode testar a
chave até 25 vezes. 0 torque definido detectado pode ser definido no testador de torque e no software. (Configurando o torque na area
F pelo software: defina o valor do torque a ser detectado, grave no testador de torque através do botdo de gravagéo do valor definido
na area A) , e pode exportar o relatorio de teste através do botdo de relatorio da area H  (No modo normal, o nimero de valores de
detecgao pode ser ativado entre 1e 25 para ativar o botao de relatdrio de exportagao) . Este botao precisa ser desblogueado no modo
normal e a conexdo WIFI do software e do teste de torque ou o estabelecimento da conexao WIFI ou o estabelecimento da conexao
de porta serial e a interagao de dados sdo normais. Ao alternar para o modo de deteccdo, a caixa suspensa de selecdo de chaves na
area B serd ativada. 0 modelo de chave criado no gerenciamento do sistema sera exibido na caixa suspensa para sele¢ao. Selecione 0
modelo de chave a ser testado e o torque a ser calibrado em cada estégio serd exibido na extrema direita da area E. Na parte inferior
do software, havera uma caixa de mensagem para lembrar o operador das etapas atuais. Para iniciar 0 modo de detecgéo, é necessario
inserir o nimero de série da chave no nimero de série da area B para iniciar o teste. 0 torque de teste do modo de detecgao é dividido
em 5 estagios, cada estagio tem no méaximo 5 grupos de valores e o nimero definido de valores restantes (pré-carga) , todos os
quais podem ser predefinidos no gerenciamento do sistema. Sao explicadas as configuragées de pré-edicao da chave de gerenciamento
do sistema. A operagao do modo normal e do modo de detecgao sera descrita em detalhes posteriormente.

Cligue no botdo "Gerenciamento do sistema’, digite 0 nome de usuario e a senha na caixa de didlogo de login pop-up, entre na interface
de gerenciamento do sistema e clique no botao "Mostrar Informagées” na interface. A tabela superior mostra as informagdes da chave

salva no momento.

0 BS 2 BAHTE K B 156 BESE I BEYE2 MER3A®E BENE3 MR AS B
Ell 0 |- 320 60 3 120 5 180 5 210 3
19 [96305 |a 2 5 5 10 5 15 5 20 3
21 (96306 |a 50 10 5 20 5 30 5 10 3
22 (96312 |a 100 20 5 10 5 60 5 80 5

< >
= T 3 EHR B% auE A NESE: THEsE

0Os botdes Modificar, Inserir e Excluir permitem modificar, inserir e excluir as informagées da chave, desde que as informagdes
correspondentes estejam disponiveis em todas as caixas de texto a direita do botdo Adicionar Usuario. Vocé pode clicar duas vezes na
linha correspondente na tabela acima para exibir as informacdes correspondentes nesta linha na caixa de texto a direita de "Adicionar
Usuario". Modifique, exclua e insira no caso dessas informagoes, sera necessario um novo modelo. Por exemplo: clique duas vezes na
linha ID 19, as informagdes correspondentes do modelo 96305 sdo exibidas na caixa de texto. Neste momento, vocé pode clicar no botao
"Excluir” para excluir as informagdes da chave. Vocé também pode modificar outros pardmetros além do modelo e clicar no botdo
"Modificar” para modifica-lo. Também pode ser modificado para outros modelos com base nesse modelo e depois inserido.
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ID: para geragdo automatica

Modelo: modelo de chave, como a chave dinamomeétrica 340Nm da SATA 96313.

SATA suws/eean

[ry) (k0] [pr] (1] [E5]

Numero de série: nao € util aqui, 0 nimero real é apenas para o0 modelo, 0 nimero de série nao tem significado pratico aqui.

Torque maximo: o torque maximo deste tipo de chave, como o torque maximo de 340Nm 96313.

Torque do estagio 1: o valor de torque detectado do primeiro estagio, (observacao: em geral, o torque maximo de 20%, 40%, 60%,
80% e 100% de acordo com o padrao nacional é definido em 5 estagios, e cada estagio tem um maximo de 5 grupos de valores,

também pode ser revertido) .

Numero de valores 1: Numero de valores de detecgao no primeiro estagio, até 5 grupos.

0 seguinte continua até que a configuracéo do estagio 5 seja a mesma.

Valor invalido: o nimero de pré-cargas para a deteccao inicial da chave dinamométrica no modo de deteccao (geralmente

definido como 3 vezes) .

R E
| BS BOS BRAAB MRS RESE RE#NE2 M ER3H5% RESS3 M R1AB E
13 [96301 [a 320 60 [3 120 5 180 5 210 3
o505 |- 2 5 5 10 5 15 5 20 3
21 96306 |a 50 10 5 20 5 30 5 10 3
22 96312 |a 100 20 [s 5 60 5 80 5

< >

2 BPER

" L 3] ;| DA 28 Dase ] 7 el A
(96305 25 5 5 10 5 3 25 5 |3| ‘
2w
il | cc | [ | [

Ainterface de gerenciamento de usudrios realiza operagdes de adigao, exclusao de usudrios e alteracao de senhas.

Adicionar usuario: digite 0 nome de usuario e a senha a serem adicionados.

o IR

ERA R FE:
EASE

WAED:

0

B

>
7|
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Exclusao de usuario: selecione o nome do usuario a ser excluido, digite a senha, pelo menos um usuario serd mantido, o sistema
nao permitira que todos os usuarios sejam excluidos e, quando o Ultimo usuario for excluido, o sistema disparard um alarme e
saird da etapa de exclusao.

o2 BiRRA %

HEER S v s
admin
sata

A CE H

Alterar usuario: modifique a senha do usuario, vocé precisa saber a senha original do usuario.

ol e X

wEgms:

e [

wEw: | |
wagES: [ | B

Valor de configuragao de gravagao: Este botao pode ser desblogueado no modo normal e a conexao WIFI ou a porta serial é estabelecida
e a interacdo de dados é normal. A cor da fonte é preta no estado bloqueado. No modo normal, este botdo pode ser usado para gravar
o torque definido da zona F no testador de torque. O valor definido no testador de torque é transmitido de volta ao software em tempo
real e exibido no valor de torque definido real da zona F.

Area B ¢ a rea de selecdo da chave e do nimero de série.

Selecao de chave: A caixa suspensa de selecao de chave é usada para selecionar o modelo de chave no modo de detecgdo para acessar
0s parametros, como o torque de verificagao de cada estagio da ferramenta de modelo correspondente definida nas configuragées do
sistema.

Numero de série: esta caixa de texto de entrada de nimero de série pode ser usada para inserir o nimero de série da chave no modo
normal e no modo de detecgao, que pode ser salvo no relatorio de detecgao exportado. No modo normal, o nimero de série nao é uma
entrada obrigatéria. 0 nimero de série da chave deve ser inserido no modo de detecgdo, caso contrério, a verificagdo ndo podera ser
iniciada.
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Area C ¢ a area de selecao do modo de conexao e indicagao de status da conexao.

.v Depois que o software € ligado, o padrdo € a conexao Wi-Fi. Este icone indica que a conexao atual é uma conexao Wi-Fi. Vocé

pode alternar para o modo de conexao de porta serial clicando no botdo do icone.

Indicagdo de conexao da porta serial, pode alternar para 0 modo de conexao WIFI clicando neste icone.

1830009 ’ ) . A ] . ]
1830009A Exibe o0 método de conexao atual em texto. A combinacdo de nimero e letra exibe o nimero de
série do testador de torque atualmente conectado.

0 ponto verde e o ponto cinza piscam alternadamente para indicar que a conexao atual foi estabelecida
e 0 ponto cinza esta sempre aceso para indicar que a conexao atual ndo esta estabelecida. A exibicao de texto indica a interagao dos

dados entre o testador de torque e o software, e ha dois casos de normal e anormal.

Area D é o torque em tempo real e o pico de torque alimentados pelo testador de torque.

0 torque em tempo real também é o torque de rastreamento.

0 pico de torque é o primeiro pico de torque da chave, onde o pico de torque é qualificado  (se a diferenca do torque definido esta
dentro do desvio percentual da tolerancia definida) , o valor do pico de torque é exibido em verde e, se nao for qualificado, é exibido em
vermelho  (consulte o exemplo a seguir) .

E{afis: 35.1 e
EEf%e: 36. 8 a

Area E 6 a area de exibicdo e armazenamento para vérios resultados de teste.

A barra de status contém os resultados da avaliagao. Se todos os resultados de varios grupos de dados de teste forem qualificados,
esta OK. Se houver um conjunto de valores nao qualificados, sera NOK. Quando esta OK, a barra de status exibe verde e o resultado da
avaliagdo mostra OK. Quando esta NOK, a barra de status exibe vermelho e avalia que o resultado é NOK.

0Os valores maximo, minimo e médio sdo os resultados maximo, minimo e médio de varios grupos de estatisticas de dados no modo
normal  (exibidos como 0 no modo de detecgdo) e os valores validos restantes sao o nimero de pré-cargas restantes no modo de
verificacao  (definido no gerenciamento do sistema, 0 vez no modo normal) , cada linha abaixo possui 5 grupos de picos historicos e
um maximo de 25 grupos.
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30.2 30.5 30.4 30.1 30.3
30.6 30.0 30.2 30.0 30.0
29.9 24.3 36.8 - - - -

No modo de deteccéo, existe um valor definido do valor de varios grupos do estagio atual (méximo de 5 grupos em cada estagio)
para cada um dos cinco grupos dignos do direito, e 0 amarelo é o estagio atual de detecgao.

- - -- - - - - - - 40

Area F é a entrada do ponto de ajuste do torque no modo normal e a area de exibicao do ponto de ajuste que é realimentada pelo
testador de torque em tempo real.

Ajuste do torque: detecte o valor definido do torque  (no modo normal) | as casas decimais e inteiras sdo definidas separadamente e
s&o gravadas pelo botéo "valor de configuragéo de gravacdo” na area A.

Torque de ajuste real: valor de ajuste de torque que é realimentado a partir do testador de torque em tempo real (valor de torque
posterior S no testador de torque atual) .

& REHRB
- INER
iRERRE: 160 0 Mo

B SRR 20 Na
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Area G ¢ a entrada do ponto de ajuste da tolerancia de torque e a 4rea de exibicao do valor de tolerancia definida que é realimentada
pelo testador de torque em tempo real. A tolerancia de torque padrao é de 3%.

Tolerancia definida: determine se o pico de torque é qualificado (observe que a tolerancia de julgamento do testador de torque s6
pode ser alterada pelo software do computador) , a caixa de texto de configuragao do valor de tolerancia esta blogueada, "tolerancia
definida:" E um botao de disparo propriamente dito. Depois de clicar no modo normal, solicitara o nome de usuario e a senha  (invalido
no modo de detecgdo) . Apds a insercdo correta, a caixa de entrada sera desblogueada. Digite o valor de tolerancia que deseja alterar
e clique em “Valor configuragéo de gravagao” . Depois que o botao for gravado, a caixa de texto sera blogueada novamente.
Tolerancia definida real: valor de tolerancia definida retornado do testador de torque em tempo real.

& BEEE

B XFeEssE 3 %

Area H tem 5 botdes de operacéo.
Valor de exibicao: Este botdo & um botao de alternancia que alterna o valor nominal do registro da area E entre valor e porcentagem.

0. 99% -1.52% -2.03% -3. 08% -2.03% WESZ

1

-3.61% -3.61% -4.15% -4.15% —4. 15% B3 %E

MR
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Eliminacado de dados: Este botdo é usado para limpar os dados histdricos atualmente salvos da area E e é usado para calibrar a
calibragao atual.

Informacdes do sensor: Este botdo é usado para entrar na interface de informagées do sensor do testador de torque. Entre na interface
para verificar o usuario. Apés entrar, vocé pode visualizar os parametros especificos do sensor (o modo WIFI pode ser consultado, a
permisséo de gravagao é limitada aos fabricantes da SATA) .

RERER EMER

FEEEL STTS0300 FEARZEE. STTS0300

FR4RS: 18300094 RS 1830009A | EARE
FERE: 320 s 920 !
BAME: 360 BAiRiE: 360

RIS S MEME: S

FoflfE: 32858 FEME: 2859

EmFs: 812 FaF#: 812

REFRs: stz BlaEs: 812 |
ERS: o Ems: o

Exportar relatorio: Este botdo é usado para exportar os dados de teste salvos na area E para a unidade D ou a pasta de registro da
unidade C. Atengao: A pasta de record precisa ser criada pelo usuario e pode ser colocada no diretorio raiz da unidade C ou D. No modo
normal, desde que haja mais de um grupo de dados de teste gerado, o relatério pode ser exportado. No modo de detecgao, o teste em
varias etapas do tipo de chave selecionado precisa ser concluido antes que o relatdrio possa ser exportado.

Sair do procedimento: Este botdo é usado para sair do software SATA TorqueTester. Apas clicar, havera uma caixa de didlogo perguntando
se vocé deseja confirmar o processo de saida. Selecione "Sim" para sair diretamente e selecione "Nao" para retornar ao programa em
execugao no momento.

BLARMHSATA TorgeTesterf2RF
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Detecgao no Modo Normal:
1) Verifique se o software e o testador de torque estdo conectados (via WIFI ou porta serial) e se a interagao dos dados esta
normal.

0094

2)  Confirme se o modo de detecgao esta no modo normal.

3) Defina o valor do torque a ser definido na configuracdo de saida de torque (30Nm neste caso) e escreva-o no botao
"Configuragao de Valor", verifique se o torque atual definido é de 30Nm.

& RIEHR

l
)

WEME: 30 0
B SRS 30 N

4)  Pode escolher se precisa inserir o nimero de série da chave (o numero de série inserido pode ser refletido no relatério) e a
caixa suspensa de selecéo de chave esté bloqueada (ative no modo de detecgdo) .
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5) Ajuste a chave dinamométrica para 30Nm e, em seguida, execute o teste de pré-pressao no testador de torque, de acordo com as
especificagdes. Depois de pré-pressionar por trés vezes, os dados de pré-impressao sao limpos pelo botdo "limpar dados”. Ha& uma
mensagem de prompt de etapa na caixa de prompt de informag6es na parte inferior do software.

[SATA Torque Tester

O SATAlA

6) Segure a chave dinamométrica e pressione o nimero de vezes necessario no testador de torque de acordo com as especificages.
0s resultados do teste serdo exibidos na area E.

| SATA Torque Tester V1.0

S SATARtA

—BREREAP. TBY Excel RABNEMBARES. TRESERAARIS
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7)  Sevocé precisar exportar o relatorio, clique no botao "Exportar Relatdrio” para exportar o relatorio.

[SATA Torque Tester

S SATARA

8) 0 relatdrio é salvo na pasta de record, no diretdrio raiz da unidade C ou D, na forma de um arquivo do Excel (a pasta de record
precisa ser criada pelo usuario, o Excel precisa ser instalado no computador) e as regras de nomeacao de arquivos sao data e
hora + nimero de série ao exportar relatorios.

@-Iy » HEHL » ZERE D) » record

P SEE ZEV) 1AM ®EM)
mry QIF - A5 EBFS4  FEUEE

Yo dr % BHEm -] £
B =E |8] 2019-03-28 181741.xlsx 2019/3/28 18:17  XLSX T 35 KB|
L BmsERE @) 2019-03-28 182826:xlsx 2019/3/28 1828  XLSX T 35 KB
2 A360 Drive &) 2019-03-28 183810:xlsx 2019/3/28 18:38 35 KB
&) 2019-03-28 195304.xlsx 2019/3/28 19:54 35 K8
o WesRE &) 2019-03-28 202056.xlsx 2019/3/28 20:29 35 KB
&) 2019-03-30 105900.xlsx 2019/4/8 16:23 35KB
B &) 2019-03-30 110702.xlsx 2019/3/30 11:07 35 KB
= &) 2019-04-08 202258.xlsx 2019/4/8 20:23 35K8
B wa &) 2019-06-30 134558xlsx 2019/6/30 13:46 34 KB
=Es ) 2019-07-01 094110:xisx 2019/7/1 9:41 34 KB
[ >om @) 2019-07-03 154604.xlsx 2019/7/3 15:46 34 KB
o BETE 8] 2019-07-03 154626.xlsx 2019/7/3 15:46 34 KB
J BEF @) 2019-07-03 161017 A123455.xlsx 2019/7/3 16:10 34 KB
&) 2019-07-03 161305 A123456.xlsx 2019/7/3 16:13 34 KB
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9) 0 formato do relatorio nominal & mostrado abaixo.

< SATAM A
OK

FaniES mige =27 =H A123456
27: FR: A W
BE: 15-33C BE: <90%
HANBG-: 18300094  WHEHLERB:
BR&E: VEl,IJl: 2019/7/3 15:46 ’§$:
WE (Ee) | B | WA | RIE | RE Wil tEﬁ, FREEY #ie

30 30.2 | 29.9 | 29.7 | 30.1 30.0 007 | 167
EfERE | 0.2 | 0.1 | 03] 0.1 0.0 ) )

30 30 30 30 | 29.8 | 29.8 027 |oer
BERE 0 0 0 0.2 | -0.2

30

Deteccao no modo de detecgao:

1) Verifique se o software e o testador de torque estdo conectados (via WIFI ou porta serial) e se a interagao dos dados esta
normal.

2) Confirme se o modo de inspecéo é o modo de detecgdo (o botao "Valor de Configuragdo de Gravacao’ esta blogueado neste
momento) .
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3) Na caixa suspensa de selecao de chave, selecione o modelo da chave a ser testada. Neste caso, selecione o 96306 editado
anteriormente e digite 0 nimero de série da chave 618040381 na caixa de texto do nimero de série. Se vocé nao digitar nenhum
numero de série, 0 nimero de pré-carga nao diminuira e nao havera registro de dados na area E.

SsaTatia

KNG 0.0 WEME: 1600 0
B 25.7 B sruzEs 10 =
20 B b 1-1] 3

4)  Defina o torque da chave dinamométrica como 10Nm indicado pela rea amarela e execute 3 pré-cargas até que o valor do nimero
efetivo restante seja 0.

©satania

S 196 : 0.0 WEHE: 1600 [0 %

B 10.0

199



S SATA s

5) Conclua o teste de 5 estagios de acordo com o torque do icone amarelo e o prompt na caixa de prompt de informagoes (96306
neste caso ¢ editado em valores de 5 grupos de 1a 3 estagios, e o relatorio de verificacao da situacdo geral sera requer 5 grupos
de valores) .

S satama

KNG : 0.0 ™ WEHE: 1600 [0

B : 49.5 Yo B sEeras 50 .
EEETEDTOEIEOEEICI S -

10.2 10.2 9.9 10.0 0.9 10 BEHEe 3 N

20.1 10.7 19.6 19.5 19.6 20 - 3 %

30.4 29.9 20.6 29.8 20.4 30 -
i W
30.4 30.1 30.0 - - - 40 -
o e e 7 - m G meme

BERS. TUBItc RESHEFERS. BEGEARFRSEF D

6) Visualize o relatorio de calibragéo na pasta de registro e identifique automaticamente o nimero e 0 nome do produto no relatorio

nominal.
r Ld
~RRS. 96306 [ 9 508a HAHEF FAS. 618040381
r r
£ 3B D A RE-
lg!r 15-33C s <90%
r
HEANKS: 18300094 MEAMNEEH.
r r
aea-. BM-: 2019/7/3 16:52 E¥:
RN e | 2@ | 2e | ww | ww | se | TN |wwes s
10 10.2 | 10.2 9.9 10 9.9
-0. 40 2.99
EERE | 0.2 0.2 | -0.1 0 -0.1
20 20.1 | 19.7 | 19.6 | 19.5 19.6
1.52 |3.05
EE®mE | 01 | -03| -04]|-0.5 -0.4
30 30.4 | 29.9 | 29.6 | 29.8 29 4
0.60 (335
L3013 0.4 0.1 | 0.4 | -0.2 -0.6
40 39.4 | 39.1 39 2. 19 .02
EFERE | 0.6 | -0.9 -1 ’
50 49 .8 | 50.1 | 49.5
0. 40 1.20
FA®wE | 0.2 0.1 | 0.5
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Servico e Garantia:

Servigo:

Para garantir o melhor suporte aos nossos clientes, a Série STV oferece uma instalagdo completa de calibragéo e reparo para todos os
seus produtos.

Armazenamos a maioria das pegas de reposicao para detectores de torque, sensores e nossas chaves digitais. Se vocé comprar um
produto de nossa empresa, ela é o Unico fornecedor que fornece pegas de reposicao e servigos. Quando precisar de servigo, ligue para
021-60615662, 0 horario de atendimento ¢é das 9:00 as 17:00, de segunda a sexta-feira.

0 que precisamos lembrar € que 0 sistema e 0s varios componentes exigem calibracdo e certificagdo regulares. Por gentileza envie um
feedback sobre as informagdes relevantes para nés; informaremos prontamente quando recalibrar e recertificar.

Declaragao de garantia limitada:

A série STV tem garantia de um ano a partir da data de envio e esta sujeita a defeitos de materiais e mao de obra. A garantia nao cobre
danos causados pela aplicacao de torque fora da faixa especificada no sensor ou carregador, operagao do sistema com fios danificados
ou outros danos causados por uso inadequado, abuso ou modificagbes nao autorizadas. Quando usada com uma chave de impacto, a
garantia é limitada a unidade de display digital eletrénico. Esta garantia nao inclui calibragao.

No momento do reparo, todos 0s custos sao suportados pela empresa ou individuo que devolveu a peca (ou varias pecas) . N&o
aceitamos frete a cobrar.

A modificagdo de qualquer parte deste equipamento sem a permissao expressa por escrito da SATA anulara a garantia. A SATA nao
se responsabiliza por qualquer responsabilidade ou obrigagao resultante de alteracdes nao autorizadas no produto e por quaisquer
reclamagdes, solicitagdes, danos ao equipamento ou ferimentos pessoais resultantes de alteragoes e/ou uso da Série STV modificada.
As obrigacoes da SATA com seus produtos sao limitadas a reparos ou substituicbes; em nenhum caso, a SATA sera responsavel por
qualquer perda ou dano direto ou indireto de qualquer espécie resultante de seus produtos ou uso das informagdes ou por quaisquer
outros custos incorridos ou incorridos. Esta garantia substitui todas as outras garantias ou comercializagao e adequagao a uma
finalidade especifica. Exceto conforme expressamente fornecido neste documento, quaisquer garantias explicitas ou implicitas de
comercializagao ou adequacao a um fim especifico nao se aplicarao a SATA.
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LI

LT T
SV =X MLZAIESSIE. EUANEE T, SBAREEZRS. N\ RY—LOAEEDHRAID ICERI M.
EEMN T1% TH S, HIEIK 96473 (2-50Nm) & 96474 (9-320Nm) DELFZAH D, 50-1000Nm DEGAN FH 4 < FHFTT
3TH3,

miFE

N BHAEE—Y NLYOEE (B—E—7)

2) HE +1%

3) REMLIVEDTUEY b

4) FLOBERAEN—ECT—C0T)Ey b, BREZEBNICHET S

5) JEAE: FELED FT bk

6) g FREBLED ST b TH—

7) USB > 7ILAR— FNAMIEE. REMBEARLDBEROCZANARET. MLIEOHRABROHTES (BREY ~
DI 7 EENTRETS)

8) WIF AMBE. REME L DBMOITANTLET. MLIEDFHANDHTES (BEV I I 758N
TiRMT 3)

9) REMOV—IAVR—XYEHHBD. LI LVFRIEY AT LDFRICRIID

10) BRIFESEFLYIL Y MTHBET S 00N 2FAT D

S meRAA:
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&

N SZUBYUTINR—bDERA VY —TIAREBEAN VT —T TR
2) MR Bluetooth BIE 7> T 7

3) NEBWFEETYTS

4 REHDOv Tk (REBICART ) VT R— DB B)

5 BERYY

6) TH—BORCEBEEH T —5—0DNR

7 EDRMYYTSA R

8) OLED >4 —%—

{H4AEE

N FLZAIESERKRZR

2) SVEIRT4 74— (100-240V AC 50-60 Hz NF7)

) VY G663 1E3/8 S Imm DYy hEBZ. 96474 1E3/ 8 DS 19mm BLT/2 DS 9mm DY Ty
rEEZB)

4) USBXEU— (BEFROBIET=Z27IL. =L 7=SATATorque Tester VIO Y 7 R T P E RSAN—REERD)

5 RIEGIEE (RED —ILTF)

6) TRI—ER (USB20 A5 MiniUSBT R— k15 X— kL. 4B & USB H'5 S U 7 LB ICEAR 8

7 A

EX{RHBAE |

29 v F7AOVRIERE:

4RE:
—HLABRI-REMLIAES (SZTHR-F) CNEERE7YTY— (USB0KR—1) ICEHKTBZZETH
BT B, ENAINYT)—aAYEa2a—9—DUBR—ERED DN EBRICHIFEHTE 3,
SATLDERENAVICTR . HOMBOS X T LIAUNIEE 5, LED 50 EHFRICHED, Z0E. B-7K
SR THEITT2REEIC. THF—D185, S (Setting Value FREME) & MLIVRE@BERTL. ¥ AT LD TE
TL. BEREICANZ A TES,

MLZARBNIVE 21— =Y T I TICEGINT. T—IXMHBEBEWVEE. ANy TS51 bOERIC
HB3_DODBEDSA MHREIC6WREET L. 3WEAT7ICEDET, ChIFXYYR7OVYE—RTHEIL
ZRY,
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EERT:

Nm S 0.00 Nm S12.80
+00 "% P03 20 + 0% pob 00

) SATALtiA < SATAlA

) NmAMLZBEAZa— b2 X—KIL%RL. bt (bfftlh.ft) ICIDEXZHTES

2) +RSIEFENLY. -RBBIFERILIERT, +BSH W43 TRRIND D W44 TIFRTINAEWL, &S
DEIEFETRANMLIDVTILY A LMETH B, (BEFLILY, COMBIZTPCY 7 I T 7ICEETES)

3) SOEBADMEIF. BRENILIMETHS (S: setting torque FRE MILTo TDEIZPCY 7 b7 £1-I32ER
HFOTEETED)

4) POBADMEF. E—FT R ILITHB. (P peakE—T MILY, COMEIZPCY TR I T FICEETES)

RV BEMNIZETR. RV 2 REMLIETIFR. RF> 3 MLVBUIAYF. Ry 4 ML
THERRE R Y Fo

96473 (2-50Nm) 7K%Y {E:

REV1ZIEETE. RENLY () Z0Nm X7l INm TER TN TE 3, RYV1#BLEKITR . &
ERILY (S) % 0INm £7(E Nm OIBETEEBNICHIFE LN TE S, BE (OINm 72X Nm) BRI > 4%
1L THIDEZ 5N,

RV 2Z BT, RENLY (S) & 0INm F7/IiE INm TS TN TEFS, RYV2ELEITD . &
FERILY (S) % 0INm F7old Nm OFETEIFMICTIFZ2 N TET 2, HE (0INm £/l Nm) IFRY > 4%
1EHLTIDEZ 5N 3,

RILOELE. BTV 3ICE2THAIIILTHIDEZ 5N,
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96474 (9-320Nm) DRY UiR{E:

KA1 ZIERTE. BRELILY (S) % 0INm £72id Nm £72IZ 10Nm TER T A TE S, RV 1%2#L
LB, BERNILY (S) % 0INm £7id INm 7215 10Nm DIEBTHEBMICHIFE LA TET S, EE (0INm
FTolEINm F£272IE10NM) FRY > 4% LEHRLTHIDEZ 515, (TIDEZIEE: INm->10Nm-> 0INm TH 1 7)L)
Ry 1EET L. BERLY (S) % 0INm 7l Nm £72IZ 10N TEHS TN TE 3, RV 2%#L
HTBE. BRENLY () % 0Nm £72id INm £721E 10Nm ORETEEMICTIF3 2N TE S, HWE (0INm
FlEINm FIE0Nm) BRY > 4% 1ERLTYIDE R 5N 3,

MILVBGLE. RV IICE>THAVIILTHIDEZ 5N,

121E:

RMLOREDTR LS. MLILYFOTANEBIATES (MLILYFOMLIBARIE. X—H—DREIC
RoTLETW) ©
FLOLYFOREIGFEDOESBZHERAL. ML LY FEERNICKTREICL, LY FrAERORIEES
RYRLILZ WECRHEICHITTIHLEND B,
FLITRAMEIZREEBDOAEHFBTEERNICHZ L. DA M)y ISAIMNIBBETHD, TAMNERNERETH
B3Lr%ETRT, TNTRWVWE DR MY TS MEHRBETHD, TH—FHED, TAMERNAEETHEVC
CHETRT,

A
FODRELKERABT I MEREFZ7HIC. 1EDOTR MO Tc6. 2B UEEF>TH S 20D T
Z hzRBLT IV

i
TAMRLZIE AEBORAT AR NIV ZBIBVWLSICLTLEIV, 5 LAEVE. AES
HEIET IREEEL B D £

SATATorqueTester ¥V 7 R T 7ICE>THMILIYTA 2T 3!

SAADMRM T BV I b Iz 7ERAERICELS TR LICED. SDEETENRBEEFBTE 3,
BAERHINTWVWE 2 DOBERZEIK UBUTILR—FE—REWHEEE—RTHS (VI LTI TIVY
—JIARATEET—REZ®IRTES) »

AYE 21— —DEKRPBMEER: 1 74V LAXRY bT—=0h—K (WFEERB) ; 2 UBER—k (USBHS
) TILADIBSHE) 5 3Win7 /Win8 /Win10 & X5 Ly; 4 Microsoft Office ¥ 7 b7 = 7 £ 721 Excel D1 >V X k=)L,
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VIR TT7DAVA M=)
1) HEICHB D USB X E ) —T software & drivers-> SATA TorqueTester-> setup.exe & B DI, setupexe 25 TILT ) w
JLTA YA RM=JLL. Next> §517o

ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X
Welcome to the InstallShield Wizard for
Torque Tester

The InstaliShield(R) Wizard will install Torque Tester on your
computer. To continue, dick Next.

WARNING: This program Is protected by copyright law and
international treaties.

SR Ner> ][ ono

2)  [laccept the terms in the license agreement] %z #&3R L. Next> #t1To

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X

License Agreement

Please read the following license agreement carefully.

To add your own license text to this dialog, specify your license agreement file in the Dialog editor.

Navigate to the User Interface view.

Select the LicenseAgreement dialog.

Choose to edit the dialog layout.

Once in the Dialog editor, select the Memo ScrollableText control.
Set FileName to the name of your license agreement RTF file.

R wN e

After you build your release, your license text will be displayed in the License Agreement dialog.

(®)1 accept the terms in the license agreement Print

(O 1 do not accept the terms in the license agreement

InstallShield

< Back Next > Cancel
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) aA—Y-—oEREANIL. Next> G170

#% Torque Tester - InstallShield Wizard X
Customer Information
Please enter your information.

User Name:
fousan

Qrganization:
[T

InstallShield

<k | Net> | Cnce

4) [Change] ZBIRLTA YR b—ILET LY —%$ %o BENRWVIHEIZ. Next> £,

ﬁ Torque Tester - InstallShield Wizard X

Destination Folder
Click Next to install to this folder, or dick Change to install to a different folder.

Install Torque Tester to:

a C:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

InstallShield

< Back Next > Cancel
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o ) ]

5) FIE 4 T [Change] ZBIR L 1B BIE. RDA VY —T A RIBEBLTA YA M—=ILINZAEZEET 3,

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X
Change Current Destination Folder
Browse to the destination folder.

Look in:

e Torque Tester v | & -

Folder name:

D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

InstallShield

OK Cancel

8) [Install | RF¥>EVVYILT VILTTT7EAVAL=ILT 3o

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X
Ready to Install the Program
The wizard is ready to begin installation.

If you want to review or change any of your installation settings, click Back. Click Cancel to exit
the wizard.

Current Settings:

Setup Type:
Typical
Destination Folder:
D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\

User Information:
Name: Susan
Company: %[ 1%

InstallShield
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7) [Finish RE>HE IV YOI LT A1YAL=ILERT T 3,

ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X

InstallShield Wizard Completed

The InstallShield Wizard has successfully installed Torque Tester.
Click Finish to exit the wizard.

[ <Bk [ Eosh || Cancd |

8) VIRIITHERICAYRb—IENIE. TRYMYFICSAATAOA>D3—bAy bHHS (Lannch
SATA TorqueTester) o

210



S SATA s

9) Ya—bAYSTAAVEY TNV VY ILTY I NIITZBETE S, 1V9—TTARPRDEED
THD (AVF—T A RIEED B%ZKFICHD L. BELHIETARIIU -2 THB)

SATA Torque Tester V1.0 [ ]
[SETTES 2 REER 018 =
REVHHAE : 00.00 WERKE: 12510«
e 00.00 CPm 000.0 1
Lo e
- - == - ok WEH%: 3
- - - - - - 8 ] 03
- B R - - m n
Ll O sxeesuasnns % m g S - 2 W %
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WIFH G E— FDRE:

RILZRIEROHEES WIF EZ2—ILIEAP E—FZEAL. SATAxx EWSEFITD SSID ZEM T Do xxx I& ML A
EBOIIVTILESTHD. T 7 4L MDEL/N AT — R I 1234567890 T %,

PCIMMRETAVLRRY NT—UH—RHBRBRBL L. XY LT—TH—FRDPF7RLRAZERDELSICHRET %0
DAVLRBHRT7AAY > Xy bI—J e HGE VY%L > THT9—REEZEE,

—
.[;; » RAMENR » FIE Internet » FEEHISEED e ==
=== | —
XHF BEE ZEV) IAD BMH
i EEEANEESREEE
s L @ @
T440-PC Karl.liu Internet || ZAnEEE) 6 B
Ry 2
e . A 9 karlliu
EEEDAE B internet w513
BEER:  Internet || —,
i FAEREER 2 N
“ :;;; smE  EmR 4
< : = RS karlliu aiee ) |
[Em— Machanize )
i mEFOEERE bk o
RERE B H5. TN VPN SE  SRESSBREEAR, || ChinaNet-4j9Z " e
e S ChinaNet-ejoF ol
ERNSEFSRISLE. A5 B5% VPN RESE, midea_ca_1421 ol
SEsR
Internet JEI o EEREETEER ChinaNet-j22U ol
Windows BiXig BRET Bl LA . HILIAWFI-A01 -
=oE =) mews

s || M logtx.. | [MTCP ... | B Micr... |[ W CA\Us... | [0 P& e

% 39.96...

TAVLRRXY RT=UH—RERDH. [BE]> [V —Xy b FORINN=U3 24 (TCP/ IPW) 1KY
D7 B

=~ Bluetooth I 2 =/ SSTAP1
&F s % PSR
X O Bluctooth BEAARERM 22 X ¥ TAP-Windows Adapter VO

= TR 2 —_— u
R i L ORAREERIRE L e . =
Intel(R) ! N 7260
% =76 Rt
ER/ETFTO) R £
FB) ‘ & Intel(®) Wireless-N 7260
1) f BEC)...
& HE6) HiEEERTHIRE ©:
¥ & SIMATIC Industrial Ethernet (IS0) =
BEREEESFUS) [V - PROFINET I0 RT-Protocol V2.0
#2(D) < Internet WARZE 6 (ICP/IPv6)
P Tnternet thihids 4 (ICP/IPvd)
™M
9| meras + HRERVENMIE 10 WaE H
& EER - R ER MR IIEE S
< i »
THEW. .. FEA0) Bl ®
- # AR TARIE 1RIHTE
TCP/TP o EHi 22 SRiE Y, TRHETE
L e R LAy T, AR
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[

[E] [o€] [Ru] (ko] [Pr] [1a] (5]

MDPTRLRZHERL. UMTICRTLSICHRET 0
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L
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&

EHEINZ. ATOEGT7AOAVICRERS (19— y b 77122 %L) BH B, CNIEEETH S, KRIC.
cmd ZEALT. MLVAIEBEBRIESEINTVBHE SHEEDRTE 3,
AT LDETRICH S [Windows] RF>&E TV w oI L. Bled 14707 RYy 7 RIC Temd) EANFIT B0

- BEEESR

|Cr‘r‘|d| X il e

TTL=128
TTL=128
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Bj=ims TTL=128

=8 @Bz E5,
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VIR ITHEETRE. T4 EDEFELEE— RIEWFESETH S, WH 7 IAVIEIRITHD, 1w
7B WH D) T7ILR— MEGORICTIDEZ 5NE T, IDBEIFICIREEERT 251 T7OI Ry IR
MHTL %o WIFEES: B20RBIE. COV I FITT7ICELEINTVWS MLZAERDS U 7ILESTH S,
BREORIIBELREE T, AT BBLREBHIREICRMT 2. EHRINTLWAWL, REBTERITT 3,
T—HDEEA VI SIT1TE VI LI T MLV BEBROBRA VY5V T THEETHZI R
L. TN DBEET 91> 950 T4 THRETHZ e E2RT, I5IS. MLIAIERcOYEa—%
—VIhUITHEGREINT, T ERIMLTULVARWVEE, MLVAESROIA NI TS1 OERICHZZ
DORBOSA FHREIC6HESRIT L. IWEENTT 3. ChIFXF Y R7OYE— R TOBREBERT,

SATA Torque Tester V1.0 ]

S SATAA

ST R—=MEGE—FORE:

RMLYZRERBEPCY 7Tz T7OROT ) 7ILEESIE. CHMO USB A S U T7ILR— M E—REFEAL. H#BICH
BOERT—7ILDUBOR—bEIAVE1—9—D USBR— MIEEL L. MINI-USB T R— b % ML 7 BIERICE
HTINBELN DD, CHIFAIERICHBETIEEIC. U TILEREDAREICE S,
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N—=RI T 7 OEENEILINTS. BRYDERTIECHUN DR SAN—%A YA M—=ILTIREND S, 1435
ICIHB D USB X E ') —T. software & drivers-> CH340 K 5 -1 /\— > SETUPEXE = R DIF. SETUPEXEZ V) w I LTA >
A k=T %,

B WEnEE(X64) - -
EozEAR
EBINFTAE: CH341SER.INF -
e WCH.CN

|_ USB-SERIAL CH340
|__11{04f2011, 3.3.2011.11

AVRF—LADBRTTBE. AR —ILRPIDY A TOTRY I ZAHEHTL B,

-
DriverSetup lg

IYRAR=BRIALIES. TNARAIER—=T v —DR— MIHB L. USB-SERIAL CH3L0 DEBBICHZ TS v b T
SUTIWR— b EGEFIVIT R, AvEa—49— (X14AVEa—%—) #H7Uv I LT B> TNT1RY
X=Tv =7V IT B,

: . -
kel 2 » 28EE » RHNRE » EH v |4 Q EERE. P

XiHF) WEE) =EV) TAT ®E@H)
o -

EESXTANNESEE
Windows %

Windows 7 SREUAR
MEEUFE © 2009 Microsoft Corporation, EEFFETIR.

R
2% I = Windows (i1
R Intel(R) Core(TM) i7-4510U CPU @ 2.00GHz 2.60 GHz L
SEATRAM): 800 GB (7.71 GB FTF)
S8R o 4 RS
P s AATETHETEOEDMREA
Windows Update —— p—
ERESNIR

RS T440-PC OEziaE

216



@ SATA suws/eean

COM3 D,

& it EnE - B X
XD MFA) EEY)  BEH)
e amEdHER B EX®

& AN v & DESKTOP-58MUD27 T
v it ZmIR 5 IDEATA/ATAPI $25)58
@ ity ¥ Intel(R) Dynamic Platform and Thermal Framework Rt -
@ npaEs O s=z ESRME >
RS 3oy @ s
© e - BERHE
& REWES S ARSI
v B u = FTEDRABY
& umme Pt
By BREHBIS v @@ 80 (oM LPT)
@ USB-SERIAL CH340 (COM3)
N B
st
s
= e
B
AN
|
§ EmrseE

§ ARSI
P REiERE

i AR

N PrERE

W EmAARIAL

SATA TorqueTester YV 7 b Uz 7 2B E. BLEBOWFH 7 AVRY>%Z V) w I LT HTELYIT7OIRY IR
12 TEWy BRI, SUTIILKR—MEEICTINDEDLS, TLWWwx) Z#EIRTZE. BODBETLICH B,

S SATAtA

SR HISE - 0.0 Yn WERE: 160 | 0
BAEHE: 0.0 ™ & mEemn 30 -
e
Q5 : 3
——
. - - =
Lo ‘ ’

217



S SATA s

SATLICFRESINTVBR DU 7ILR—bOZERT (ZOFITIECOMS) BT NARIR—T v —IZ8H 5 CH340 DR
f (CORITIEOOMI) E—BLARWEE. Y ATLIFEET 3,

X

&0 COMS"AFE.

CDBE. YATLEBTEET 20BN DS, VI I TO—BLEDTICHEZVRATLEBRIVE I Y
LT A—H—0OJ1 A T7AJ Ry I INKRRIND, I—H—BELNZAT—REANNT B, 1Y
—RlEsata. /N T—Ridtool THBo BIEVATLEETEETE 3,

S SATAMA

ARE [n | s
i X 0.0 Na WEHE: | 160 0

218



S SATA s

SRATLREICEHTR L. ATBICOUTILER—FBANARY VRIZEHNRTIINS, CORFIE. T/
AYRX—TJ ¥ —TRRIND CHM0 AL RFICEREL CF: CoffiTidcoM3 THO, A a—y—FERARK
HICE-TE. BREIKERZFEDH D)  BRBRYVEZ IV VI LTRET % BMTZHESH%ZRTTS
FATATRY IINRREINS, SOOI VY —TTAREETTRICIEELDFRWTAAVE I ) v T 3,

SRAFLDU)TINR—REEEELIES XA VA VI—TIARICRDWHZAAV RV EZ ) w7 LT,
HTERFATOTRYIRATIIBW]IZI) Y I T2, RWTHL. WIHFAIAVHDUTILR— 7 IVICH
3, WRHESE7OY 7M. YUTILR—-MEGETOVY T b AT —9RAKRT. BRI V557707 7AV T+
DHEEICHR B,

SATA Torque Tester V1.0

S SATAA

219



S SATA s

i
[!rw#ﬂﬁﬁwwmiku>u7»ﬁ—htﬁﬁénk%\v7hﬁ:7®?&1®ﬁﬁmﬁuvﬁa
L7eht>To UMTFOV T hITBABA TR, FEDNCDEHE— R THEHLTLZHEZXAILEEA

Y7 by x THSEERRTY:
VT RO T DR EFDDBEREICERAAT RIS, XA YA VI —T ARV DHDI FIZHT %,

SATA Torque Tester V10

< SATAtX

ATV TICIEI DOBRIERY VDB D BRIFTRLRETIIRY > OBIZAT. OV I DRETIIRETH S,
SRTFLEE: PRTFLBEOYTA VYT I —RICANBICR. A—F—BENXT—RHPUBETH D, D

BITAYY =TT XTlE I—Y— DR ZE. HIff HEE—FTOL > FOBR. SREORIHEDRE.
SUTINR—FBOREEZTEENTE B,

220



S SATA s

BEE—N:

CDRIVNERAYFRIVTHD, BEE—RCRIEE—RETYDEZ S NS, BEE—RTIE. REX5ED
FAMNTES, TALCDRELYIE. PLIBAERCEY I YT T TRETES (VIRITT7TFIUT
ICRILIERE: TAMDMLVEZREL. AT) 7DREBEZTIAAHRY U THRILIAERICEZAD) o H
IV7DLR=RIVRR—PRYVTTFRAMLR—bEIIRR—bTEZIENTESZ (BEE—RTIETR
MEN1—25THB L. LR—FDIIRR—bRIVETIT4TICTZENTES) . CORY>IEO
W RERT BICIE EBEE—RTY 7 bz 78 MLVAIESROWIFHIEGR £ 721d> U 7ILR— MEGH R I 1.
T—=HAYIS50 T4 THERETH I EHBETH D, REE—RICHIDEZXZL. BIUTOLYFERRO
VI IVRY IANT I T4 Tl B PATLBETHERSINIZLYFETIINBRBOROY 75D VR
YYIRIRREIND, TAMTBLUFETILERRL., SEETRETS MLINEIU 7OERICRAIN
%0 VIR T TOTFEICIEBERA Y VDB D, RIEBICHREOFIEZIRT T . REE— FZBIBAT 3ICIE.
BIUTDOIUTINBSIILYFOIUTINESZNNTIHEDNH D, BRAE—RDOT IS MLTIE 5 EREICH
MENTED. EERBICIIRASEY FOEL. £y FMROEXERME (F)O—R) AHDH. IhBIETARTY
ATFLEBTTIUEY hTEB, T YRATLEBOLYFFUEY MCDOVWTHBYT N, BEE—RL
REEE— ROBEICDOWVWTIE. B TEL <EHAY %,

IS Z2FLEBIARY>E VI LUBTEROT A VA 7O Ry IV RZA—HY—FENIAT—REANSL.
SRATFLEBA VI =TT —RIIAND, TOAVH—T =D NMERERRI RIVEI Vv I T3, LD
F—=ILICIZEEEFEDOL Y FBERIRTINS,

D BS FHNS  RAEE  MRUA%E  BASE]  NRA%  RANE2  NRME%E BENES  WRE% R
Ell 0 |- 320 60 3 120 5 180 5 210 3
19 [96305 |a 2 5 10 5 15 5 0 3
21 (96306 |a 50 10 5 20 5 30 5 10 3
9312 |a 100 0 10 5 60 5 80 5
< >
2 HPER
L L L . L L
 ANAR [
] (=] (=] voen 8

TE. BN HBRRY > TLYFEREEE. A HIBRT5 e TES, Zhi[21—v—B Ry >DhA
BICHZTRTOTFRMRY RIS T 21BWRI B2 AR TH . EHDT—T OIS 31724
TINT)w LT COFTOMRIGT 31EHRE T1—F—Bil OARIOTFI MRy VRISEEANT . ZOER
ICEDCEE, Bk NI FILLWETILTHEIBENH B, fl: D9TEFTILIU v I LT, EFIL 96305
DOXIHTRERITFIMRY IV RCRTIND, COBETIE (BRI ARY>EIV I LTL Y FiEHREZHI
BRI 2DN ETIWBINONIA—S—2ZBLTI[EE|RY>EIVY I T B, £leld. COETFTILICEDV
THOETILICEBELTEATEZIHTES,

221



S SATA s

D: BEIEM

EFIL: LYFETIL. SATAD 340Nm kJLZ L > F 96313 R &

SUTILES: CCTRANBERIEV. EEICKETILETHBE,

RAMLT: COTZATDOLYFORANILY, FIZRIE. 96313 DERA ML IE 340Nm,

FBIRENLY: F1EREOTINMLIE GE: —RIC. BRIZEORAMLIZICETE, 20%. 40%. 60%.
80%. 100% D 5 REEREL. RBREICIIBASEY FOEERET 3. FHAADRELTES) o
BSEDH1: F1ERBOT I MEOH. BASEY FThHB, BESREFTORENALTH 3,
EWREO: MAEE—RTRMLILYFERMCT AT 2720607 O— RO (@FIE3IEICKRE)

R E
| |ID BS BOS BRAAB M ER1A%B RESE I B2 RE#NE2 M ER3H5% RESS3 M R1AB B
13 (96301 |a 320 60 [3 120 5 180 5 210 3
o505 |- 2 5 5 10 5 15 5 20 3
21 [96306 |a 50 10 5 20 5 30 5 10 3
96312 |a 100 20 5 10 5 60 5 80 5
< >

2 APEE

.; BEET: 1BED MENE: RAR: DESE: WET: DESR: 1BED MESE: SBER: DESE: TRESE

(96305 25 5 5 10 5 15 5 20 3 25 5 |3| ‘

[z
s ¥

ol

=] [s= | [= ] l

A H—BEA VY —T I A X TI—F— DB, Y. I—H— X T—ROEEET 3,
I—H—0BM: BMIZ31—F—RBLNXT—REANT 3,

o NP X

EWARPE: | |
=0 | |
WAED: | |

) | BLH

222



S SATA s

I—H—0HIkR: HIFfT 22— —BEFIRL. NRT—REANAT B, LAELKCHTIADI—F—%RET
SMENH D, PATLRIRTOI—HF—OHIRZEHFAI LAV, REOI—HY—ZHIRTZ . YT LA
IFESELTHIBRTY 724879 5%,

o BIERAF X
EEER S v WiEs:
admin
sata
A SE A

A—H—%XETZ: NAT—RZ2EETBICE. TOI—HFONXT—FEHMBZBELRHD £,

o e X

wamme: [
R
wEs: [ i
wWARES: | K

BREMBOEZIAAG: CORYVIGBEEE—RTWHEBRELIED) 7ILR—-MIEREIN. T—91V950F
1 IHEETHZHEIF. OvIERTES, OV I/RETR T+ FOBNETH D, BEE—RTIE. 0
REVEFRALTFIVTORENLIENLVAERICESAL LN TE S, MLVAEBROREEIZ) 7
WIALTY TR I TICEESN. FIUTZDOREDORTE MLIETRRINS,
BIUTZIELYFORERES ) TILESDODANAT) 7 TH B,

LY FER: REE—RTLYFERROYIYIVRY I RACE>TLUYFETILEERL. Y XATLRET
BELERIETZIETILY —ILOEZEREDT IS ML BREDINTX—9 =% UHT,

SUTLES: COVITILESANNTFINRYIRIEZ. BEE—RCBIEE—RTLYFOIUTIILESS:E
ANNITE TVRR=bENFETRAMLR—FDREFICERT 5, BEE—RTIE. YU TILESIINBANAT
[F%<, BREEE—RTOVTINBSENNTIHBENHDEFT, €5LBVE. TARTERL,

223



@ SATA i

D7 BRE- ROBRCEGREORTT 7 TH 5,

-
Ll /T NIRRT, T4 DOEBEFIFWIF RS TH D, DT AVIE. REDESD WIFI 3%
BTHBILERT, 7AAVRIVEIVvITRE. PUTILR—MERE-RICTIDEZ 5N,

: 71830009 A BEDEGZAZEETIANTRERT %, BESLXFOD
ﬁEaAbt‘L;\ Eﬁ?‘}iwéh'cué HW“EJm%%@/U NESERT,

KRt e T 71T JER
[30)=Ra/3 @wﬁb‘ﬁﬁﬁk,m/ﬁ?éc‘: BAINIICERT, RBORMNEICRTTIE. BEHEINTLAL

CrZERY. THFRAMRRI. MLVRAERBEY I VI TDT =949 5071 TOREERL. ERCR
B0 2 ODREND B0

DIUTZIE. MLTAIESBIS T4 — RNV IINTUTLIALRLIEE—T LI ERT IV 7 TH B,
U7ZNTALRLZIZBERILY THB

E—URILIIE LYFORMDODE—T MLV THD, E—=T FILVIGERTHZ E BENILVEDEHLRE
REDODN—EVT—COHBHHEICHS) . E—7 MILIEIXRETRRIIN, BB TRVESIIHRETERRS
n3 (Rofl=88) .

EfEHE: 35.1 N
E{afe: 36. 8 -

ETV7IEEHDT A MERDRREREELI 7 TH 5,

ATF—=F AN—ICIFTHBERDEEN TV B, BHOT AT =YD IRTOERNERTHD L K TH B, IF
BB REDNH 2 LEERNNK TH B, KDIBAE. AT —F AN—FRTRRIN. FHEERITZ K TRRIN B,
NOK DIFE. AT —% AN—FHRTRRIN. dHMEERIENK TRRI NS,

RAfE. &/IME. FYEIE. BEE— RTEREZY FOT—9HstORAE. B/IME. FHEOERTHD (&
SEE—RTIZ0) . RERWERIREE—RTORODOTI)O—ROMTHS (VXATLEETREL. BEE
—RTIFE0E) o ROZTICIK. 5y FOBEE—INRHD. RRKBE Y FTH B,

204



S SATA s

30.2 30.5 30.4 30.1 30.3
30.6 30.0 30.2 30.0 30.0
29.9 24.3 36.8 - - - -

REEE—FTIE 5ty FOEOZENZNOERKICREROBR LY MEORTEME (BRBICER Y ) 2D
D, BEBIFREDT X SEREZERT,

- - -- - - - - - - 40

FIUZIE BEE—RFTOMLIREBASIE. MLTBREBNSUTILIA LTI+ — RNy I INTREE
ZERII)T7THB,

MLYDRE MLYVREEOBKRE GBEE—R) (BRNEEIERLICREIN AT 7O TREBOEEASL
K7V TEZFIAL,

KEORENLY: FLTAESRHISUTILIALTIA— RNy I INMLIREE RED ML AIES
DS DEDILIE) .

=

5 RERE
BOEHR 160 0 m
B SFiRERD 20 \m

225



S SATA s

CGIUTIE. MLIRZEDREMBANDL. MLVAEBNSVTILIA LTI« — RNy I INEREQEMES
TIUTTHD. TTAIN LD RILIREILI%NTH S,

REDRE: E—T MILIDBEETHZNESHEHAMTS CE: MLIAEROHEAEFIYE2—F—
PA A4 L#k&oTlET%@V)oﬁﬁﬂE®T$Zh$/7ZHD/7éhTM%Or“%@mEJE
FEER)HA—RYOTHD, BEE—RTREIVYITRE, A—HP—RBENZAT—ROANAHBRETHS (&
SEE— R TIFEMNTH D) o ELKANNTIE. ANARYIZZROOY IHEREIND, BELIEVWAZEZASL.

REBDEZIAA AV wI LT, TFRMRYIRIEFBUAY I IN 3,

REORELE: MLVAESRHISUTILIALTIA— RNy I INIRELRETH .

Bl

@

REEE

HIUTZICIES DOBRIERY Vi 5.
BEORT: CORIVIERAYFRYDTHD, ETVTICERINEREBERECN—tE > T—C DT
DEZ BN,

0.99% -1.52% -2.03% -3.08% -2.03% WESZ
-3.61% -3.61% -4.15% -4.15% -4.15% B3 RFRigr

226



@ SATA suws/eean

F=HDIUT: CORYVTET) 7 THREOBET—9%71) 7 TE,

REOREZRIEL THESHY 5.

LU —ER: CORIYVTHRILIVAERDE VY —BRA VI —T A RICNBENTES, TV9—Tx
ARICNDICIE. A —%BRBITIREDH D, N2 THh L5V —DEKNANSA—Y—%FTvId3

e TEBZ WIHE—RTFT VI TE ZTAHFAIGSAAX—H—IZREIND) ©

PR

RS
FEiE:
BARIE:
ARG
FoilfE:
AR
REF:
BmS:

STTS0300 PR
18300094 ERES:
320 FEiiE:
530 BARIE:
2 ARG
32859 ToiE:
872 EEFE:
872 [SImER S 8
0 EmeS:

STTS0300
18300094
320

360

S

32859
8712

872

LR=FDIVRKR—F: CORYVTET)TIREINLETIANT—9%2DRSATELIFCRZITD
record 7 AIIWNY —ICTIVRAR—F BN TES, E: record 7 ALY —EA—F—IC K> TER T Z3RENH
D.CRSATEREIFDRSATDIL— T4 LI MIICERETE S, BEE—RTIE. 1Y FMUAEDTFI LT
—IDBERINTWVBED, LR—FE2IVRR—bTED, BRIAE—RFTlE. BIRLEEYTTDOL U FDEE
BEDTA N 22T TLTHBSLR—rEITIRR—TES,
TOTSLDERT: TORY > TSAATorqueTester V7 R I T 72T IBEHTES, vUvId3e. KT

ZHRT B T7OTRY I IADNRRIN,

RDFOT S LIZR S,

MEwg ZERLTEBLT L.

|

BLARMHSATA TorgeTesterf2RF

20 ||

MWWz ZER L TIRERT

227



S SATA s

BEE—FTOTRb:
N VIbTITERLIRERN WH RESUTILR—RT) EGRSN, T—91293 771 THERT
H3 L ETHRY %o

) TARE-—FIEEE-—FTHBZ =BT 3,

) MLUREDBATRET S MLVE (ZOBITIEINM) ZAH L. TREMBDEZIAH] RY VTEZAH
REDRE RILTHI0NM HE S hERERT 3.

& REHB

WEHE: 30 0 M

B SmigEae 30 Nm

4 LYFOIITINBSENATIBENRHZHNESHEEIRTED (NALLEDUTILESIEITIRKR—F
LR—KIIRY) o COBAE. LYFBERROY YTV Ry I GOV I INE BREE—RTTI T+
TIZH3B) o

228



@ SATA sus/eeam

5 MILILYF%ZIONMICHEL. ERRICK>THILIAERTIVO-—RFTF I bZT5, BE. 3E7)O—
Rpg. TF=40071 RIVNCEH>TTIA—RTF—9%0)T7T %, VI I 7D THBOBERR Y
I Z2IIFRIEFIBDORTIH %o

[SATA Torque Tester V10!

O SATAlA

8) MRS THRILILYFEFSTHILVAERTHERBRISIGCTHRLTIFS2TA 2T L. TA b
BERMNEIVUTICRTIIND,

| SATA Torque Tester V1.0]

S SATARtA

229



@ SATA suws/eean

7 LR—FDIVRR—EDRBETHZHEE. [LR—FDIVRR—F]RY>EIUY I LTLAR—+%E
IYURR—bF 3,

[SATA Torque Tester

S SATAlA

SR 0.0 xm WEME: | 307 0]

BERYE : 29. 8

8) IURAR—bINFLER—ME CRTATHEREIEFDRFIATDIL—rFTa LY bJIZH B record 7 # L5 —
ICExcel 77 TIILOEKTRESINDS (record 7 #ILY —F2—H —DER L. Excel 2 AV Ea—9—Il1 Y
A=) BIREBENH D) o« 77 MILIEIVRR—FOBRE+ U TIILBESORETHRZIND,

@-Iy » HEHL » ZERE D) » record

P SEE ZEV) 1AM ®EM)
mry QIF - A5 EBFS4  FEUEE

Yo dr % BHEm -] £
B =E |8] 2019-03-28 181741.xlsx 2019/3/28 18:17  XLSX T 35 KB|
L BmsERE @) 2019-03-28 182826:xlsx 2019/3/28 1828  XLSX T 35 KB
2 A360 Drive &) 2019-03-28 183810:xlsx 2019/3/28 18:38  XLSX 35 KB
&) 2019-03-28 195304.xlsx 2019/3/2819:54  XLSX T 35 K8
o WesRE &) 2019-03-28 202056.xlsx 2019/3/28 2029  XLSX 35 KB
&) 2019-03-30 105900.xlsx 2019/4/8 16:23 35KB
B &) 2019-03-30 110702.xlsx 2019/3/30 11:07 35 KB
= &) 2019-04-08 202258.xlsx 2019/4/8 20:23 35K8
B wa &) 2019-06-30 134558xlsx 2019/6/30 13:46 34 KB
=Es ) 2019-07-01 094110:xisx 2019/7/1 9:41 34 KB
B o @) 2019-07-03 154604.xlsx 2019/7/3 15:46 34 KB
o BETE 8] 2019-07-03 154626.xlsx 2019/7/3 15:46 34 KB
J BEF @) 2019-07-03 161017 A123455.xlsx 2019/7/3 16:10 34 KB
&) 2019-07-03 161305 A123456.xlsx 2019/7/3 16:13 34 KB

230



@ SATA sus/eeam

9) RIELAR—FOERIZRDLSICTH S,

S SATAtA
OK
RS mige =27 =H A123456
2 E2 0 H A was:
BE: 15-33C BE: <90%
HANBG-: 18300094  WHEHLERB:
BERH: VEl,IJl: 2019/7/3 15:46 ’§$:
WE (Ee) | B | WA | RIE | RE Wil -E—Eﬁ, FREEY #ie
30 30.2 | 29.9 | 29.7 | 30.1 30.0
0.07 |1.67
EfERE | 0.2 | 0.1 | 03] 0.1 0.0
30 30 30 30 | 29.8 | 29.8
0.27 |0.67
BERE 0 0 0 0.2 | -0.2
30

BIEE—FTOTZ !

N VIRIZTEMLTRESRD WF FESUTILR—RT) #GSh, 791295071 THEET

HB =BT Bo

) TRNE—RIBRIEE—RTHZICZ2ERT S (ZDBAE.

$H3) o

MREMBOETAA RY>IE0Oy VIRREIC

231



S SATA s

3) LYFERROYFIIVRYIRAT, TANTBLYFOETILERINT 5, ZOFITIE. LUBIICHREL
796306 ZEIRL. D TFILBEETFXMRYIRICLYF ) 7ILES 618040381 EANNT B, VU TILES
EANALABRVWE, 7UO—-ROEITHL LAV, £l ETUTICIET—Y L O—RARTINAL,

SsaTatia
.
THEE: 0.0 QEME: 160 0
BEHD 25.7 o —— 10 .
20 BEFaTse 3
30 5
il W
40 : “
0 Q e [ ssmn
ARUE NSNS (RNSSERNTCERSD) EEERCUTANEFSETR

4 RLILYFORILIZEEBOI) 7TREINTWVS 0N ICREL. RERMEH 0 ICHRZETIEDT
O—R%ZERTT 3,

©satania

S 196 : 0.0 WEHE: 1600 [0 %

B 10.0

RERBREN 0§, BAEIEFTA. TWs P

WETEMEAEEER

232



S SATA s

5 JEBOTAAVHRLTWS LT EBEBRRY 7 ZDRRICHE>TEREDT X M2 T3 (ZDHID 96306 .
F1—3RETSEY FOE. F4—5RETIEY FOBEREINT, BEOKRIELR—MI5EY ~D
EHDETH D)

S : 0.0 s WEHE: 1600 [0
W% - 49.5 a B Ehera% 50 -
10.2 10.2 0.9 10.0 0.9 10 BEHE 3
20.1 10.7 19.6 19.5 19.6 20 Bx5arse 3 %

6) record 7 ALY —ICRIELR—bZ2FTv I T3, RELA— MHRRBESCUREZEBHNICEHT 3.

L4 r
RRS. 96306 B 508a HAHEF FAS. 618040381
r r
3-8 =1 8 A RE-
lag: 15-33C . <90%
r
ARG 18300094 MEANAREDH-
r r
HweR. H#M: 2019/7/3 16:52 &%
REow) | 2@ | 2@ | 2w | we | se | TN |wwed se
10 10.2 | 10.2 %9 10 9.9
-0.40 |2.99
#ERE | 0.2 | 0.2 | -0.1 0 -0.1
20 201 | 19.7 | 19.6 | 19.5 19 6
1.52 |3.05
FE®RE | 01 |-03|-04]|-05| -04
30 30.4 | 29.9 | 29.6 | 29.8 | 29 4
0. 60 3.35
e 0.4 0.1 | 0.4 | -0.2 -0.6
40 39.4 | 39.1 39 2 13 .. 00
EFERE | 06| 09| -1 ’
50 49.8 | 50.1 | 49.5
0. 40 1.20

EfE®E | -0.2] 01 | -0.5

233



S SATA s

H—E X E{R:E:

H—EX:

BERICRBOYR— FZIEHT B0, YHIE SV U —XDITATORRICTERRE CEEERZIRML
TWEY,

MILZAIERSE, T — FEVILLYFICABADARTN—VEBELTVE T, YHHhSHREEANT
BBE. BHIEARTN=V e —EXZRBTIHE—DY TSIV —ICBRD FT, V—EINUERIBEI.
021-60615662 £ THEBEL 72TV U —EXFREIE. AEADSEEHOFRI IBH SFERIFETTT,
EOZTFLEBAVR—X Y PHAEHNBRECBENBETHZ ez HEFRLTKRET VL, BERKRZ 7 v
—RNy I3, BRECBRADY A IV ZBEAICHEHMSE LET,

PRE(RES:

SV ) —XDRAHABIGSHEEN SO 1 EREAD £9, FERBIEIMHERELORETY, EoF—FfiE
O—4—ADIEEEHEID MLV ICLZHE, BELEEIY—TIVTOYITLDRE. £HRIEEOMOT
WARER. LB FRREAEATEICLZBEIGFEOTBEIMIADET, 1ONT LY Fr—HICERL
12BE. FEEBEFTIVILTARATLAAZy MIRENFE T, ZOREICIIRERSENEFE A
BIEDBE. TRNTOBRIIER (F/I3EH) £ RRB LIS FLIZEANEIEL F T, BEE5LWVEZRITEE A
SATA DEMIC L AR AT TR LICHKBO—BZ2LEETIL. RV EDICHEDFT, HREOEHFATOEENS
Y L3 VOERLER. EEPDS LU/ FLEEEBROFEANSEL 5 —BEER. 7L —L, #B0D
BIEFRIIASEEICHLT. SAAIFEFEEVEE A

BRICXT B SATA DEFIE. BEFIITIRICERSNE T, LWHRBZIBETIE. SATA IFBG F 7 IXBEEBROE
AICLZ2TOEENFIFRENAEAEIFEE, FLETOMOERICOVWTETEEWVE T, COFRIEIF.
D ITRTOREE - IEHEME. HEOENICH T2 EAMELDERLEFT, CIICHRMICREINTWVLSIE
A%EBE MBYEELIIHEOEMNICH T 3 ERAMOEEN F 7 IXMIEN QR SATA ICIGBERINEE Ao

234



S SATA s

Contenido
Perfil 236
ntroduccion del producto 236
Desripcion del producto 236
Instrucciones de operacion 231
Operacion de calibracion de solo medidor 237
Fuente de alimentacion 237
Pantalla de visualizacion 238
Funciones de los botones 238
Operacion de los botones de 96473 (2-50Nm) 238
Operacion de los botones de 96474  (9-320Nm) 239
Operacion 239
Operacion de medicion de torque con el software SATA TorqueTester. 239
Instalacion de software 240
Configuracién del modo de conexion WIFI 245
Configuracion del modo de conexion en serie 248
Introduccion de funciones del software 253
Medicion en modo normal 261
Medicion en modo de calibracion 264
Servicio y garantia 267
Servicio 267
Declaracion de la garantia limitada 267

235



=

@ SATA sus/eeam

Perfil :

Introduccion del producto:

El medidor de torque de la serie STV es un instrumento tipo compacto para la medicién de fuerza de torsion, sencillo para el uso y
con multiples funciones, que se utiliza para capturar las lecturas de torque de la herramienta manual, con una precision de =& 1%, y
actualmente los modelos 96473 (2-50 Nm) y 96474 (9-320 Nm) estan disponibles en el mercado. El productos de 50-1000Nm
entrara en el mercado durante corto tiempo. Manténgase conectados.

Caracteristicas del producto:

1) Seguimiento y captura de la fuerza de torsion de pico (el primer valor de pico)

2)  Precision de lectura £ 1%

3)  Valor de fuerza de torsion de calibracion preestablecido

4)  Porcentaje preestablecido de tolerancia de torque calificado, que determina automaticamente si esta calificado

5)  LED calificado, iluminada la luz verde

6) LED no calificado, iluminada la luz roja y con zumbido

7)  Comunicacion bidireccional en serie de USB. Puede escribir la informacion como el valor de ajuste y también puede leer el valor de
torque (el software de comunicacion se proporciona de forma gratuita)

8)  Comunicacion bidireccional de WIFI. Puede escribir la informacion como el valor de ajuste y también puede leer el valor de torque (el
software de comunicacion se proporciona de forma gratuita)

9)  Hay carritos y componentes de calibracion opcionales, para formar un sistema de calibracion de la llave dinamométrica.

10) La fuente de alimentacion es alimentada por DC 5V, como para teléfono mévil y tablet PC

Desripcion del producto:
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Descripcion:

1) Interfaz de fuente de alimentacion e interfaz de comunicacion para el puerto serial Mini USB
2) Antena externa de comunicacion de Bluetooth

3)  Antena externa de comunicacion de WIFI

4)  Eje de salida de calibracion  (con el soporte del rodamiento en el interior)

5)  Boton de operacion

6)  Orificio de sonido del zumbador y orificio indicador de funcionamiento del equipo

7)  Luz LED

8) Indicador OLED

Rango del suministro:

1) Host del medidor de torque

2)  Adaptador de corriente de 5V (entrada de 100-240V CA 50-60 Hz)

3) Manga (para 96473 una manga de 3/8" a1 mm, y para 96474 una manga de 3/8" a 19 mm y una manga de 1/2" a 19 mm)

4) USB (incluye el manual de operacionla en digital , software y disco de SATA Torque Tester V1.0 compatibles, etc.)

5)  Certificado de calibracion  (con sello de calificado)

6) Cable de alimentacion (Puerto T de USB2.0 a Mini USB, 15 metros, se puede utilizar para la alimentacion y la comunicacion en
serie de USB)

7)  Embalaje interior y exterior

Instrucciones de operacion :

Operacion de calibracion de solo medidor:

Fuente de alimentacion:

Utilice el cable de alimentacion compatible para conectar el medidor de torque (puerto T Mini) con el adaptador de corriente de 5V
(puerto USB2.0) , o con una fuente de alimentacion DC 5V, como un puerto USB del charge pal o de la computadora.

Después de encender el sistema, se inicializara el sistema durante unos 10 segundos. Cuando se encienda, la luz LED se volvera roja,

luego, verde-> rojo-> verde y finalmente se apagara, mientras que el zumbador emitira un sonido, y S (Setting Value) mostrara el

valor de ajuste de torque. En este momento la inicializacion del sistema se termina para poder ingresar en el estado de trabajo.

Si el medidor de torque no esta conectado al software de la computadora y se intercambian los datos, las luces verdes izquierda y

derecha en el medidor de torque se encenderan alternativamente durante 6 segundos y se apagaran por 3 segundos, lo que indica que

el medidor esta trabajando solamente.
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Pantalla de visualizacion:

Nm S 0.00 Nm S12.80
+00 "5 pos 30 + 0% pob 00

) SATALtiA < SATAlA

1) Nmen la pantalla significa la unidad de torque Newton metros y también se puede cambiar a bft  (Ibf ft)

2) Elsigno + en la pantalla indica el torque positivo, el signo - indica el torque inverso, el signo+- muestra en 96473 y no muestran
en 96474.Fl valor seguido es el valor de torque medido en tiempo real  (Torque de seguimiento. Este valor puede transmitirse al
software de la PC en forma de comunicacion)

3)  El valor posterior a S es el valor de torque de ajuste (S: setting torque, se puede cambiar mediante el software de la PC o el
botén de operacion)

4)  El valor posterior a P es el torque de pico (P: peak torque, este valor puede transmitirse al software de la PC en forma de
comunicacién)

Funciones de los botones:

Boton No. 1: Aumentar el torque de ajuste, Boton No. 2: Disminuir el torque de ajuste, Botén No. 3: Conmutar la unidad de torque, Boton
No. 4 Conmutar la cantidad incrementada del torque de ajuste.

Operacion de los botones de 96473 (2-50Nm) :

Al presionar el primer boton una sola vez puede aumentar el torque de ajuste  (S) por 0INm o INm. Lo mantenga presionado para
aumentar automaticamente el torque de ajueste  (S) por 0INm o INm. El incremento de 0INm o INm se puede conmutar con una
sola pulsacion del botdn No4.C

Al presionar el segundo boton una sola vez puede dismunuir el torque de ajuste  (S) por 0INm o INm. Lo mantenga presionado para
disminuir automaticamente el torque de ajuste  (S) por 0INm o INm. La disminucin de 0.Nm o INm se puede conmutar con una sola
pulsacion del botén No4.C

La unidad de torque se cambia ciclicamente a través del tercer boton.
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Operacion de los botones de 96474 (9-320Nm) :

Al presionar el primer boton una sola vez puede aumentar el torque de ajuste  (S) por 0INm o INm o 10Nm. Lo mantenga presionado
para aumentar autométicamente el torque de ajuste  (S) por 0INm o INm o 10Nm. El incremento de 0INm o INm 0 10 Nm se puede
conmutar con una sola pulsacion del boton No4 (el orden de conmutacion ciclica es INm->10Nm->0INm) .C

Al presionar el segundo boton una sola vez puede dismunuir el torque de ajuste  (S) por 0INm o INm o 10Nm. Lo mantenga
presionado para disminuir automaticamente el torque de ajuste  (S) por 0INm o INm o 10Nm. La disminucian de 0INm o INm o 10Nm
se puede conmutar con una sola pulsacion del botén No4.C

La unidad de torque se cambia ciclicamente a través del tercer boton.

Operacion:

Después de establecer el torque de ajuste, puede comenzar a medir la llave dinamométrica (para ajustar el torque de la llave dinamométrica,
siga las especificaciones de su fabricante correspondiente) .

Al realizar la calibracion de la llave dinamométrica, debe estar en la posicion con la fuerza de presion hacia abajo, y la llave dinamométrica debe
estar basicamente en la direccion horizontal; los ejes de conexion de la llave y del medidor deben mantenerse en un éngulo de 90 grados.

El valor medido de torque esta dentro del porcentaje de tolerancia del valor de ajuste. La luz LED se muestra en verde, lo que indica que el
resultado de la medicion es OK. De lo contrario, la luz LED se muestra en rojo con un zumbido, lo que indica el resultado de la medicién es NOK.

Nota:
Para obtener los resultados de medicion mas estables y precisos, se recomienda que el intervalo de tiempo entre la evaluacion

del resultado de medicion sola y la segunda medicion sea preferiblemente mas de 2 segundos

Nota:
La fuerza a medirse no debe ser superior a la fuerza maxima que el medidor puede medir; de lo contrario, el medidor podria

danarse

Operacion de medicion de torque con el software SATA TorqueTester :

Puede obtener funciones abundantes y més Utiles conectando el software proporcionado por SATA con el medidor.

Los dos modos de comunicacion que se proporcionan actualmente son: el modo de USB a puerto serial y el modo de comunicacion WIFI (el
modo de comunicacion se puede seleccionar en la interfaz del software) .

Configuracion basica de la computadora: 1. Tarjeta de red inalambrica (para comunicacion WIFI) 2. Puerto USB  (comunicacion USB
a puerto serial) 3. Sistema Win7/Win8/Win10 4. Instalacion del software Microsoft Office o solo Excel.
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Instalacion de software:
1) Ubique el software&drivers -> SATA TorqueTester -> setup.exe en USB provista con el medidor, haga doble clic en setup.exe para
instalarlo, y haga clic en Next > para continuar.

ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X
Welcome to the InstallShield Wizard for
Torque Tester

The InstaliShield(R) Wizard will install Torque Tester on your
computer. To continue, dick Next.

WARNING: This program Is protected by copyright law and
international treaties.

SR Ner> ][ ono

2)  Seleccione | accept the terms in the license agreement, y haga clic en Next >.

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X

License Agreement

Please read the following license agreement carefully.

To add your own license text to this dialog, specify your license agreement file in the Dialog editor.

Navigate to the User Interface view.

Select the LicenseAgreement dialog.

Choose to edit the dialog layout.

Once in the Dialog editor, select the Memo ScrollableText control.
Set FileName to the name of your license agreement RTF file.

R wN e

After you build your release, your license text will be displayed in the License Agreement dialog.

Print

(O 1 do not accept the terms in the license agreement

InstallShield

< Back Next > Cancel
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3)  Ingrese la informacion del usuario y haga clic en Next >.

#% Torque Tester - InstallShield Wizard X
Customer Information
Please enter your information.

User Name:

fsusan

QOrganization;
[T

InstallShield

<k | Net> | Cnce

4)  Siquiere cambiar la carpeta de destino para la instalacion, seleccione Change. Si no, haga clic en Next >.

ﬁ Torque Tester - InstallShield Wizard X
Destination Folder
Click Next to install to this folder, or dick Change to install to a different folder.
a Install Torque Tester to:
C:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\
InstallShield
< Back Next > Cancel
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5)  Siselecciona el botan Change en el paso 4, vaya a la interfaz como abajo para modificar la ruta de instalacion.

115 Torque Tester - InstallShield Wizard X
Change Current Destination Folder

Browse to the destination folder.

Look in:

ek Torque Tester v | ® ™

Folder name:

D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\
InstallShield

6) Haga clic en Install para instalar el software.

ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X
Ready to Install the Program
The wizard is ready to begin installation.

If you want to review or change any of your installation settings, click Back. Click Cancel to exit
the wizard.

Current Settings:

Setup Type:

Typical

Destination Folder:
D:\Program Files (x86)\SATA Tools\Torque Tester\
User Information:

Name: Susan
Company: %[ 17

InstallShield
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7)  Haga clic en Finish como se muestra a continuacion para terminar la instalacion.

ﬂ Torque Tester - InstallShield Wizard X

InstallShield Wizard Completed

The InstallShield Wizard has successfully installed Torque Tester.
Click Finish to exit the wizard.

[ <Bak [ Bush ][ Concel

8) Después de la instalacion exitosa del software, el acceso directo del icono SATA se presenta en el escritorio  (Lannch SATA
TorqueTester.
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9)  Haga doble clic en el icono de acceso directo para iniciar el software. La interfaz se muestra como la siguiente  (la interfaz ocupa
el 95% de la pantalla horizontalmente después del arranque de la interfaz, y el largo y el ancho mantienen la proporcion de la
pantalla ancha) .

S SATAMIA

Ll O sxee\suasnns
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(7] [ko] [er] [A] [es]

Configuracion del modo de conexion WIFI:

El modulo WIFI integrado del medidor de torque utilizara el modo AP y generara un SSID con la denominacion de SATA-xxx, donde xxx es
el nimero de serie del medidor de torque. La contrasefa de conexion predeterminada es 1234567890.

Para la PC se necesita integrar la tarjeta de red inaldmbrica, y configurar la direccion IP de la tarjeta de red de la siguiente manera:
Icono de conexion inaldmbrica -> Abrir Centro de redes y recursos compartidos -> Cambiar configuracion del adaptador.

Ev[ﬁ » BHEER » FEH Internet » FREEFIRERO

-|o ) #=me. o
L —
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Windows F5Xig
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EEZANE

karlliu
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G eEwssEvRs
BEEE B #5. ST VPN S8 SERESEDsEN
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Después de encontrar |a tarjeta de red inalambrica, haga clic derecho en Propiedades -> Protocolo Internet de version 4 (TCP/

IPVA) .
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(7] [ko] [er] [A] [es]

Luego seleccione la direccion IP como abajo y configlrela como se muestra a continuacion.

[ nternet thisz: 4 (1CP/1Pua) Mt X
=R

. P EE, TN, FREAR
EERGEEINFEESN P 28,

O SRES IP 1B3HO)
©EFE TR P IS

1P 3B3k(D): 192.168. 4 .120
FRABUL): 255.255.255. 0 |
BUARD):

192.168. 4 . 1 |

i%{8 DNS RS @)

(@ SEFTRER) DNS St E):

% DNs BS3E): .. ]
=75 DNS BE#Q): . . . ‘
b5 2 ) =BW..
L

Luego busque el dispositivo SATA-xxx en la conexion WIFI para conectarse, para la primera conexion se requiere ingresar la
contrasefa: 1234567890.

(7 SATA-1830009

7G Internet

karl.liu

7 ChinaNet-Aj9Z
ChinaNet-j2ZU
A -
o
ChinaNet-204
g &

ChinaNet-ej9F
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Después de conectar con el Internet, vera un signo de exclamacion  (sin acceso a Internet) en el icono de conexion en la esquina
inferior derecha, lo que es normal.Puede usar cmd para verificar si la conexion con el medidor de torque esta realmente establecida.

Haga clic en el boton de Windows en la esquina inferior izquierda del sistema e ingrese cmd en el cuadro de didlogo emergente.

- BEEESR

|Cr‘r‘|d| X il e

Ingrese ping 192.1684.1 en el tablero de comando. El valor de realimentacion de TTL indica OK.

oft Windows [ T 6.1.76001
{c> 2009 M psoft Corporation

C:\Users\I44@8>ping 192.168.4.1

192.168.4. TTL=128
192.168.4. TTL=128
192.168.4. TTL=128
192.168.4. J

HAH A
TINININIDN
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Después de iniciar el software, el modo de conexion predeterminado es la conexion WIFI disponible. El icono WIFI es como un botén.
Después de hacerlo clic, se cambiara entre la conexion WIFI y la conexion en serie. Hay un cuadro de dialogo para confirmar la operacion
antes de realizar el cambio.Conexion WIFI: El siguiente contenido es el nimero de serie del medidor de torque conectado a este
software. El punto verde en la parte posterior es la indicacion del estado de conexion. Para la conexion exitosa, la luz parpadea en verde
y gris alternativamente. Para la conexién no exitosa, la luz gris ilumina.La interaccion de datos normal representa que la interaccion
de informacion entre el software y el medidor de torque es normal, de lo contrario, la interaccién de datos es anormal. Ademas, si el
medidor de torque no esta conectado al software de la computadora y se intercambian los datos, las luces verdes izquierda y derecha
en el medidor de torque se encenderan alternativamente durante 6 segundos y se apagaran por 3 segundos, lo que indica que el
medidor estd trabajando solamente.

SATA Torque Tester V1.0 ]

& SATALA

SN 0.0 - WEMIE: 71607 107
W06 : 0.0 Na & 30
- - S - -- WEEE: &) %
- - - - -- - - - 3 1Y

- - - - - M ’\' “

Configuracion del modo de conexion en serie:

La comunicacion en serie entre el medidor de torque y el software de la PC utiliza el modo CH340 USB a puerto serial. Debe conectar el
puerto USB2.0 del cable de alimentacion provisto con el puerto USB de la computadora, y el otro puerto T MINI-USB con el medidor de
torque. De esta manera se puede suministrar energia para el medidor de torque, también puede realizar la comunicacion en serie.
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Una vez establecida la conexion de hardware, es necesario instalar el drive program de CH340 para el uso por primera vez. En el USB
provisto con el medidor, ubique el software y controladores -> CH340 Drive -> SETUPEXE, haga clic en SETUPEXE para instalarlo.

B ENsuE(X64) - ' [
kA
EEINFTAE: CH341SER.INF .

WCH.CN
|_ USB-SERIAL CH340
|__11f0472011, 3.3.2011.11

Una vez completada la instalacion, habra un mensaje que indica la instalacion exitosa.

-
DriverSetup lg

Una vez que la instalacion se haya realizado correctamente, vaya al puerto del Administrador de dispositivos para ver el nombre del
puerto serial de la computadora  (mi computadora) que estéa detras del USB-SERIAL CH340. Haga clic derecho en Propiedades ->
Administrador de dispositivos.

Lol b » 28ER » Zm22 » 25

X ®EE) &V T80 BEHH)

EESXTENNESES
Windows k2
Windows 7 SRETAR
HEBUFH © 2009 Microsoft Corporation, EEFALAL

m

=
a8 7 =255 Windows (132ism
s Intel(R) Core(TM) i7-4510U CPU @ 2.00GHz 2.60 GHz =
FRATFRAM): 8.00 GB (7.71 GB FR)

B prsn 64 RS

B pEs RATRTHETSETRREA

Winc

dowe Uedste HENER. SATHERE
mEESATA
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En esste ejemplo es COM3.

& it EnE - B X
XD MFA) EEY)  BEH)
e amEdHER B EX®

& AN v & DESKTOP-58MUD27 T
v it ZmIR 5 IDEATA/ATAPI $25)58
@ ity ¥ Intel(R) Dynamic Platform and Thermal Framework Rt -
@ npaEs O s=z ESRME >
RS 3oy @ s
© e - BERHE
& REWES S ARSI
v B u = FTEDRABY
& umme Pt
By BREHBIS v @@ 80 (oM LPT)
@ USB-SERIAL CH340 (COM3)
N B
st
s
= e
B
AN
|
§ EmrseE

§ ARSI
P REiERE

i AR

N PrERE

W EmAARIAL

Abra el software SATA TorqueTester y haga clic en el boton del icono WIFI en la esquina superior derecha. Se abrird un cuadro de dialogo.
Si selecciona "Si", cambiara a comunicacion en serie; de lo contrario, cancelera.

S SATALA

SR HSE - 0.0 N WERE: (16010

FE{EHG: 0.0 Nn B s 30 %
wnmitan

05 EE 3

[E———

s -- - - =] a%
o o :
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Si el nombre del puerto serial guardado en el sistema  (COM5 en este ejemplo) no coincide con el nombre de CH340 que se encuentra
en el Administrador de dispositivos  (COM3 en este ejemplo) , el sistema emitira una alarma.

X

&0 COMS"AFE.

En este caso, debemos realizar la modificacion en la administracion del sistema. Haga clic en el boton de la administracion del sistema
en la fila superior del software y luego aparecerd un cuadro de didlogo de inicio de sesion de usuario. Debe ingresar el nombre de
usuario y la contrasefa. El nombre de usuario inicial es sata, la contrasefa es tool, y puede madificarlos en la administracién del
sistema.

S SATAIA

e & s
¥rme

ARE [n | s
; X 0.0 Na WEmGE: | 160 | 0
= i

s 0.0 o P 160
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Después de ingresar en la configuracion del sistema, puede ver el nombre en el cuadro de entrada del nombre del puerto serial en la
esquina inferior derecha. Modifique este nombre al mismo nombre que esta en el CH340 del Administrador de dispositivos  (Nota: COM3
en este ejemplo, en diferentes computadoras y en distintos casos de uso, el nombre puede ser diferente) , luego haga clic en el boton
Aceptar para guardar, y aparecera un cuadro de didlogo que indica si tiene éxito o no. Debe hacer clic en el icono rojo x en la esquina
superior derecha para salir de esta interfaz.

Después de modificar el nombre del puerto serial del sistema, regrese a la interfaz principal y haga clic en el icono WIFI. Haga clic en "Si"
en el cuadro de dialogo emergente. Después, el icono WIFI se convertird en el icono del puerto serial. La indicacion de conexion WIFI se
convertira en la indicacion de conexion en serie, con la indicacion de estado y la indicacion de interaccion de informacion.

SATA Torque Tester V1.0 B

S SATAA

SRBY Y6 : 0.0 Na WEME: 1600 10 e

F{ame: 0.0 Na
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Nota:

Después de establecer la conexion WIFI o la conexion en serie con el medidor de torque, son iguales todas las operaciones
del software.Por lo tanto, la introduccion del software a continuacion no distingue dependiendo del modo de conexion en que
estd trabajando el medidor

Introduccion de funciones del software:
Para describir las funciones del software de manera conveniente y clara, la interfaz principal se divide en varias zonas.

SATA Torque Tester V10 .

< SATAtHA

TN 0.0 Yo wEmse: | 1607 107

A\

A

La zona A tiene 3 botones de operacion, el color de fuente es blanco en el estado operativo y el color del boton es negro si esta en el
estado blogueado.

Administracion del sistema:

Para ingresar la interfaz secundaria de administracion del sistema, se necesitan el nombre de usuario y la contrasefia.En esta interfaz
secundaria, puede crear, modificar y eliminar el usuario, configurar la informacion de la llave en el modo de calibracion y el valor de
verificacion en cada etapa, y establecer el nombre del puerto serial.
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Modo normal:
Este boton es un boten de conmutacion que se utiliza para cambiar entre el modo normal y el modo de calibracion. En el modo
normal, el usuario puede probar la llave hasta 25 veces. El torque de ajuste se puede configurar en el medidor de torque y el software
(El torque de ajuste configurado por la zona F en el software: configure el valor de torque que se medira y escribalo en el medidor
de torque mediante el botdn correspondiente en la zona A) . El informe de prueba de calibracion se puede exportar mediante el
botan de exportacion de informe en la zona H  (En el modo normal cuando la cantidad de los valores de medicion esta entre 1a 25,
puede activar y exportar el informe) . El boton de exportacion de infrome podré ser desbloqueado en el modo normal cuando la
conexion WIFI o la conexion en serie entre el software y el medidor de torque se ha establecido y la interaccion de datos es normal.
Al cambiar al modo de calibracion, se activara el cuadro desplegable de seleccion de llave en la zona B, y el modelo de llave creado en
la administracion del sistema se mostrara en el cuadro desplegable para su seleccion. Seleccione el modelo de llave que se medira.
Se mostrara en el extremo derecho de la zona E el torque que se calibrara en cada etapa.En la parte inferior del software, habra un
cuadro de mensaje para indicarle al operador los pasos de operacion actuales.Antes de iniciar la operacion en el modo de calibracion,
debe ingresar el nimero de serie de la llave en la zona B.La medicion de torque en el modo de calibracion se divide en 5 etapas, cada
etapa tiene un méximo de 5 grupos de valores y los valores validos restantes (precarga) , todos los cuales pueden preestablecerse
en la administracion del sistema.Sélo se describen por aqui las configuraciones previas de la llave de la administracién del sistema. Las
operaciones del modo normal y del modo de calibracion se describiran en detalle mas adelante.

Haga clic en el boton "Administracion del sistema’, ingrese el nombre de usuario y la contraseia en el cuadro de dialogo de inicio de
sesion emergente para ingresar en la interfaz de administracion del sistema, y haga clic en el botén "Mostrar informacion” en esta
interfaz, el formulario en la parte superior mostrara la informacion de llave guardada actualmente.

R =
1D Bs RS BB ME HE#SEL BEgE2 M ER3A®B BESE3 M BRAARE B
Ell 0 |- 320 60 3 120 5 180 5 210 3
19 (96305 |a 2% 5 5 10 5 15 5 20 3
21 (96306 |a 50 10 5 20 5 30 5 10 3
22 (96312 |a 100 20 5 10 5 60 5 80 5
< >
=R = T A = a8 R = auw A% MENE: TRESE

BB =) ]

Los botones Modificar, Insertar y Eliminar le permiten realizar las operaciones de la informacion de la llave, siempre que la informacion
correspondiente esté disponible en todos los cuadros de texto a la derecha del boton Anadir usuario.Puede hacer doble clic en la fila
correspondiente en el formulario para que aparezca la informacion correspondiente de esta fila en el cuadro de texto a la derecha de
"Afiadir usuario”. Modificar y eliminar esta informacion. Si la inserta, debe ser un modelo nuevo.Por ejemplo: haga doble clic en la fila ID
19, la informacion correspondiente al modelo 96305 se muestra en el cuadro de texto. En este momento, puede hacer clic en el boton
"Eliminar" para eliminar la informacion de esta llave, o modificar los pardmetros excepto el modelo y hacer clic en el boton "Modificar”
para terminar la operacion. También puede cambiar el modelo y luego haga clic en Insertar.

254



@ SATA suws/eean

ID: Generado automaticamente

Modelo: modelo de Ilave, como la llave dinamométrica SATA 340Nm 96313.

Numero de serie: no tiene un significado practico aqui, por eso no es Util.

Torque méaximo: el torque méximo de la llave de este modelo, por ejemplo, el torque maximo de 96313 es 340 Nm.

Torque de la etapa 1: el valor de torque medido en la primera etapa (Nota: En general, de acuerdo con la norma internacional se
establece en 5 etapas como 20%, 40%, 60%, 80% y 100% , y cada etapa tiene un maximo de 5 grupos de valores.También se puede
establecer inversamente) .

Cantidad de valores 1: la cantidad de valores de medicion en la primera etapa, hasta 5 grupos.

La operacion sera igual hasta la etapa 5.

Cantidad de valores no validos: la cantidad de veces de precargas para la medicion inicial de la llave dinamométrica en el modo de
calibracion  (generalmente se configura en 3) .

R E
| BS BOS BRAAB MRS BERSE1 I B2 RE#NE2 M ER3H5% RESS3 M R1AB B
13 (96301 |a 320 60 [s 120 5 180 5 210 3
o505 |- 2 5 5 10 5 15 5 20 3
21 [96306 |a 50 10 s 20 5 30 5 10 3
22 (96312 |a 100 20 [s 10 5 60 5 80 5

< >

2 BPER

(= | [ | [ o] |

En la interfaz de Gestion de usuarios realiza las operaciones de afadir usuario, eliminar usuario y cambiar contrasefia de usuario.
Anadir usuario: ingrese el nombre de usuario a afadir y la contrasefa.

o IR X

FRARPE: | |
& | |
WAED: | |

S0 A
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Eliminar usuario: seleccione el nombre de usuario que desea eliminar, ingrese la contrasefa, y reserve al menos un usuario, ya que el
sistema no permitira que se eliminen todos los usuarios y, cuando elimina el Ultimo usuario, el sistema emitira una alarma y saldré del
paso de eliminacion.

of! BRRAEF X

EEER S - v [T
sata

A CE J: B

Cambiar contraseia de usuario: para modificar la contrasefa de usuario, es necesario saber la contrasefia de usuario original.

o s X

wamme: [
R
wee: | |
WARES: [ | | WA

Escribir valor de ajuste: este botdn se puede desbloguear en el modo normal cuando se establece la conexion WIFI o la conexién en
serie y la interaccion de datos es normal. El color de la fuente es negro en el estado blogueado.En el modo normal, puede escribir el
torque de ajuste de la zona F en el medidor de torque. El valor de ajuste en el medidor de torque se transmite al software en tiempo real
y se muestra en el lugar de torque de ajuste en la zona F.

La zona B es donde se realizan la seleccion de la llave y la entrada del nimero de serie.

Seleccion de llave:El cuadro desplegable de seleccion de llave se utiliza para seleccionar el modelo de llave en el modo de calibracion,
para ubicar los parametros  (tales como el torque de calibracion) de cada etapa de la herramienta con el modelo correspondiente
establecido en la configuracion del sistema.

Numero de serie:El cuadro de texto de entrada del nimero de serie se puede utilizar tanto en el modo normal como en el modo de
calibracion para ingresar el nimero de serie de la llave que se guarda en el informe de calibracién exportado. En el modo normal, el
numero de serie no es obligatoriamente ingresado. Pero en el modo de calibracion el nimero de serie de la llave debe ingresarse, de lo
contrario, no puede comenzar la calibracion.
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La zona C es para la seleccion del modo de conexion y la indicacion del estado de conexion.

D~
Después de abrir el software ,se considera que la conexion WIFI esta establecida. Este icono indica que la conexién actual es
conexion WIFI. Puede cambiar al modo de conexion en serie haciendo clic en el boton del icono.

Indicacion de conexion en serie, puede cambiar al modo de conexion WIFI haciendo clic en este icono.

El punto verde y el punto gris parpadean alternativamente para indicar que se ha establecido la
conexion actual, y el punto gris siempre esta encendido para indicar que la conexion actual no esta establecida.El texto indica la

interaccion de datos entre el medidor de torque y el software, y hay dos casos: normal y anormal.

La zona D muestra el torque en tiempo real y el torque de pico que se transmiten desde el medidor de torque.

El torque en tiempo real también es el torque de seguimiento.

El torque de pico es el primer torque de pico de la llave, si el torque de pico esté calificado  (si la diferencia con respecto al torque de
ajuste esta dentro de la desviacion porcentual de la tolerancia de ajuste) , el valor del torque de pico se muestra en verde y, si no esta
calificado, se muestra en rojo  (ver el siguiente ejemplo) .

E{afis: 35.1 e
EEf%e: 36. 8 a

La zona E es donde se muestran y guardan los resultados de medicion.

La barra de estado contiene los resultados de calificacién. Si todos los resultados de multiples grupos de datos de medicién estan
calificados, es OK. Si hay un grupo de valores que no estén calificados, es NOK. Para OK, la barra de estado se muestra en verde y el
resultado de calificacion muestra OK. Para NOK, la barra de estado se muestra en rojo y el resultado de calificacion muestra NOK.

Los valores méaximo, minimo y promedio son derivados de los resultados de multiples grupos de de datos en el modo normal  (se
muestra como 0 en el modo de calibracion) |, y los valores validos restantes son el nimero de precargas restantes en el modo de
calibracion  (se configura en la administracion del sistema y se muestra en 0 en el modo normal) . En cada una de las siguientes filas
hay 5 grupos de valores de picos historicos, y en total hay 25 grupos por lo maximo.
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30.2 30.5 30.4 30.1 30.3
30.6 30.0 30.2 30.0 30.0
29.9 24.3 36.8 - - - -

En el modo de calibracion, hay un valor de ajuste para los valores de multigrupo de la etapa actual (hasta 5 grupos en cada etapa)
en el extremo derecho de cinco valores, y el color amarillo indica que esta en la etapa de medicion.

- - - - - - - - - - 30

- - - - - - 40

La zona F es para ingresar el valor de ajuste de torque en el modo normal y visualizar el valor de ajuste que se transmite desde el
medidor de torque en tiempo real.

Torque de ajuste: el valor de ajuste de torque a medirse (en modo normal) . Los numeros enteros y decimales se configuran
independientemente y se escriben mediante el botdn "Escribir valor de ajuste” en la zona A.

Torque de ajuste real: el valor de ajuste de torque que se retroalimenta desde el medidor de torque en tiempo real (el valor de torque
posterior a S en el medidor de torque actual) .

& REHRB
- INER
iRERRE: 160 0 Mo

B SRR 20 Na
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La zona G es para ingresar el valor de ajuste de tolerancia de torque y mostrar el valor de tolerancia de ajuste que se retroalimenta
desde el medidor de torque en tiempo real. La tolerancia de torque predeterminada es del 3%.

Tolerancia de ajuste: es para determinar si el torque de pico esté calificado 0 no  (Nota: la tolerancia de ajuste del medidor de torque
s6lo se puede cambiar mediante el software en la computadora) . El cuadro de texto de configuracion del valor de tolerancia esta
bloqueado, y la "tolerancia de ajuste:" es un boton disparador. En el modo normal, después de hacer clic en este boton, le pedira entrar
el nombre de usuario y la contrasefia  (no valido en el modo de calibracién) . Si la infromacion ingresada es correcta, el cuadro de
entrada se desbloqueara. Ingrese el valor de tolerancia que desea cambiar y haga clic en "Escribir valor de ajuste” para realizar la
escritura, y después, el cuadro de texto se bloqueara nuevamente.

Tolerancia de ajuste real: el valor de tolerancia de ajuste que se retroalimenta desde el medidor de torque en tiempo real.

& BEE=

B RFeEsE 3 5

En la zona H hay 5 botones de operacion.
Mostrar valor:Este boton es un botén de conmutacion que puede cambiar entre el valor numérico y el porcentaje para el valor de
calibracion registrado en la zona E.

0. 99% -1.52% -2.03% -3. 08% -2.03% BWESZ
-3.61% -3.61% -4.15% -4.15% —4. 15% B3 SKFRigs
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Borrar datos:Este botén se usa para borrar los datos histéricos guardados actualmente en la zona E, para iniciar la calibracion
nuevamente.

Informacion del sensor:Este boton se usa para ingresar en la interfaz de informacion del sensor del medidor de torque. El usuario debe
ser verificado para ingresar en la interfaz. Después del ingreso, puede ver los parametros especificos del sensor (se puede ver en
modo WIFI, y el permiso de escritura esté limitado al fabricante de SATA) .

RERER EMER

FEEEL STTS0300 FEARZEE. STTS0300

FR4RS: 18300094 RS 1830009A | EARE
FERE: 320 s 920 !
BAME: 360 BAiRiE: 360

RIS S MEME: S

FoflfE: 32858 FEME: 2859

EmFs: 812 FaF#: 812

REFRs: stz BlaEs: 812 |
ERS: o Ems: o

Exportar informe:Este botdn se usa para exportar los datos de medicion guardados en la zona E a la carpeta record de la unidad D o la
unidad C.Nota: La carpeta record debe ser creada por el usuario y puede colocarse en el directorio raiz de la unidad C o D.En el modo
normal, siempre que haya mas de un grupo de datos de medicion generados, el informe puede exportarse. En el modo de calibracion, el
informe se puede exportar solo después de que todas las mediciones de multiples etapas de la llave con el modelo seleccionado.

Salir del programa:Este botdn se utiliza para salir del software SATA TorqueTester. Después de hacer clic, aparecera un cuadro de dialogo
que le preguntard si desea salir del programa. Seleccione "Si" para salir directamente, y seleccione “No" para volver al programa que se
estd ejecutando actualmente.

BLAEHSATA TorgeTesteri2RF
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Medicion en modo normal:
1) Verifique si el software y el medidor de torque estén conectados (a través de WIFI o puerto serial) y que la interaccion de datos
sea norma.

0094

2) Confirme que esta en el modo normal.

3) Ingrese el valor de torque que desea configurar en la zona del torque de ajuste (30 Nm en este ejemplo) y escribalo mediante
el botdn "Escribir valor de ajuste”. Verifique si el torque de ajuste real es de 30 Nm.

& RIEHR

l
)

WEME: 30 0
B SRS 30 N

4)  Puede elegir si es necesario ingresar el nimero de serie de la llave (el nimero de serie ingresado puede reflejarse en el informe
exportado) ,y el cuadro desplegable de seleccion de llave esta bloqueado (activado en el modo de calibracion) .
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5) Ajuste la llave dinamométrica a 30 Nm, y luego realice la medicion de precarga en el medidor de torque de acuerdo con las
especificaciones. Después de pre-presionar por 3 veces, elimine los datos de precarga mediante el boton Borrar datos. El cuadro de
mensaje de la parte inferior del software indica los pasos de operacion.

6) Realice las mediciones de precarga necesarias en el medidor de torque de acuerdo con las especificaciones. El resultado de las
mediciones se mostrara en la zona E.

| SATA Torque Tester

S SATARtA

—RIRRERD. TET Excel KHAMENEME
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7)  Sinecesita exportar el informe, haga clic en el boton "Exportar informe" para exportarlo.

[SATA Torque Tester

S SATARA

8) Elinforme exportado se guardara en la carpeta de record bajo el directorio raiz de la unidad C o la unidad D en forma de Excel (la
carpeta de record debe ser creada por el usuario, y debe instalarse el Excel en la computadora) . El nombre del documento sera
la fecha y hora + el nimero de serie al exportar el informe.

@.lg » HEHL » IS (D) » record

P SEE ZEV) 1AM ®EM)
mry QIF - A5 EBFS4  FEUEE

Yo dr % BHEm -] £
B =E |8] 2019-03-28 181741.xlsx 2019/3/28 18:17  XLSX T 35 KB|
L BmsERE @) 2019-03-28 182826:xlsx 2019/3/28 1828  XLSX T 35 KB
2 A360 Drive &) 2019-03-28 183810:xlsx 2019/3/28 18:38 35 KB
&) 2019-03-28 195304.xlsx 2019/3/28 19:54 35 K8
o WesRE &) 2019-03-28 202056.xlsx 2019/3/28 20:29 35 KB
&) 2019-03-30 105900.xlsx 2019/4/8 16:23 35KB
B &) 2019-03-30 110702.xlsx 2019/3/30 11:07 35 KB
= &) 2019-04-08 202258.xlsx 2019/4/8 20:23 35K8
B wa &) 2019-06-30 134558xlsx 2019/6/30 13:46 34 KB
=Es ) 2019-07-01 094110:xisx 2019/7/1 9:41 34 KB
[ >om @) 2019-07-03 154604.xlsx 2019/7/3 15:46 34 KB
o BETE 8] 2019-07-03 154626.xlsx 2019/7/3 15:46 34 KB
J BEF @) 2019-07-03 161017 A123455.xlsx 2019/7/3 16:10 34 KB
&) 2019-07-03 161305 A123456.xlsx 2019/7/3 16:13 34 KB
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9)  Elformato del informe de calibracion se muestra a continuacion.

< SATAM A
OK

FaniES =% j=271=H A123456
27: FR: A W&
BE: 15-33C BE: <90%
HANBG-: 18300094  WHEHLERB:
BERH: VEl,IJl: 2019/7/3 15:46 ’§$:
WE (Ee) | B | WA | RIE | RE Wil EEE, FREEY #ie

30 30.2 | 29.9 | 29.7 | 30.1 30.0 007 |1 67
EfERE | 0.2 | 0.1 | 03] 0.1 0.0

30 30 30 30 | 29.8 | 29.8

0.27 |0.67

BERE 0 0 0 0.2 | -0.2

30

Medicion en modo de calibracion:

1) Verifique si el software y el medidor de torque estén conectados (a través de WIFI o puerto serial) y que la interaccion de datos
sea normal.

2)  Confirme que esta en el modo de calibracion (el boton "Escribir valor de ajuste” esta bloqueado en este momento) .
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3) En el cuadro desplegable de seleccion de llave, seleccione el modelo de la llave a medir. En este ejemplo, seleccione el 96306
editado previamente e ingrese el nimero de serie de la llave 618040381 en el cuadro de texto del nimero de serie. Si no ingresa
ningun ndmero de serie, el nimero de precargas no disminuird. Y no habra registro de datos en la zona E.

SsaTatia

KNG 0.0 WEME: 1600 0
B 25.7 B sruzEs 10 =
20 B b 1-1] 3

4)  Ajuste el torque de la llave dinamométrica a 10 Nm indicado en la zona amarilla y realice 3 precargas hasta que el nimero valido
restante sea 0.

©satania

S 196 : 0.0 WEHE: 1600 [0 %

B 10. 0
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5) Complete las mediciones de cinco etapas de acuerdo con el torque del icono amarillo y la infromacian en el cuadro de mensaje
(96306 en este ejemplo se edita en valores de 5 grupos de etapa 1-3 y valores de 3 grupos de etapa 4-5; generalmente en el
informe de calibracion se requeriran 5 grupos de valores) .

S satama

KNG : 0.0 ™ WEHE: 1600 [0

B : 49.5 Yo B sEeras 50 .
EEETEDTOEIEOEEICI S -

10.2 10.2 9.9 10.0 0.9 10 BEHEe 3 N

20.1 10.7 19.6 19.5 19.6 20 - 3 %

30.4 29.9 20.6 29.8 20.4 30 -
i W
30.4 30.1 30.0 - - - 40 -
o e e 7 - m G meme

BERS. TUBItc RESHEFERS. BEGEARFRSEF D

6) Vea el informe de calibracion en la carpeta de record. EI nimero y el nombre del producto se identifican automaticamente en el
informe de calibracion.

r Ld
~RRS. 96306 [ 9 50Na HAKFE FAE. 618040381
r r
£ 3B D A RE:
lg!r 15-33C s <90%
r
HEANKS: 18300094 MEAMNEEH.
r r
aea-. BM-: 2019/7/3 16:52 E¥:
2% ow) | 2@ | 2w | e | 2e | = zg wumy| @
10 10.2 | 10.2 9.9 10 9.9
-0. 40 2.99
EERE | 0.2 0.2 | -0.1 0 -0.1
20 20.1 | 19.7 | 19.6 | 19.5 19.6
1.52 (3.05
EE®mE | 01 | -03| -04]|-0.5 -0.4
30 30.4 | 29.9 | 29.6 | 29.8 29.4
0.60 |3.35
L3013 0.4 0.1 | 0.4 | -0.2 -0.6
40 39.4 | 39.1 39 2. 19 .02
EFERE | 0.6 | -0.9 -1 i
50 49.8 | 50.1 | 49.5
0. 40 1.20

EfwE | -0.2 | 01 | -0.5
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Servicio y garantia :

Servicio:

Para asegurarse de suministrar el mejor soporte para nuestros clientes, la serie STV ofrece un completo conjunto de dispositivos para la
calibracion y reparacion de todos sus productos.

Tenemos la mayoria de las piezas de repuesto almacenadas para el medidor de torque, el sensor y nuestras llaves dinamométricas
electronicas.Si usted adquiere un producto de nuestra empresa, seremos el Unico proveedor que le brinda las piezas de repuesto y los
servicios.Para conseguir el servicio, llame al 021-60615662. El horario de atencion es de 9:00 a.m. a 5:00 p.m., de lunes a viernes.
Queriamos recordarle que el sistema y los diversos componentes necesitan ser calibrados y certificados periédicamente.Envienos la
informacian relevante, le avisaremos prontamente cuando debe realizar la calibracion y certificacion nuevamente.

Declaracion de la garantia limitada:

La serie STV tiene una garantia de un afo a partir de la fecha de envio del producto, para los defectos de materiales y tecnologia.La
garantia no cubre las averias causadas por la aplicacion de torque fuera del rango especificado en el sensor o cargador, ni los dafos
producidos por la operacion del sistema con cables de sensores dafados o el uso inapropiado, abuso o la modificacion no autorizada.
Cuando se usa con una llave de impacto, la garantia se limita a la unidad de pantalla digital electrdnica.Esta garantia no incluye la
calibracion.

Para la reparacian, todos los costos corren a cargo de la (s) empresa (s) o persona (s) que devuelve (n) las partes.No se
permiten las tarifas por cobrar.

Cualquier parte de este equipo modificada sin permiso expreso por escrito de SATA no estara cubierta por la garantia.SATA no sera
responsable de ninguna responsabilidad u obligacion derivada de la modificacion no autorizada del producto, ni de cualquier reclamo,
demanda, dafio del equipo o lesion personal que resulten de las partes modificadas y/o del uso de la Serie STV modificada.

Las obligaciones de SATA con respecto a sus productos se limitan a reparaciones o reemplazos; en todo caso, SATA sera responsable por
cualquier pérdida o dafio directo o indirecto de cualquier tipo que resulte de sus productos o la infromacion de uso, o por cualquier otro
costo incurrido.Esta garantia reemplaza a todas las demas garantias y condiciones implicitas de comercializacion, idoneidad para un
proposito particular.Salvo lo dispuesto expresamente aqui, cualquier garantia expresa o implicita de comerciabilidad o idoneidad para un
proposito particular no se aplicara para SATA.

267



EFALS / Model/ Anwendbare Modelle/MprumeHnMas Mogenb
X2 ALO| = / Modelosaplicaveis / R E 7 )L / Modelo aplicable: 96473/96474

hRZsS / Version No / Versionsnummer / Homep Bepcuu
H™ S /Versaono. / /N—0 3 VS / No. de version: V-SC-9647X-1226

tiATH (L&) BRAF

SATA TOOL (SHANGHAI) LIMITED

Sata Werkzeuge (Shanghai) GmbH

000 LLlaHxaiickasi koMnaHusi o NPOU3BOACTBY UHCTPYMEHTOB SATA

ALEF ST (43101 ) Fota|Ab

Ferramentas Sata (Xangai) Co., Ltda.

tETH (L&) BRAF

SATA Tools (Shanghai) Co., Ltd.

BFFRS. LEMERIXKERE TS AEIRE

Customer service: Room 302, Area A, No. 177, Bibo Road, Pudong New Area, Shanghai
Kundendienst: Raum 302, Gebaude A, Bibo StraBe 177, Pudong-Neubezirk, Shanghai
06cnyxusaxue knuenTos: Ouc 302, 3paxne A, yn. bubo 177, Hoblit paiioH MyayH, r. LLianxai
N7 MH| 2 ABO[A S AT HEE 177 8 A S 302 4

Atendimento ao Cliente: Rua Bibo, No177, Sala 302, Bloco A, Novo Distrito de Pudong, Xangai
TI7Y—H—E R LIEWHRIKERE 177 S AR 302E

Servicio al cliente: Calle Bibo N.° 177, Blogue A, Oficina 302, Nueva Area de Pudong, Shanghai.
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